}‘MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Series

Programmable Logic Controllers

Installation Manual for Simple Motion
Controller Modules RD77MS2/4/8/16

Art.no.: 301736 ENG, Version A, 07102015

Safety Precautions

For use by qualified staff only

The instructions in this manual are written for qualified electrical technicians
who are already familiar with automation technology safety standards. System
configuration and layout, installation, setup, servicing and testing of the
equipment may only be performed by qualified electrical technicians. Any
modifications to the hardware and/or software of our products not specifically
described in this manual may only be performed by authorized Mitsubishi
Electric staff.

Proper product use

The programmable logic controllers (PLCs) of the MELSEC iQ-R series are only
intended for the applications described in this installation manual and/or the
other manuals referenced below. All operating parameters and settings spec-
ified in this manual must be observed. The products described have all been
designed, manufactured, tested and documented in strict compliance with
the relevant safety standards. Unauthorized modification of the hardware or
software or failure to observe the warnings in this manual and on the products
may result in serious injury to personnel and/or damage to property. Only
peripherals and expansion equipment specifically recommended and
approved by Mitsubishi Electric may be used with the programmable logic
controllers of the MELSEC iQ-R series. All and any other uses shall be deemed
to be improper.

Safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your application
must be observed in your system configuration and layout and for installation,
setup, servicing and testing of these products.

This manual includes warnings to help you use the products properly and
safely. These warnings are identified as follows:

Overview

The Simple Motion modules RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 and RD77MS16
are intelligent function modules controlled by a PLC CPU. They are able to con-
trol complex movements via connected servo amplifiers and servo motors.

Installation and Wiring

DANGER

I

Always switch off the power supply to PLC and other external power sup-
plies before performing any installation and wiring work.

DANGER:
A\\ User injury hazard.
&——) Failure to observe these safety warnings can result in health

and injury hazards for the user.

WARNING:
A\ Equipment damage hazard.
L ) Failureto observe these safety warnings can result in serious

damage to the equipment or other property.

RD77
Item
MS2 MS4 MsS8 MS16
No. of control axes 2 4 8 16
Names and Functions of Parts
RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8
RD77MS16

WARNING

@ Only operate the eq under the conditi described in the
MELSEC iQ-R Hardware Manual. Do not expose the equipment to dust,
oil mist, corrosive or flammable gases, strong vibrations or impacts,
high temperatures, condensation or damp.

@ When installing the equipment take care that no shavings, filings or
wire fragments that could cause short circuits fall into the module. Use
the supplied cover to seal the ventilation slits during installation.
Remember to remove the cover after installing the unit, otherwise the
controller can overheat during operation.

@ Fix the cables connected to a module so that the terminals or the con-
nector is not directly stressed.

Loose screws may cause short circuits, mechanical failures or malfunction.

Tighten the screws of the module using torque within the following ranges.

Screw Torque
Module mounting screw (M3) 0.37t0 0.48 Nm
Connector screw (M2.6) 0.2t00.29 Nm

Mounting a module to a base unit

Description

RUN Displays the operation status of the module

Status | ERR. Displays the error status of the module

LEDS [ rs

AX16 Displays the status of the corresponding axes

External device connector (40-pin connector, female)

Optical SSCNETIII connector to connect the servo amplifier
(at the underside of the module).

WARNING

® Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal-
function, injury or fire.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will damage
the module connector and module.

@ Do not touch the conductive or electronic parts of a module directly.

Doing so can cause a unit malfunction or failure.

o|o oo |ole|z

Production information marking
Shows the production information (16 digits) of the module.

Dimensions

The dimensions of all simple motion controller modules are identical.
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Additional information

You can find more information on these products in the following manuals

@® MELSEC iQ-R Series Hardware Manual

@® MELSEC iQ-R Series Programming Manual

You can download these manuals from our website free of charge
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

If you have any questions about installing, programming and operating
MELSECiQ-R series controllers, please don't hesitate to contact your local sales
office or distributor.
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@ After switching off the power
supply, insert the module fixing
latch into the module fixing hole
of the base unit.

@ Push the module in the direction
of arrow to load it into the base
unit.

® Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.

External Signals

@ For the connection of external signals use 40-pin connectors AGCON.

@ Ifaductis used to separate the cables to the RD77MS from power lines, use
grounded metal ducts or metal piping.

@ Use twisted pair shielded cable with a wire size of 0.3 mm?. The shield must
be grounded on the RD77MS side.

@ Use separate shielded cables of the forced stop input signal (EMI,
EMI.COM), limit signals (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), external command sig-
nals/switching signals (DI, COM), and manual pulse generator/incremental
synchronous encoder input signals (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG)
for connecting to the RD77MS.

Wiring example for shielded cable:

Connector (A6CON) Shielded cables
\ Forced stop input

signal

Limit signals

Manual pulse generator
signals

%e gro‘und wire size should be
atleast 2 mm®.

Keep the grounding wires as
short as possible.

The grounding point should be
close to the RD77MS.

RD77MS

Keep the length between the connector and
the shielded cables as short as possible.

Grounding of FG wire:

Panel —

\

SSCNET Cables

CAUTION

@® When pulling out the SSCNETIII cable from the connector, be sure to
put the cap on the SSCNETIII connector. If the SSCNETIII end face is
dirty, optical transmission is interrupted and it may cause malfunc-
tions.

@ Do not see directly into the light generated from the SSCNETIII connec-
tor of the servo amplifier or RD77MS.

@ If the SSCNETIII cable is exposed to excessive stress such as a major
shock, lateral pressure, haul, sudden bending or twist, its inside dis-
torts or breaks, and optical tr will not be ilable

Handling precautions

@ Do not squeeze the SSCNETIII cables and do not stamp on the cables dur-
ing wiring.

@® When laying the SSCNET cable, regard the minimum cable bend radius
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSLIM-A/MR-J3BUSLCIM-B: 50 mm). If the
bend radius is less than the minimum cable bend radius, it may cause mal-
functions.

@ Fix the SSCNETIII cable so that the SSCNETIII connector is not stressed by
the weight of the cable.

@ Hold the connector part of the SSCNET cable for installation or removal.
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R-Serie

Speicherprogrammierbare
Steuerungen

Installationsanleitung fiir Simple-Motion-
Module RD77MS2/4/8/16

Art.-Nr.: 301736 DE, Version A, 07102015

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkréfte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Gerate diirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, dirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC iQ-R-Serie sind
nur fir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installations-
anleitung oder den unten aufgefiihrten Handbtichern beschrieben sind. Ach-
ten Sie auf die Einhaltung der in den Handbiichern angegebenen allgemeinen
Betriebsbedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Ein-
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser
Installationsanleitung angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhin-
weise kénnen zu schweren Personen oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur
von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in
Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC iQ-
R-Serie verwendet werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung
oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemag.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Geréate mussen die fiir den spezifischen Einsatzfall giiltigen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

Ubersicht

Die Simple-Motion-Module RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 und RD77MS16
sind Sondermodule, die von der SPS-CPU gesteuert werden. Sie kdnnen tber
angeschlossene Servoverstarker und -motoren komplexe Bewegungen steu-
ern.

RD77
Merkmal
Ms2 Ms4 Ms8 Ms16

Anzahl der steuerba- 2 4 8 16
ren Achsen
Bedienelemente

RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8

RD77MS16

Beschreibung

RUN Zeigt den Betriebszustand des Moduls an.

Status- | ERR. Zeigt den Fehlerstatus des Moduls an.
LEDs AX1—
AX16 Zeigt den Status der entsprechenden Achsen an.

Anschuss fir externe Signale (40-Pin-Buchse)

Optischer SSCNETIII/H-Anschluss fiir die Servoverstéarker
(an der Unterseite des Moduls)

00 00 %

o Seriennummer

Installation und Anschluss

GEFAHR

I

Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungsspan-
nung der SPS und andere externe Spannungen aus.

ACHTUNG

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die
inder Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie aufgefiihrt sind.
Die Geridite diirfen keinem Staub, Glnebel, dtzenden oder entziindli-
chen Gasen, starken Vibrationen oder Schlagen, hohen Temperaturen
und keiner Kond oder Feuck werden.

@® Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die
spdter einen Kurzschluss verursachen kénnten. Verwenden Sie zum
VerschlieBen der Liift hlitze die te Abdeckung. Nach
dem Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung wie-
der entfernt werden, um eine Uberhitzung der Steuerung zu ver-
meiden.

@ Die an den angeschl Leit: 7] so g
werden, dass auf den Klemmleisten bzw. den Steckern keine iiber-
mdBige mechanische Belastung ausgeiibt wird.

Modul. hofe

Ziehen Sie die Schrauben der Module mit den in der folgenden Tabelle ange-
gebenen Anzugmomenten an. Lose Schrauben kénnen Kurzschliisse, mecha-
nische Fehler oder Fehlfunktionen hervorrufen.

Schraube Anzugmoment
Befestigungsschraube (M3) 0,37 bis 0,48 Nm
Befestigungsschrauben des Anschlusssteckers (M2,6) | 0,2 bis 0,29 Nm

Installation der Module auf dem Baugruppentréger

ACHTUNG

Modul

@ Schalten Sie vor dem Einbau der immer die Versor
nung der SPS und andere externe Spannungen aus.

@ Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Baugrup-
pentrdger gesetzt, konnen sich die Stifte im Modulstecker verbiegen.

@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der
Module. Dies kann zu Stérungen oder Beschéddigung der Module
fiihren

Zeigt die Seriennummer (16 Zeichen) des Moduls.

GEFAHR:
A Warnung vor einer Gefc'ihrdung des Anwenders
— Nichtbeachtung der Vo Bnah

kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder dle Gesundbheit des

Anwenders fiihren.
\ ACHTUNG:
A\ Warnung vor einer Gefiihrdung von Gerc'iten
&—= Nichtbeachtung der Vorsich Bnah
kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

Weitere Informationen

Die folgenden Handblicher enthalten weitere Informationen zu den Geraten:
® Hardware-Beschreibung zur MELSEC iQ-R-Serie

@® Programmieranleitung zur MELSEC iQ-R-Serie

Diese Handbiicher stehen lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung
(https://de3a.MitsubishiElectric.com/fa/de/).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-
rungen der MELSEC iQ-R-Serie ergeben, zogern Sie nicht, Ihr zustandiges Ver-
kaufsburo oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Abmessungen

Die Abmessungen sind fur alle Module gleich.
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@ Nachdem Sie die Netzspannung
ausgeschaltet haben, setzen Sie
das Modul mit der unteren
Lasche in die Fihrung des Bau-
gruppentragers ein.

(@ Driicken Sie das Modul anschlie-
Bend auf den Baugruppentra-
ger, bis das Modul ganz am
Baugruppentrager anliegt.

®) Sichern Sie das Modul zuséatzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn Vibra-
tionen zu erwarten sind. Diese Schraube gehért nicht zum Lieferumfang
der Module.

Verdrahtung

@ Verwenden Sie zum Anschluss der externen Signale 40-polige Stecker vom Typ
A6CON.

@ Falls die Kabel des RD77MS durch einen Kabelkanal von Netzleitungen
getrennt werden, sollten ein geerdeter Kabelkanal aus Metall oder geerdete
Metallrohre verwendet werden.

@ Verwenden Sie zum Anschluss abgeschirmte und verdrillte Kabel mit einem
Leitungsquerschnitt von 0,3 mm?. Erden Sie die Abschirmung in der Nahe des
RD77MS.

@ Die Signale fiir einen Sofort-Stopp (EMI, EMI.COM), der Endschaltereingdnge
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) und eines Handrades oder inkrementalen Syn-
chron-Encoders (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) sollten mit separaten
abgeschirmten Leitungen zum Stecker des RD77MS gefiihrt werden.

Verdrahtungsbeispiel fiir abgeschirmte Leitungen
Stecker (A6CON)

\ Zu externen
Geraten

Abgeschirmte Kabel

Handrad-Signale

Der Querschnitt der Erdungslei-

tung sollte mindestens 2 mm?
betragen. Die Drahte fir die Er-
dung sollten so kurz wie méglich
sein. Der Anschlusspunkt sollte so
nah wie moglich am RD77MS sein.

Der Abstand zwischen dem Stecker und den abge-
schirmten Kabeln sollte so gering wie méglich sein.

Anschluss der Erdungsleitung:

e o
Schaltschrank — 7~ M\HHHH\HHH HHHH
Wiy
ALY u]H Hi
}

— Verbinden Sie die Erdungsleitung mit dem
Schaltschrank.

SSCNET-Kabel

ACHTUNG

@ VerschlieBen Sie den SSCNETIII-Anschluss mit der Schutzkappe, wenn
das SSCNETIII-Kabel nicht angeschli ist. Durch eindr
Schmutz wird die optische Ubertragung gestort und es konnen Fehl-
funktionen auftreten.

@ Schauen Sie nicht direkt in das Licht, das aus dem SSCNETIII-Anschluss
des Servoverstdrkers oder des RD77MS austritt.

@ Wenn das SSCNETIII-Kabel iibermdBigen B H
wird, w:ez B. schweren Schlagen, seitlichem Druck Zug, engen Blegungen
oder Verdreh k die Lichtleitfasern verdreht werden oder
brechen. Dadurch wird die Dateniibertragung unterbrochen.

Handhabungshinweise

@ Quetschen Sie die Leitungen nicht und treten Sie bei der Installation nicht
auf die Leitungen.

@ Bitte beachten Sie bei der Verkabelung den minimalen Biegeradius der SSC-
NET-Kabel (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm).
Wird dieser Radius unterschritten, konnen Fehlfunktionen auftreten.

@ Befestigen Sie ein SSCNETIII-Kabel so, dass der SSCNETIII-Anschluss nicht
durch das Gewicht des Kabels belastet wird.

@ Fassen Sie nuran den Stecker des SSCNET-Kabels, um die Steckverbindung
herzustellen oder zu l6sen.
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}‘MITSUBISHI ELECTRIC
Série MELSEC iQ-R

Automates programmables

Modules Simple Motion RD77MS -
Manuel d'installation
N°art:301736 FRA, version A, 07102015

Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant recus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, I'installation, la configuration, la mainte-
nance, I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens
formés et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité
de la technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les automates programmables (API) de la série MELSEC iQ-R sont congus uni-
quement pour les applications spécifiques explicitement décrites dans ce
manuel ou les manuels mentionnés ci-aprés. Veuillez prendre soin de respec-
ter tous les paramétres d'installation et de fonctionnement spécifiés dans le
manuel. Tous les produits ont été développés, fabriqués, contrdlés et docu-
mentés en respectant les normes de sécurité. Toute modification du matériel
ou du logiciel ou le non-respect des avertissements de sécurité indiqués dans
ce manuel ou placés sur le produit peut induire des dommages importants aux
personnes ou au matériel ou a d'autres biens. Seuls les accessoires et appareils
périphériques recommandés par Mitsubishi Electric doivent étre utilisés. Tout
autre emploi ou application des produits sera considéré comme non
conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour ['utilisation cor-
recte et sUre des produits sont identifiés clairement comme suit :

Apercu

Les modules Simple Motion RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 et RD77MS16 sont
des modules spécialisés commandés par l'unité centrale d'un automate pro-
grammable. lls commandent des mouvements complexes via des servo-
amplificateurs et des servomoteurs.

Installation et Raccordement

DANGER

Toujours couper la tension d'alimentation de I'API et les autres tensions
externes avant l'installation et le cablage.

RD77
Caractéristiq
Ms2 Ms4 Ms8 Ms16
Nombre d’exes 2 4 8 16
commandés
Eléments de commande
RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8
RD77MS16

ATTENTION
@ Utiliser I'éq sous les conditions envir te
mentionnées dans la des:npt:on du matériel du Série MELSEC iQ-R. Ne
pas exp I'équip alap ére, a la fumée d'huile, aux gaz

corrosifs ou inflammables, aux fortes vibrations ou forts impacts, aux
températures élevées, a la condensation ou a I'humidité.

@® Lorsdel'i llation de I'équip veiller a ce qu'aucun copeau ou
fragment de fil conducteur ne pénétre dans le module par les fentes
d'aération et n'engendre ultérieurement un court-circuit. Utiliser le
couvercle fourni pour boucher les fentes d'aération. Ne pas oublier
d'enlever le couvercle aprés avoir installé I'unité afin d'éviter une sur-
chauffe de I'automate.

@ Les cdbles raccordés aux modules doivent étre fixés de manieére telle
qu'aucune contrainte mécanique excessive ne s'exerce sur les bar-
rettes de raccordement ou les connecteurs.

Serrez les vis des modules avec les couples de serrage mentionnés dans le
tableau suivant. Des vis desserrées peuvent entrainer des courts-circuits, des
erreurs mécaniques ou des dysfonctionnements.

Vis Couple
Vis de fixation (M3) 0,3720,48 Nm
Vis de fixation du connecteur (M2,6) 0,2a0,29 Nm

Installation des modules dans I'appareil de base

ATTENTION

DANGER:
\ Aver i ded corporel.
&= Le non-respect des précautions décrites ici peut entrainer

des dommages corporels et des risques de blessure.

ATTENTION :
! \  Averti: d'end du | et des biens.

) Le non-respect des préc décrites ici peut entrainer de
graves endommagements du matériel ou d'autres biens.

Autres informations

Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules :

@ Description du matériel du série MELSEC iQ-R

@® Manuel de programmation de la série MELSEC iQ-R

Vous pouvez télécharger gratuitement ces manuels a partir de notre site internet
(https:/fr3a.MitsubishiElectric.com/fa/fr/).

Si vous avez des questions sur l'installation, la programmation et I'utilisation
des automates de la série MELSEC iQ-R, n'hésitez pas a prendre contact avec
votre distributeur ou bureau de vente local

N° | Description

(1] RUN Affichage de |'état de fonctionnement du module
Affi- N .

[2) chage ERR. Affichage d'erreur
DEL AX1- . 14 N

3] AX16 Affiche I'état des axes respectifs

@ | Connecteur extérieur du module (connecteur femelle 40 broches)

P} Connecteur SSCNETIII pour la connexion du servo-amplificateur
(sous le module)

Po) Plaque signalétique
Affiche les informations de production (16 chiffres) du module.

Dimensions

Les dimensions de tous les modules de positionnement sont identiques.
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@ Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Au ris-
que d’avoir pour conséquence des défaillances, des blessures et/ou un
incendie.

@ Faire ion a positit le correctement sur la patte de
guidage de | appare:l de base, sinon il y a un risque de plier les broches
dans le connecteur du module.

@ Ne jamais toucher aux parties conductrices du module ou aux com-
posants électroniques. Ceci peut entrainer des dysfonctionnements ou
des dégdts des modules.

Adul,

(@ Aprés avoir coupé |'alimentation
électrique, introduire la patte
inférieure du module dans le
trou de guidage de l'appareil de
base.

@ Appuyer ensuite fermement sur
le module dans I'appareil de
base en s'assurant qu'il soit tota-
lement enfoncé dans I'appareil
de base.

@) Fixer le module avec une vis M3 x 12 si'emplacement de montage est sou-
mis a des vibrations. Ces vis ne sont pas fournies avec les modules

Cablage

@ Pour laconnexion de signaux externes, utilisez des connecteurs 40 broches
A6CON.

Si une gaine sépare les cables d'alimentation arrivant au module RD77MS,
utilisez des gaines reliées a la terre ou métalliques.

Utilisez un cable blindé & paires torsadées de section 0,3 mm? Le blindage
doit étre relié a la masse du coté du module RD77MS.

Pour la connexion au module RD77MS, utilisez des cables blindés indépen-
dants pour le signal d'entrée d'arrét forcé (EMI, EMI.COM), les signaux de fin
de course (FLS, RLS, DOG, STOP, CHG, COM), les signaux externes de com-
mande/commutation (DI, COM) et les signaux du générateur manuel
d'impulsions/entrée de I'encodeur synchrone incrémental (HAH, HAL,
HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

Cablage du cable blindé - Exemple:

Connecteur (A6CON)

\ Vers les périphé-
riques externes

Cébles blindés

Vers le variateur

— Signaux du générateur
manuel d'impulsions

\ La section du fil de raccordement
doit étre supérieure ou égale

a2 mm?. Utilisez des cables de terre

les plus courts possibles. Le point de

raccordement a la terre doit étre

proche du module RD75P/D.

La longueur entre le connecteur et les cables blindés
doit étre aussi courte que possible.

Raccordement a la terre du fil FG :

Panneau — I ‘H

S

Chassis de base

— Raccordez a la terre la borne FG
sur le panneau.

SSCNET cables

ATTENTION

@ Fermezle raccordement SSCNETIII avec le capot de protection si le cdble
SSCNETIII n'est pas raccordé. La presence de souillure peut géner la

et des dysf p apparaitre.

Ly ptiq

@ Neregardez pas directement la lumiére émanant du connecteur SSCNETIII
du servo-amplificateur ou RD77MS.

@ Sile cdble SSCNETIII est soumis a des sollicitations excessives comme par
ex. des chocs, une pression latérale, une traction, des flexions ou des tor-
sions étroites, les fibres optiques peuvent se déformer ou se rompre. La
transmission de données est alors interrompue.

Précautions de manipulation

@ Ne pincez pas les cables SSCNETII et ne les frappez pas pendant le cablage.

@ Pour la pose du cable SSCNET, appliquez un rayon de courbure minimal
(MR-J3BUSCIM : 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B : 50 mm). Un
rayon de courbure inférieur au rayon minimal peut entrainer des dys-
fonctionnements.

@ Fixez le cable SSCNETIII de fagon que le connecteur SSCNETIII ne subisse
pas de contrainte due au poids du cable.

@ Maintenez le connecteur du cable SSCNET pour le montage ou le démontage.
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Connector Signal Layout
@  Steckerbelegung
@® Brochage des connecteurs
""in the tables represends a not connected pin. The figures below show the front view of the modules.
(@ ,*"inden Tabellen steht fiir einen nicht belegten Pin. @ Die folgenden Abbildungen zeigen die Vorderansicht der Module.
® Dans les tableaux, « ® » indique une broche non connectée. ® Les figures ci-dessous représentent la vue de face des modules.
RD77MS4, RD77MS8, RD77MS16 RD77MS2
T T N
2820 | 0 [ |2A20 1820 0 0 [1A20 1820 0 0 |1A20
2819 | 0 0 |2A19 1B19| 0 0 |1A19 1B19| 0 0 |1A19
2818 | 0 [0 |2A18 1B18| 0 0 [1A18 1B18| 0 0 [1A18
2817 | 0 0 [2A17 1817 | 0 0 [1A17 1817 | 0 0 [1A17
2B16 | 0 0 [2A16 1B16| 0 0 [1A16 1B16| 0 0 [1A16
2B15 | 0 0 [2A15 1815 0 0 |1A15 1815 0 0 |1A15
2814 | 0 0 [2A14 1B14| 0 0 |1A14 1B14| 0 0]1A14
2813 | 0 0 [2a13 1B13| 0 0 |1A13 1813 0 0]1A13
2812 | 0 0 [2A12 1812| 0 0 [1A12 1812 0 0 |1A12
2811 | 0 0 [2A11 1811 0 0 [1AN 1811 0 0 [1AN
2810 | 0 0 [2A10 1810| 0 0 [1A10 1B10| 0 0 [1A10
2B9 0 012a9 189 | 0 0 |1A9 189 | 0 0 |1A9
2B8 0 0|2A8 188 | 0 [ |1A8 188 | 0 0 |1A8
2B7 0 0]2a7 1B7 00|1a7 1B7 00|1a7
2B6 0 0|2a6 186 | 0 0 |16 186 | 0 0 |1A6
285 | 0 0]2A5 185 | 0 0 [1A5 185 | 0 0 [1A5
284 | 0 0 |2n4 184 | 0 014 184 |0 014
283 | 0 0]2A3 183 |0 0]1A3 183 |0 0]1A3
282 | 0 0 ]2A2 182 | 0 0]1A2 182 | 0 0]1A2
281 | 0 0 ]2a1 181 |0 0] 181 |0 0]1A1
N NI NI
Pin/ Pin/ Pin/ Pin/
Pin/ Signal Pin/ Signal Pin/ Signal Pin/ Signal
Broche Broche Broche Broche
2B20 2A20 1B20 HB 1A20 5V
2B19 2A19 1B19 HA 1A19 5V
2B18 2A18 1B18 HBL 1A18 HBH
2B17 2A17 1B17 HAL 1A17 HAH
2B16 2A16 1B16 . 1A16 .
2B15 2A15 1B15 5V 1A15 5V
2B14 . 2A14 . 1B14 SG 1A14 SG
2B13 2A13 1B13 1A13
2B12 2A12 1B12 1A12
2B11 2AN 1B11 . 1A11 .
2B10 2A10 1B10 1A10
2B9 2A9 1B9 1A9
2B8 2A8 1B8 EMI.COM 1A8 EMI
2B7 oM 2A7 CcOM 1B7 oM 1A7 oM
2B6 oM 2A6 oM 1B6 oM 1A6 oM
2B5 SIN20 2A5 SIN15 1B5 SIN10 1A5 SIN5
2B4 SIN19 2A4 SIN14 1B4 SIN9 1A4 SIN4
2B3 SIN18 2A3 SIN13 1B3 SIN8 1A3 SIN3
2B2 SIN17 2A2 SIN12 1B2 SIN7 1A2 SIN2
2B1 SIN16 2A1 SIN11 1B1 SIN6 1A1 SIN1

und FLS

Borne commune a DICJ, STOP, DOG, RLS et FLS

External Signals Signal | Description / Beschreibung / Description
(@  Externe Signale Digital Inputs
® Signaux externes DIC (D) | Digitale Eingénge
® Entrées numériques
Signal Description / Beschreibung / Description Stop signal
A Phase/PLS signal input for manual pulse generator/ )
STOoP Stopp-S! |
Incremental synchronous encoder © @ opp-igna
@ Eingang Phase A/Signal PLS fiir Handrad/inkrementa- ® Signal d'arrét
HA len Synchron-Encoder © Near-point dog signal
Entrée pour signal Phase A/PLS pour le générateur DOG (D | Maschinennullpunkt
(F) | manuel d'impulsions/encodeur synchrone
incrémental @ (P | signal POM
B Phase/SIGN signal input for manual pulse genera- Lower-limit signal ®
tor/Incremental synchronous encoder @
Y! : RLS @ Endschalter (min. Weg) ®
Eingang Phase B/Signal SIGN fiir Handrad/inkremen- - .
HB @ talen Synchron-Encoder © ® Signal de limite inférieure ®
® Entrée pour signal Phase B/SIGN pour le générateur Upper-limit signal ©
manuel dimpulsions/encodeur synchrone incrémental ® ELS @ Endschalter (max. Weg) ©
A Phase/PLS signal input for manual pulse generator/ ) . . ®
Incremental synchronous encoder @ ® Signal de limite supérieure
@ Eingang Phase A/Signal PLS fiir Handrad/inkrementa-
HAH len Synchron-Encoder @
Entrée pour signal inverse Phase A/PLS pour le ® For devi ith volt. tout llector t
(P | générateur manuel d'impulsions/encodeur syn- ® or devices with voltage output or open-collector types
chrone incrémental @ Differential output type
@ CAUTION:
A Phase/PLS inverse signal input for manual pulse Wiring of this input is essential. Use a normally closed contact. A forced stop for all
generator/Incremental synchronous encoder @ ® axes will be performed when the EMI input is switched OFF.
Connect a normally closed contact to this input. Positioning will stop when this
@ Eingang Phase A/invertiertes Signal PLS fiir Handrad/ signal turns OFF.
HAL inkrementalen Synchron-Encoder @
Entrée pour signal inverse Phase A/PLS pour le @
P I Isi .
® generat'eur f“a”“e (é)lmpu sions/encodeur syn O Fiir Gerate mit Spannungs- oder Open-Collector-Ausgang
chrone incrémental ® IR :
Fur Gerate mit differenziellem Ausgang
B Phase/SIGN signal input for manual pulse genera- ® ACHTUNG: .
tor/Incremental synchronous encoder @ Dieser Eingang muss unbedingt angeschlossen werden. Sehen Sie hier einen Off-
nerkontakt vor: Ein Sofort-Stopp wird fiir alle Achsen ausgel&st, wenn das Signal
@ Eingang Phase B/Signal SIGN fiir Handrad/inkremen- EMI ausgeschaltet wird.
HBH talen Synchron-Encoder@ @ SchlieBen Sie an diesen Eingang einen Offnerkontakt an. Die Positionierung wird
angehalten, wenn das Signal ausgeschaltet wird.
Entrée pour signal inverse Phase B/SIGN pour le
® générateur manuel d'impulsions/encodeur syn- ®
chrone incrémental @
B Phase/SIGN inverse signal input for manual pulse @ pourles app.arei-Is ?yant_ une sortie de tension ou de type collecteur ouvert
generator/Incremental synchronous encoder @ Type de sortie différentielle
- —— - - @ ATTENTION :
@ Eingang Phase B/invertiertes Signal SIGN fiir Hand- Le cablage de cette entrée est indispensable. Utilisez un contact normalement
HBL rad/inkrementalen Synchron-Encoder @ fermé. Larrét forcé de tous les axes a lieu lorsque I'entrée EMI est coupée.
’ N R ] Connectez un contact normalement fermé a cette entrée. Le positionnement se
Entrée pour signal inverse Phase B/SIGN pour le terminé lorsque ce signal est désactivé (OFF).
(P | générateur manuel d'impulsions/encodeur syn-
chrone incrémental @
Manual pulse generator power supply
(5V:+5VDC, SG: 0V)
5V @ Spannungsversorgung fiir Handrad
SG (5V:+5VDC, SG: 0V)
® Alimentation du générateur manuel d'impulsions
(5V:+5VCC SG:0V)
Forced stop input (Input to stop all axes of servo
amplifiers in a lump) ©
EMI @ Sofort-Stopp-Eingang
EMI.COM (Gemeinsamer Stopp aller Servo-Achsen) ®
® Entrée d'arrét forcé (entrée qui arréte tous les axes
des servo-amplificateurs) ]
Common terminal for DICJ, STOP, DOG, RLS and FLS
com @ Gemeinsamer Anschluss fiir DICJ, STOP, DOG, RLS

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. // FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better  https://eu3a.mitsubishielectric.com



Panoramica

| moduli Simple Motion RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 e RD77MS16 sono
moduli speciali controllati dalla CPU del PLC. Essi possono comandare movi-
menti complessi tramite connessi servoamplificatori e servomotori.

2% MITSUBISHI ELECTRIC

Installazione e cablaggio

PERICOLO

e I'alimen-

elettrico, sc

Prima dell'installazione e del c
ione del PLC ed altre tensioni esterne.

MELSEC serie iQ-R RD77

Caratteristica

MS2 MS4 MsS8 MS16

Controllori Logici Programmabili Numero di assi R 4 s 16

controllabili
Manuale d’installazione per moduli Simple Nomi e funzioni dell "
Motion RD77MS2/4/8/16 omi e funzioni defle parti

RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8

Art.no.: 301736 IT, Versione A, 07102015 RD77MS16

Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico specializzato

Questo manuale d'installazione si rivolge esclusivamente a personale elettrico
specializzato abilitato, che abbia familiarita con gli standard di sicurezza di
elettrotecnica e automazione. Progettazione, installazione, messa in funzione,
manutenzione e test delle apparecchiature vanno eseguiti solo da personale
elettrotecnico abilitato. Eventuali interventi su hardware e software dei nostri
prodotti, non descritti in questo manuale d'installazione o in altri, possono
essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Conformita d'uso

| controllori logici programmabili (PLC) MELSEC iQ-R sono previsti solo per
i settori d'impiego illustrati nelle presenti istruzioni d'installazione o nei
manuali sotto riportati. Osservare con attenzione le condizioni generali d'eser-
cizio, riportate nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, testati e
certificati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non autorizzati su
hardware o software ovvero l'inosservanza delle avvertenze, riportate in que-
sto manuale d'installazione o presenti sul prodotto, possono portare a gravi
danni a persone o cose. Con i controllori logici programmabili MELSEC iQ-R si
possono utilizzare solo apparecchiature aggiuntive o d'espansione raccoman-

ATTENZIONE

@ Utilizzare le apparecchiature solo nelle condizioni ambientali ripor-
tate nella Descrizione hardware relativa al MELSEC iQ-R. Le apparec-
chiature non devono essere esposte a polvere, vapori d'olio, gas
corrosivi o infiammabili, forti vibrazioni o urti, alte temperature, con-
densa od umidita.

@ All'atto del montaggio, curare che trucioli di foratura o residui di fili
non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ventilazione, perché
potrebbero causare in futuro un cortocircuito. Per chiudere le fessure
di ventilazione, utilizzare il coperchio in dotazione. Una volta termi-
nate le operazioni d'installazione, rimuovere questo coperchio, per
evitare un surriscaldamento del controllore.

@ | cavi connessi ai moduli devono essere collegati in modo da non
esporre morsettiera o connettori ad un eccessivo carico meccanico.

Il serraggio delle morsettiere deve essere eseguito con le coppie indicate nella
tabella afianco. Viti allentate possono essere causa di corto circuiti, difetti mec-
canici o disfunzioni.

Segnali esterni

@ Peril collegamento dei segnali esterni utilizzare connettori a 40 pin del tipo
A6CON.

@ Seicavidel RD77MS sono separati dalle linee di rete con un condotto cavi,
utilizzare un condotto di metallo a massa o tubi di metallo a massa.

@ Per il collegamento utilizzare cavi schermati e trefolati di 0,3 mm? di
sezione. Mettere a massa la schermatura in prossimita del RD77MS.

@ |segnali per un arresto forzato (EMI, EMI.COM), degli ingressi dei finecorsa
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) e di un volantino oppure di un encoder sin-
crono incrementale (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) devono essere
portati al connettore del QD77MS con linee schermate separate.

Esempio per il collegamento di linee schermate:

Connettore (A6CON) Cavi schermati
\ Arresto immediato

Segnali finecorsa

Segnali generatore
manuale d'impulsi

%; sezione della linea di terra
dovrebbe essere almeno

2mm’.1 caviditerradovrebbero
essere pit corti possibile. Il
punto di attacco dovrebbe
essere quanto piti vicino al

La distanza tra il connettore e i cavi scher-
mati dovrebbe essere la minore possibile.

date dalla MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o impiego al di fuori di que- No. | Descrizione
sti limiti & ritenuto non conforme. - - —
[1) Se- RUN Segnalazione dello stato di esercizio del modulo
Prescrizioni di sicurezza @ | gnala- | ERR. Segnalazione d'errore
All'atto della progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e zione AX1—
test delle apparecchiature si devono osservare le prescrizioni di sicurezza ed © | LED AX16 Visualizza lo stato dell'asse corrispondente
antinfortunistica, valide per la specifica applicazione.
In questo manuale d'installazione sono presenti indicazioni importanti per O | Collegamento per segnali esterni (connettore femmina a 40 pin)
gestire con competenza e sicurezza l'apparecchiatura. Il significato delle sin- - - — -
gole avvertenze ¢ il seguente: e Collegamento ottico SSCNETIII/H per i servoamplificatori
accia inferiore del modulo).
(faccia inferiore del modulo),
PERICOLO: o Contrassegno con le informazioni di produzione
. Segnala un rischio per I'utilizzatore. Mostra le informazioni di produzione (16 cifre) del modulo.
K ) ['inosservanza delle misure precauzionali indicate pué con-
durre a pericolo per la vita o l'incolumita dell'utilizzatore. A . .
P P Dimensioni
Le dimensioni di tutti i moduli di posizionamento sono identiche.
ATTENZIONE: J
PR . 1) d
A\ Segnala un rischio per le apparecchiature. M J L/ﬂ
( ) L'inosservanza delle misure precauzionali indicate pué por-
tare a gravi danni all'apparecchiatura o ad altri beni. |
0
Ulteriori informazioni
Ulteriori informazioni in merito alle apparecchiature sono riportate nei * o §
manuali seguenti:
@ Descrizione hardware per la serie MELSEC iQ-R
@® Manuale di programmazione per la serie MELSEC iQ-R
Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet 0
(https:/it3a.MitsubishiElectric.com/fa/it/). i
Qualora sorgessero domande in merito all'installazione, programmazione ed
uso dei controllori MELSEC iQ-R, non esitate a contattare I'ufficio vendite di
vostra competenza o un vostro distributore. I\ o .
278 110
>

(@ Una volta disinserita la tensione di
rete, introdurre il modulo nella
guida del rack con la linguetta
inferiore.

(@ Fare quindi pressione sul modulo
contro il rack, fino a farlo aderire
completamente al rack.

@) Fissare il modulo con una vite supplementare (M3x12), se si prevedono
delle vibrazioni. Questa vite non rientra nella dotazione dei moduli.

RD77MS.
— ondutoria
99 Colleg. to dei conduttori di terra:
Vite di fissaggio (M3) da0,37a0,48 Nm
Vite connettore (M2.6) da0,2a0,29 Nm / ‘ Jﬂ‘ ‘H H H H‘ H ‘ H WHHHH
Quadro —
. ouaro— IR
Installazione dei moduli sul rack
7
ATTENZIONE
7
@ Non aprire la cassa di un modulo. Fare attenzione a non modificare il 7
dulo. Ne p risult lie, lesioni e/o incendi.
@ Se il modulo non viene corr posi; sul rack ite il /
listello di guida, i piedini del connettore del modulo possono distor- Collegare il conduttore di terra al
cersi. " quadro elettrico
@ Non toccare parti in tensione o componenti elettronici dei moduli. Cio Z
puo portare a disturbi o danneggiare i moduli.
Cavo SSCNET

ATTENZIONE

® Quando il cavo SSCNETIII non é collegato, chiudere I'attacco SSCNETIII
con il coperchio di protezione. La penetrazione di sporcizia disturba la
tr issione ottica e si p avere dei malfi .

@ Non guardare direttamente nella luce in uscita dall'attacco SSCNETIII
del servo-amplificatore o del'RD77MS.

@® Quando il cavo SSCNETIII é esposto ad eccessive sollecitazioni, come
colpip i, pr laterale, e o torsioni a pic-
colo raggio, le fibre ottiche possono storcersi o rompersi. In tal modo
la trasmissione dei dati s'interrompe.

Manipolazione

@ Non piegare i cavi SSCNETIIl e non tirare i cavi durante il cablaggio.

@ Rispettare il raggio minimo di piegatura durante la posatura dei cavi SSCNETIII.
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Se il rag-
gio di piegatura del cavo & inferiore al raggio minimo consentito, si pos-
sono verificare dei mafunzionamenti.

@ Fissare il cavo SSCNETIIl in modo che il suo connettore non sia caricato del
peso del cavo.

@ Afferrare il connettore del cavo SSCNET durante il montaggio o smontaggio.
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC serie iQ-R

Controladores légicos programables

Instrucciones de instalacion APRA
maddulos Simple Motion
RD77MS2/4/8/16

1
J.:
N°. de art.: 301736 ES, Versién A, 07102015 2 ;q

Indicaciones de seguridad (=]

Y

Sélo para electricistas profesionales debidamente cualificado

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los estan-
dares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatizacion. La pro-
yeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el mantenimiento y el
control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por
electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones en el hardware o en el
software de nuestros productos que no estén descritas en estas instrucciones de
instalacion o en otros manuales, pueden ser realizadas inicamente por nuestros
especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores l6gicos programables (PLCs) del serie iQ-R de MELSEC han
sido diseflados exclusivamente para los campos de aplicacion que se descri-
ben en las presentes instrucciones de instalacion o en los manuales aducidos
mas abajo. Hay que atenerse a las condiciones de operacion indicadas en los
manuales. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados
y documentados en conformidad con las normas de seguridad pertinentes.
Manipulaciones en el hardware o en el software por parte de personas no cua-
lificadas, asi como la no observacién de las indicaciones de advertencia conte-
nidas en estas instrucciones de instalacion o colocadas en el producto, pueden
tener como consecuencia graves dafios personales y materiales. En combina-
cién con los controladores I6gicos programables del serie iQ-R de MELSEC sélo
se permite el empleo de los dispositivos adicionales o de ampliacion recomen-
dados por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas
amplio del indicado se considerard como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguri-
dad y de prevencién de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

PELIGRO:

A Advierte de un peligro para el usuario

&——) |ano observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION:
A\ Advierte de un peligro para el equipo
L La no observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves daiios en el aparato
o en otros bienes materiales.

L2

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@ Descripcion del hardware del serie iQ-R de MELSEC

@ Instrucciones de programacion de la serie iQ-R de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(https://es3a.MitsubishiElectric.com/fa/es/).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacién, programacion y la opera-
cién de los controladores del sistema iQ-R de MELSEC, no dude en ponerse en
contacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

Sinopsis

Los médulos Simple Motion RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 y RD77MS16 son
mddulos especiales controlados por la CPU PLC. Pueden controlar movimien-
tos complejos por medio de servoamplificadores y motores conectados.

Instalacion y cableado

PELIGRO

I

bl

Antes de emp conlai ion y con el c do hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLCy otras posibles tensiones externas.

RD77
Médulo
Ms2 Ms4 Ms8 Ms16

Numero de ejes 5 4 8 16
controlables
Nomi e funzioni delle parti

RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8

RD77MS16

ATENCION

@ Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales
especificadas en la descripcion de hardware del serie iQ-R de MELSEC.
Los ap no deben exp al polvo, a niebla de aceite, a gases
corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, a altas tem-
peraturas, a cond ionniah dad.

@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del
méddulo a través de las ranuras de ventilacion virutas de metal o restos
de cables que podrian provocar después un cortocircuito. Emplee la
cubierta adjunta para tapar las ranuras de ventilacion. Después de
haber concluido todos los trabajos de instalacion, hay que retirar de
nuevo la cubierta con objeto de evitar un sobrecalentamiento del con-
trolador.

@ Los cables conectados a los médulos tienen que estar fijados de tal
manera que no se ejerza ninguna carga mecdnica excesiva sobre las
regletas de bornes o sobre los conectores.

Apriete los tornillos de los mddulos con los pares de apriete indicados en la
tabla adyacente. Tornillos flojos pueden dar lugar a cortocircuitos, fallos meca-
nicos o disfunciones.

Tornillo Pares de apriete

Tornillo de fijacion (M3) 0,37 hasta 0,48 Nm

Tornillos de fijacion del conector de conexion (M2,6) | 0,2 hasta 0,29 Nm

Montaje del modulo en el rack

ATENCION

@® No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

@ Siun modulo no se coloca correctamente en la unidad base poniendo
el saliente en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija del
médulo.

@ Notoque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.

Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

N° | Descripcién
o RUN Indicacion del estado de funcionamiento del
. modulo
Indi-
@ | cacion | ERR. Indicacién de errores
LED AXI—
(3] AX16 Indica el estado de los ejes correspondientes.
@ | Conexidn para senales externas (hembrilla de 40 pines)
P>} Conexidn optica SSCNETIII para el servoamplificador
(en la parte inferior del médulo).
o Numero de serie
Indica el nimero de serie (16 caracteres) del médulo.
Dimensiones

Las dimensiones son iguales para todos los médulos.
S —— 1)

] ‘

98
o
106

(@ Después de haber desconectado la
tension de red, ponga el médulo
con el saliente inferior en la guia
de la unidad base.

(@ Seguidamente empuje el médulo
contra la unidad base hasta que el
moédulo quede pegado a la misma.

® Asegure el médulo adicionalmente con un tornillo (M3 x 12) siempre que
quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se encuentra dentro del volu-
men de suministro de los médulos.

Sefales externas

@ Para la conexidn de sefales externas, emplee conectores de 40 polos del
tipo A6CON.

@ Silos cables del RD77MS estan separados de las lineas de red por medio de
un canal de cables, hay que emplear un canal de cables de metal o tubos
de metal con puesta a tierra.

@ Para la conexion hay que emplear cables trenzados y blindados con una
seccion de 0,3 mm? Ponga a tierra el blindaje del lado del RD77MS.

@ Las senales para una parada inmediata (EMI, EMI.COM), de las entradas de
los interruptores finales (FLS, RLS, DOG, STOP, COM) y un volante o un
transmisor sincrénico incremental (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG)
deben conducirse al conector del RD77MS con cables apantal-lados tendi-
dos por separado.

Ejemplo para la conexion de cables blindados:

Conector (A6CON) Cables blindados

Parada inmediata

Senales de interrup-
tor de fin de carrera

Sefales de generador
manual de pulsos

(%1 seccion de la linea de puesta
atierra tiene que ser como

minimo de 2 mm’. Los cables
para la puesta a tierra tienen
que ser tan cortos como sea
posible. El punto de conexién
ha de estar tan cerca del
RD77MS como sea posible.

La distancia entre el conector y los cables
blindados tiene que ser tan reducida como
sea posible.

Conexion de la linea de puesta a tierra:

=
=
==
==
==

i
Armario de — | H

distribucion / ‘

I
I

7
7
7 — Conecte el cable de puesta a tierra con el
armario de distribucién.
Cable SSCNET

ATENCION

@ Cierre la conexion SSCNETII con la tapa de proteccién cuando no esté
conectado el cable SSCNETIII. Si entra suciedad resulta afectada la
tr ision optica y pueden p se disfunciones.

® No dirija la mirada directamente a la luz que sale de la conexién SSC-
NETIII del servoamplificador o RD77MS.

@ Si el cable SSCNETII es ido a fisicos c
como golpes fuertes, presion lateral, traccién, dobladuras o torci-
mientos, es posible que las fibras opticas se retuerzan o se partan. De
ese modo de interrumpe la transmision de datos.

bl
ables,

Indicaciones para la manipulacién

@ No aplaste las lineas y no las pise durante la instalacion.

@ Durante el cableado, tenga presente el radio minimo de flexion del cable
SSCNET. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B:
50 mm). Si no se respeta ese radio, pueden producirse disfunciones.

@ Fije un cable SSCNETIII de manera que la conexion SSCNETIII no quede
sometida al peso del cable.

@ Para establecer o soltar la conexion, agarre sélo por el conector del cable
SSCNET.

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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S MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC cepun iQ-R

Mporpammunpyembie formyeckue KOHTPoIepbl

PykoBoAcTBO NO ycTaHOBKE
mopynei ynpasneHns
ABmkeHnem RD77MS2/4/8/16

ApT. N2: 301736 RUS, Bepcua A, 07102015
YKasaHua no 6esonacHocTn

Tonbko gna K buunp X cney TOB

JlaHHOe PYKOBO/CTBO MO YCTaHOBKE afipeCoBaHO NCKMIOUUTENbHO KBanupu-
LIMPOBaHHbIM CreLmanicTam, noyunBLIMM COOTBETCBYIOLee 06pa3oBaHme
1 3HaKWMM CTaHgapTbl 6e3onacHoCTH B obnactn SNEKTPOTEXHUKU U TEXHUKN
aBTOMaTu3auuu. lMpoekTnpoBsaTh, ycTaHaBIMBaTb, BBOAWUTb B IKCMTyaTaLmio,
06cnyKnBaTb U NPOBEPATL 060PYAOBaHNE Pa3pPeLLAETCA TONbKO KBanuduum-
pOBaHHOMY CMeLManucTy, NoyymnBLLUEMy COOTBECTBYoLlee obpasoBaHme.
BmeluaTenbCTBa B annapartHyio 4acTb U NPOrpamMmmMHoe obecrneyeHne Haluen
npoayKunmn, He onNncaHHble B 3TOM MM UHbIX PYKOBOJCTBAX, PaspeLleHbl
TONbKO Hawnm cneynanmcram.

Ucnonb3oBaHne No Ha3HaYeHIO

Mporpammupyemble noruyeckue koHTponneps (M/K) MELSEC iQ-R npefgHasHa-
YeHbl TONbKO ANA Tex 0bnacTeil NPUMEHEHUS, KOTOPbIE OMMCaHbl B STOM PYKO-
BO/ICTBE MO YCTAaHOBKE WU HUXeyKa3aHHbIX pykoBogcTBax. Obpawainte
BHUMaHUe Ha cobniofieHne oBLYMX YCNOBWIA SKCMYyaTaLmMm, Ha3BaHHbIX B PYKO-
BofcTBax. MpoAyKumMa paspaboTaHa, M3roTOBMIEHa, MPOBEPEHa 1 OnucaHa
B JOKyMeHTaLMm ¢ cobniofieHem Hopm 6e3onacHocTn. HeksanuduuymposaHHble
BMeLUaTeNbCTBA B aNnnapaTHylo YacTb WK NporpaMmmHoe obecneyerue, 1m6o
HecobnoaeHne NpesynpexaeHun, COfepPXalnxca B 3STOM PyKOBOACTBE WK
HaHeCeHHbIX Ha Camo 000pyAOBaHWE, MOTYT MPUBECTN K CEPbE3HbIM TPaBMam
WM MaTepuanbHomy yuiepoy. B couetaHum ¢ nporpammmpyembiMn KOHTposne-
pamn MELSEC iQ-R pa3peluaeTca ncrnonb3oaTb TONbKO NepudepuitHbie ycTpoi-
CTBa 1 MOAYNN pacluMpeHns, pekoMeHayemble komnaHuein Mitsubishi Electric.
Jio6oe nHOe NCNoNb3oBaHMe, BbIXOAALLME 33 PaMKI CKa3aHHOTO, CYMTAEeTCA
UCMOMb30BaHNEM He MO Ha3HaueHNIo.

Mpepnucanns, oTHocAWMecs K 6esonacHocT

Mpwv NpoeKTNpoBaHUK, yCTaHOBKe, BBOAE B SKCIUyaTaLmio, TEXHNYECKOM
o6CnyXnBaHUM 1 NpoBepke 060PYAOBaHNA JOMKHBI COBNIOAATLCA Npeanu-
CaHWA MO TeXHWKE 0e30MacHOCTV 1 OXPaHe TPpyAa, OTHOCALYMECA K Crielndn-
UeCKOMy Cflyyalo NpUMeHeHHs. B 3ToM pyKoBOACTBE COAepPXaTCs yKasaHus,
BaXKHble ANA NpPaBUNbHOro 1 6esonacHoro obpatlyeHns ¢ ycrponcrsom. Oco-
6ble yKa3aHWA BCTpeyaloLnecs B JaHHOM PYKOBOACTBE MMeeloT creayiolme
3HayeHwuA:

OMACHOCTb:
A\\ IMpedynpexodeHue 06 onacHocmu 0n: nonb3oeamens
)

Heco6niodeHue ykasaHHbIX mep npedocmopoxHocmu
MoXem co30ams y2po3y 0N XU3HU Unu 300p0ebA NoNb-
308amens.

BHUMAHMUE:

A\ IMpedynpexdeHue 06 onacHocmu 0na obopydoeaHus

&= HecobnwdeHue ykasaHHbix Mep npedocmopoxHocmu
MoXKem npusecmu K cep p Py
8AHUA UTU UHO20 UMyWecmed.

[ononHutenbHasa nHpopmauyua

JlononHuTenbHaa nHdopmaLua o npubopax COAEPKUTCA B CEAYIOLLNX PYKO-

BOACTBAX:

@ onucaHus annapatHoi yactn MELSEC iQ-R

@ pYKOBOJACTBaA /1A MOAYNEN, ONNCaHHbIX B J]AHHOM PYKOBOACTBE MO yCTa-
Hoske MELSEC iQ-R

3Tn pyKoBOACTBa MOXHO 6ecnaTHO ckauaTb ¢ Beb-caiiTe komnanun (https://

ru3a.mitsubishielectric.com/fa/ru).

Ecnu BO3HUKHYT BONPOCHI MO YCTaHOBKE, MPOrPamMM1POBaHUIO U 3KCMyaTaummn

KoHTponnepos MELSEC iQ-R, obpaTtuTech B Ballle per1oHanbHoe TOprosoe

Npe/CTaBUTENbCTBO UMW K BalleMy perioHasbHOMy TOProBoMy NapTHepy.

Kpa'ere cBepeHunA
Mopgynu ynpasneHus gsnxeHuem RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 n
R

YcTaHOBKa 1 BbiNnoNHeHne npoBOAKN

D77MS16 npeacTtaBnaioT coboi cneunanbHble GyHKLMOHaNbHbIE MOAYN,
ynpasniseMble NpoLLeccopom KoHTponnepa. OHK NpefiHa3HaueHbl A1A ynpas- OMNACHOCTb
NEHUA CNIOXKHBIMUA ABUXKEHNAMU Yepes MOfKIoUEHHble K HUM CepBOYyCUIN-
Tenu n cepeogBuraTeny. Meped u ponp 0
MK unp
i RD77
: Ms2 Ms4 Ms8 Ms16
Kon-Bo KoHTponu- BHUMAHUE
p)(;eMbCI)X gceﬁrl)o 2 4 8 16
® dxcnny pamypol pasp A npu yo YKa-
3aHHbIX 8 onucaHuu annapamypsl iQ-R. He donyckaemcs eosdelicmeue Ha
3nemMeHTbl ynpasneHus annapamypy nbinu, MacisHo20 edKux unu
RD7TTMS2 RD77MS4 RD77MS8 2asos, cunbHou subpayuu u ydapos, 8bICOKUX memnepamyp, KoHOeHcayuu
RD77MS16 WU 8bICOKOU 8/1GMXHOCMU.

N2 | Onucanue

Cseto- | RUN
Avop
wugu- | ERR. MHavKaumsa cocToaHma oWwmnbKn Moayns

Kaum [T

NHavKaumua paboyero coctoaHnA Moayna

VHAMKauma cocToaHnA ocn

Pa3bém AnA NOAKMIOUEHNA BHELIHWX CUrHANOB (40-KOHTaKTHbIN,
po3eTKa)

OnTnuecknii pasbem SSCNETIII ana nogknioueHna cepsoycunutensa
(Ha HUXHell CTOpOHe MoAynA).

BHelwHune curHanbi

@ [1nA NOAKNIOYEHNA BHELIHMX CUrHANOB NPUMEHAIOTCA 40-KOHTAKTHbIE Pasb-
&mbl AGCON.

@ [InA otaeneHmna kabenein moayna RD77MS OT IMHUIA NUTaHUA CledyeT UCnonb-
30BaTb MeTa/UINYeCKNe Kabenb-KaHanbl U Tpyobl.

@ Heobx0aMMO MCNONb30BaTh 3KPaHMPOBaHHbINA Kabenb ¢ ceueHnem xun 0.3
MM?. DKpaH CrieflyeT 3a3eMAATb Ha CTOpoHe Moayns RD77MS.

@ [Ina noakniouenna K moaynio RD77MS cnepyeT ncnonb3oBaTb OTAENbHblE
3KpaHUpOBaHHble Kabenu Ans BXOAHOTO CUrHana NpuHyAUTeNbHOro ocTa-
HoBa (EMI, EMI. COM), curHanos orpanudenus (FLS, RLS, DOG, STOP, COM),
CUTHanoB BHELIHEro ynpasieHua 1 KOMMyTUpytowmx curianos (DI, COM),
BXO/JHbIX CUTHAJIOB PYYHOTO reHepaTopa UMMYsbCOB ¥ IHKPEMEHTHOTO CUH-
XpOoHHOro aHKoAepa (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

® [lpu p pol uc O 8 Modyne meman-

NludecKux yacmuy u o6p p 0 pole Mo2ym
P Ha epems poli

Hble npop p (i Kp i. Mo p 6noka
CHUMUMe OAHHYIO KpbIWKY, UHA4e npu p P 17
nepezpes KoHmponsnepa.

@ [l K MO0y )posoda criedy p mak, Yymo6sl K

unu pasvé He 6bina p p

cKas Hazpy3Ka.

BWHTbI KNnemmHomn Konoakwu cnepyer 3atArnBaTb MOME@HTOM, YKa3daHHbIM
B Taﬁnmue HUXxe. He3aernneHHb|e BUHTbI MOTYT CTaTb I'Ipl/l‘-WIHOVI KOpOTKOro
3aMblKaHWUA, MeXaHUYeCKnx oWnBOoK nnn Hel/lCI'IpaBHOCTeVIA

KpyTawpmii
MOMeHT

BunTt

Mp P NOAKNIOYEHUNA K| r 0 Kabens:
Paszbem (A6CON) BxopaHon curHan SKpaHupoBaHHble
kabenu

\ NPUHYAUTENbHOTO,
ocTaHoBa

CurHans!
orpaHnyeHna

CUrHanbl pyyHoOro reHe-
patopa UMnynbcos

CeyeHue 3a3emnAlOLLIErO NPOBO/A
HOIKHO BbiTb He MeHee 2 M.

3asemnAioLme NPoBoaa A0MK-
Hbl 6bITb Kak MOXHO Kopoue.
KoHTaKT 3a3emneHus JosixkeH
HaXOANUTLCA Kak MOXHO 6Axe
K mogysnio RD77MS.

[lnnHa yyacTka Mexay pa3bemMoM 1 SKpaHu-
POBaHHbIMY KaGenAMI I0KHa BbITb Kak
MOXHO MeHblule.

BuHT Kpennexunsa (M3) 0.37 0o 0.48 Hm

0.20 00 0.29 Hm

BuvHT pazbéma (M2.6)

MoHTax Ha 6a30BOM Wwaccu

BHUMAHME

@ He eackpeieatime kopnyc modyns. He modugpuyupyiime modysnb.

3mo moxem npusecmu K. P wau Heucnp
@ Cnedume 3a mem, Ymo6bl Modysib p ] P
ebicmyne 6a306020 WACCU, UHAYe MOXHO p ]
pasvéme modyns.
@ He imece IP0800: yacmel u p
Modyneil. Imo Moxem npusecmu K Heucnp mam unu

| © |
| @ |
© | | Axis
(4]
5]
(6]

CepWuiiHblil Homep
YKa3sblBaeTcs CepuiiHblii Homep Moayna (16-3HauHbIN).

Pasmepbl
Pa3mepbl Bcex mofiynei No3nLMOHNPOBaHNA OAVHAKOBbIE.
|
0
] 0 8
0
1
2 _—
27.8 110
>

® OTKnioumB HanpaxeHne nnta-
HUA, BCTaBbTE HUXHUI BbICTYN
MopyNA B HanpasrAloLLee oTBep-
CTne Ha 6a30BOM LUACCH.

(2) 3aTem NNIOTHO NPYXMUTE MOAYTb
K 6azoBomy wwaccu 1 ybeanTec,
4TO OH BOLLEN [0 KOHLIA.

® 3akpenuTe mopysnb BUHTOM (M3 X 12) Mpu ycTaHOBKE KOHTpOIIEPa B MeCTe,
rfie MoxeT 6biTb BUOPaLWA. 3aTAHUTE BUHT KPEMaeHUs MOfly/iA MOMEHTOM
0.36-0.48 Hm. KpenexHble BUHTbI B KOMNNEKT MOAYNel He BXOAAT.

LI
Jacnpegen OO
7

=
==
=
==

I
7 I

7

Ka6enb SSCNET
BHUMAHUE
@ Ecnu kabeno SSCNETII He A (poiime p SSCNETII
.Mp 2pA3b C ons

Koli nepedayu, Ymo
YUOHUpOBaHulo.

npueecmu K HenpaesusnbHoOMy yHK-

@ He cmompume npsamo Ha ceem, 8bixodawjuli uz pasvema SSCNETIII cepeo-
ycunumens unu RD77MS.

@ YYpesmepHoie Hazpy3sku Ha kabenb SSCNETIII (Hanpumep, maxensie yoapbi,
60K080U HaXum, pac ycunue, p i us2u6 unu nepe-
Kpy4ueaHue) MoXem npueecmu K ckpy unu o6psiey KUX

B 3mozo npep 51 nep: O

O6pa6oTka

@ He nepernbaiite kabenn SSCNETIII 1 He cxmmaiiTe kKabenw B xofe pa3BOAKM.

@ [poknagbiBan kabenb SSCNET, cobniopaiite MUHUMaNbHbIA paguyc nsrnba
kabena. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSLIM-B: 50 mm).
Paauyc usrv6a, MeHbLUMI, YeM MUHUMaNbHBI papuyc 3rnba kabens, MoxeT
NPUBECTU K HEUCNPaBHOCTH.

@ YcraHasnvariTe Kabenb SSCNETII Tak, uto6bl pasbem SSCNETII He ncnbITbl-
BaJl Harpy3oK, Bbi3BaHHbIX BECOM Kabena.

@ [Mpy NOAKNIOYEHNN NNK OTCOEANHEHNM iePXKUTECD 3a COEAVNHUTENbHYIO YacTb
kabena SSCNET.
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Layout connettori

Asignaciyn de los pines del conector

Ha3HaueHne KOHTaKTOB pa3béma

Nelle tabelle, "®" sta per pin non occupato

En las tablas, “®” representa un pin no conectado.

RD77MS4, RD77MS8, RD77MS16

,®" B Tabnuue 0603HauaeT HENOAKMIOYEHHbIN KOHTAKT.

@
®

Segnali esterno

Secales externa

BHewHne curHansoi

VN VN
2820 | 0 0 [2A20 1820 0 0 [1A20
2B19 | 0 0 [2A19 1819 0 0 [1A19
2818 | 0 0 [2A18 1818 | 0 0 [1A18
2817 | 0 0 (2a17 B17|{ 0 0 [1A17
2B16 | 0 0 [2A16 1B16| 0 0 [1A16
2815 | 0 0 (2Aa15 1B15| 0 0 |1A15
2814 | 0 0 (2Aa14 1814 0 0 [1A14
2813 | 0 0 |2A13  1B13| 0 [ |1A13
2812 | 0 0 (2Aa12 1B12| 0 0 |1A12
2811 | 0 0(2Aa11 1| 0 0 |1AN
2810 | 0 0 [2A10 1B10| 0 0 [1A10
2B9 0 01]2a9 189 | 0 0 |1A9
2B8 0 0|2A8 188 | 0 [ |1A8
2B7 0 0]2a7 187 | 0 0 |1A7
2B6 0 02a6 186 | 0 0 |16
285 | 0 0 [2A5 185 | 0 0 [1A5
284 | 0 0 [2A4 184 | 0 0 [1A4
2B3 00 |2A3 183 [0 0]1A3
2B2 00 |2Aa2 12 [0 01A2
281 | 0 0 |2A1 181 | 0 0 )1A1
NI NI
Pin Pin
Pines | Segnale/Secal/Curvan | Pines | Segnale/Secal/ CurHan
KOHTaKT KOHTaKT
2B20 2A20
2B19 2A19
2B18 2A18
2B17 2A17
2B16 2A16
2B15 2A15
2B14 . 2A14 .
2B13 2A13
2B12 2A12
2B11 2AN
2B10 2A10
2B9 2A9
2B8 2A8
2B7 oM 2A7 CcOM
2B6 oM 2A6 oM
2B5 SIN20 2A5 SIN15
2B4 SIN19 2A4 SIN14
2B3 SIN18 2A3 SIN13
2B2 SIN17 2A2 SIN12
2B1 SIN16 2A1 SIN11

:li':l// Descrizione/Descripciyn/Onucanune
KonTakr

@ Ingressi digitali

DI (E) | Entradas digitales
[MCcKpeTHble BXOAbI
@ Segnale di arresto

STOP @ Stop signal (secal de parada)
CurHan «cton»
@ Zero macchina

DOG ® Punto cero de la méquina
CTOpOXeBoW CUrHasn BXOfla B KOHTPOJIbHYIO 30HY
® Finecorsa (corsa min.) ®

RLS (B | Interruptor de fin de carrera (carrera mun.) @
CurHan HUxKHero orpanuuenms @
@ Finecorsa (corsa max.) ®

FLS ® Interruptor de fin de carrera (carrera méx.) ®
CurHan BepxHero orpaHuyeHus ®

@

Per dispositivi con uscita in tensione oppure uscita open collector.

Per dispositivi con uscita differenziale.

ATTENZIONE:

Questo ingresso deve essere collegato obbligatoriamente.

Utilizzare un contatto normalmente chiuso. L'arresto forzato di tutti gli assi viene
eseguito quando l'ingresso EMI viene commutato su OFF.

Collegare a questa uscita un contatto normalmente chiuso. Il posizionamento
viene fermato quando il segnale viene disattivato.

®

Para dispositivos con salida de tensiyn y de colector abierto

Para dispositivos con salida diferencial.

ATENCIYN:

Es estrictamente necesario conectar esta entrada.

Emplee aquH un contacto normalmente cerrado: Cuando se desconecta la secal
EM|, se lleva a cabo una parada inmediata (forzada) para todos los ejes.

Conecte a esta entrada un contacto normalmente cerrado NC. El posicionamiento
se detiene cuando la secal se desconecta.

© ﬂJ‘IR yCTpOﬂCTB C BbIXOAHbIM HaNpAXeHNnem nian C OTKPbITbIM KONNEKTOPOM.
nA yCTpONicTs ¢ AnddepeHLManbHbIM BbIXOAOM

@ BHUMAHUE :
BaHO, UTO6bI 3TOT BXOA 6bl1 NOAKIIOUEH.
Mcnonb3yitte HOPManbHO 3aMKHYTbIii KOHTaKT. ABapuiiHOE BbIK/lOYeHWe BCex ocei
6yneT BbinonHeHo, Korga Bxoa EMI nepekntoyaetca B coctosHne BbIKJ1.

@ K AaHHOMY BXOAYy NoAKNOYaeTca HopManbHO 3aMKHyTbIIh KOHTaKT. I'Ipm OoTKnoye-
HWUKM AaHHOro CUrHana No3nunoHNpPOBaHNe NpeKkpalwlaeTca.

@ e e

®

[CHONC)

(D Limmagine seguente presenta il modulo visto frontalmente. Pin/
Pin/ Descrizione/Descripciyn/Onucanmne
@ La siguiente figura muestra la vista delantera del mydulo. KoHTakT
Ha Cxeme Hte rokasaH BUZ MOAYNA Criepeu. @ I(\gresso fase A/segnale PLS per volantino/encoder
sincrono |ncrementale®
® Entrada fase A/secal PLS para generador de pulsos
RD77MS2 HA manual/encoder sincrono incremental ©
Bxop cvrHana ¢asbl A/uMnynbCcoB NiA Py4HOro reHe-
'S patopa UMMyNbCoB U MHKPEMEHTHOTO CHXPOHHOTO
1820 0 0 [1A20 sHkonepa ©
1819 E g TA19 @ Ingresso fase B/segnale SIGN per volantino/encoder
121? 00 1218 sincrono incrementale @
1A17
Entrada fase B/secal SIGN para generador de pulsos
1816\ 0 0 ]1A16 HB ® manual/encoder sHncrono incremental ©
1815 0 0 ]1A15
114 0 0 [|1A14 Bxop curHana dasbl B/3Haka ana pyuHoro reHepa-
TOpa NMMynbCoB N UHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOro
1813 | 0 0 |1A13 awKonepa ®
1812 0 0 |1A12
1110 0 [1An D Ingresso fase A/segnale PLS per volantino/encoder
1810 0 0 [1A10 sincrono incrementale®
189 [0 0 |1A9 ® Entrada fase A/secal PLS para generador de pulsos
188 | 0 0 [1A8 HAH manual/encoder suncrono incremental @
187 | 00 [1A7 Bxop curHana dasbl A/MMNYNbCoB ANA PYUYHOrO reHe-
186 |0 0 |1A6 paTopa UMMyNbCOB U MHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOTO
185 | 0 0 [1A5 sHKopepa @
184 | 0 0 |1A4 @ Ingresso fase A/segnale PLS invertito per volantino/
183 [0 0 ]1A3 encoder sincrono incrementale @
182 | 00 j1A2 C Entrada fase A/secal PLS invertida para generador de
181 \B 1A1 HAL pulsos manual/encoder sHncrono incremental @
Bxop nHBepcHoro curHana ¢asbl A/UMnynbCcoB Ana
PYUHOTO reHepaTopa UMMYJ/IbCOB U UHKPEMEHTHOTO
I i CMHXPOHHOTO 3HKoAepa @
n in
Pines | Segnale/Secal/Curnan | Pines | Segnale/Secal/ Curnan ) Ingresso fase B/segnale SIGN per volantino/encoder
KOHTaKT KOHTaKT sincrono incrementale @
1B20 HB 1A20 5V ® Entrada fase B/secal SIGN para generador de pulsos
1819 HA 1A19 5v HBH manual/encoder sHncrono incremental @
1818 HBL 1A18 HBH Bxop cvrnana ¢asbl B/3Haka Ana pyuHoro reHepa-
TOpa NMMY/bCOB U UHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOTO
1B17 HAL 1A17 HAH sHkogepa @
1B16 M 1A16 M @ Ingresso fase B/segnale SIGN invertito per volantino/
1B15 5V 1A15 5V encoder sincrono incrementale @
1B14 SG 1A14 SG ® Entrada fase B/secal SIGN invertida para generador
513 A3 HBL de pulsos manual/encoder sincrono incremental @
Bxop nHBepcHoro curHana ¢pasbl B/3Haka ana pyuy-
1812 1A12 HOTO reHepaTopa UMMYNbCOB N UHKPEMEHTHOTO CUH-
1B11 . 1A11 . XPOHHOTO 3HKopepa @
1B10 1A10 @ Alimentazione elettrica del generatore manuale
189 A9 d'impulsi (5V: +5V DC, SG: 0V)
5V Alimentaciyn de tensiyn del generador manual de
188 EMI.COM 1A8 EMI SG ® pulsos (5V: +5 V DC, SG: 0V)
187 CoMm 1A7 Com @D MuTaHre pyyHOro reHepaTopa UMMY/bCOB
1B6 com 1A6 CcoM (5B:+5Bnep.T,SG:0B)
1B5 SIN10 1A5 SIN5 @ Ingresso arresto forzato
184 SING A4 SING (arresto comune di tutti i servoassi) @
EMI Entrada de parada inmediata (parada forzada: parada
183 SINg 1A3 SIN3 EMI.COM ® conjunta de todos los ejes de servos) ©
182 SIN7 1A2 SIN2 .@ BXO/]HOIh CUrHan NpUHyaAnTENIbHOrO OCTaHOBA
1B1 SING 1A1 SIN1 (OnHOBPeMeHHbIi 0cTaHOB BCex cepaooceit) @
@ Collegamento comune per DICJ, STOP, DOG, RLS e FLS
com (E) | Conexiyn combn para DIC], STOP, DOG, RLS y FLS

O6wasn knemma ana DIC], STOP, DOG, RLS n FLS

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany/// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC seria iQ-R

Programowalne sterowniki logiczne

Podrecznik instalacji modutéw
Simple Motion RD77MS2/4/8/16

Nrart.: 301736 PL, wersja A, 07102015
Srodki bezpieczenstwa

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych tech-
nikéw elektrykow, ktorzy s juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, moga
by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykdw.
Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktéw,
wyraznie nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wytacznie przez
autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Prawidtowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC iQ-R, przeznaczone
s3 tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub
w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Muszg by¢ przestrzegane
wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym
podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane,
przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci z wasciwymi standar-
dami bezpieczenstwa. Nieautoryzowana modyfikacja sprzetu lub oprogramo-
wania, lub nieprzestrzeganie ostrzezeri podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych obrazen personelu i/lub
zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne i sprzet rozszerzajacy,
wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane
przez programowalne sterowniki logiczne z serii MELSEC iQ-R. Wszystkie inne
zastosowania bedg uwazane za niewtfasciwe.

Regulacje zwigzane z bezpieczenistwem

Wszystkie regulacje bezpieczeristwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla
naszych zastosowarn, musza by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, roz-
planowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktdre pomoga we whasciwym i bezpie-
cznym uzywaniu tych produktdw. Ostrzezenia te zostaty wyréznione w naste-
pujacy sposob:

Przeglad

Moduty Simple Motion RD77MS, RD77MS4 i RD77MS16 to inteligentne moduty
funkcyjne, sterowane z poziomu jednostki centralnej PLC. Za pomoca pod-
taczonych wzmacniaczy i silnikéw serwo sa one w stanie kontrolowac¢ wyko-
nywanie skomplikowanych ruchéw.

Instalacja i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

I

Przed wykonywaniem jakichkolwiek instalacji i przed tqczeniem przewo-
dow, nalezy zawsze wylqczyc zasilanie PLC i inne zewnetrzne zasilania.

RD77
Pozycja
Ms2 Ms4 Ms8 Ms16

Liczba
sterowanych osi 2 4 8 16
Nazwy i funkcje czesci sktadowych

RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8

RD77MS16

UWAGA

@ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod warunkami op:sanym: w Hard—
ware Manual do MELSEC iQ-R. Nie wy ¢ sprzetu na dziat
pytow, mgly olejowej, zrqcych lub palnych gazéw, silnych wibracji lub
uderzen, wysokich temperatur, wilgoci i nie dopuszczac do skraplania

pary wodnej.

@ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do modutu nie
dostaty sie wiéry, I Scinki lub fr 'y p doéw, ktore
po wpadnieciu moglyby sp d ¢ zwarcie obwodéw. W celu

uszczelnienia naciec wentylacyjnych na czas instalowania, nalezy
zastosowac dostarczonq ostone. Nalezy réwniez pamietac, Zzeby po
zainstalowaniu urzqdzenia zdjqc ostone. W przeciwnym razie, w cza-
sie dziatania, sterownik moze sie przegrzac.

@ Kable podtqczone do modutu nalezy tak zamocowacd, zeby listwy zaci-
skowe lub ztqcza nie byly poddawane bezposrednim naprezeniom.

Dokrecanie srub w module powinno odbywac sie w podanych dalej granicach
momentu. Luzne $ruby moga spowodowac zwarcie obwodéw, uszkodzenie
mechaniczne lub wadliwe dziatanie.

NIEBEZPIECZENSTWO:
/&\ Ryzyko narazenia uzytkowmka na obrazenia.
) ie tych zer,, moze dop dzi¢
kownika do zagrozema zyciai powstama urazoéw.

uzyt-

\ UWAGA:
A\ Ryzyko uszkodzenia sprzetu.

Nieprzestrzeganie ostrzezen zwiqzanych z bezpieczerist-
wem, moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia
sprzetu lub innej wlasnosci.

Dodatkowa informacja

Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w nastepu-
jacych podrecznikach:

@ Hardware Manual do serii MELSEC iQ-R

@ Programming Manual do serii MELSEC iQ-R

Podreczniki te mozna bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej
(https://pl3a.MitsubishiElectric.com/fa/pl/).

Jesli pojawig sie jakiekolwiek pytania zwigzane zinstalowaniem, programowa-
niem i dziataniem sterownikéw z serii MELSEC iQ-R, prosimy o bezzwtoczne
skontaktowanie sig z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem.

Sruba Moment
Sruba montazowa modutu (M3) 0,37 do 0,48 Nm
Sruba ztacza (M2.6) 0,20do 0,29 Nm
Nr | Opis . .
P Montaz modutu do plyty bazowej
(1] Wkaz- RUN Wyswietla status pracy modutu
@ | niki ERR. Wyswietla status btedu w module y UWAGA
stanu [T )
© [LED |16 | Wyswietla status odpowiednich osi @ Nie otwieraé lub nie modyfikowa¢ modutu. Czyniqc tak, mozna spo-
" N wodowac awarie, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar.
@ | Ziacze zewnetrznych sygnatow (40-stykowe gniazdo) @ Zatrzask mocujqcy modut, nalezyzawsze wkladac do otworu w plycie
e Ztacze optyczne sieci SSCNETIII do podtaczenia wzmacniacza serwo bazowej, sluzqcego do moc Wciskanie zaczepu do
(w dolnej czesci modutu). otworu, sp di kodzenie ztqgcza modutu oraz moduf.
° Numer seryjny ® Nie nalezy bezposredmo dotykaé p dzq chh Iu'b elektr: " '. :wch
Wyswietla numer seryjny (16 znakéw) modutu. Cfgsa produktu. C.zynnosc ta moina sp bledne
lub awarie.
Wymiary
. . . . @ Po wylaczeniu napiecia zasilania,
Wymiary dla wszystkich modutéw sg identyczne. zatrzask mocujacy modut nalezy
| wiozy¢ do otworu mocujgcego
~] __I I_/ﬂ : modut w ptycie bazowej.
|
0
© o @ W celu zatadowania modutu do
o 0 2 plyty bazowej, nalezy popychac
modut w kierunku pokazanym
strzatka.
0
|
2 =
lo J | A}
® Jesli spodziewane sa duze drgania,
28 ] 110 modut nalezy umocowac¢ do plyty

bazowej za pomocg dodatkowej
$ruby (M3 x 12). Sruba ta nie jest
dostarczana wraz z modutem.

Sygnaly zewnetrzne

@ Do podfaczenia sygnatdéw zewnetrznych stuzy 40-stykowa wtyczka AGCON.

@ Jesli kable doprowadzone do modutu RD77MS separowane sa od przewodéw
zasilajacych korytkiem, nalezy zastosowac uziemione korytka lub uziemione
rury metalowe.

@ Do pofaczenia stosowaé ekranowang skretke o przekroju przewodéw 0,3 mm?.
Ekran nalezy uziemi¢ od strony modutu RD77MS.

@ Wymienione nizej sygnaly nalezy doprowadzi¢ w oddzielnych kablach ekranowa-
nych. Sa to: wejsciowe sygnaly wymuszenia zatrzymania (EMI, EML.COM), sygnaty
ograniczen (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), sygnaty polecen zewnetrznych/ sygnaty
przetaczania (DI, COM) oraz stuzace do potaczenia z modutem RD77MS sygnaty
recznego generatora impulséw lub sygnaty przyrostowego enkodera synchronicz-
nego (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

Przyktad podtaczenia kabla ekranowanego:

Sygnat wejsciowy
wymuszenia
zatrzymania

Zicze (\AéCON) Kable ekranowane

Sygnaly ograniczen

Sygnaly recznego
generatora impulsow

%zewéd uziemiajacy musi mie¢
przekréj minimum 2 mm?

Przewody uziemiajace powinny
by¢ mozliwie najkrotsze.

Zacisk uziemienia nalezy umie-

sci¢ w poblizu modutu RD77MS.

Odlegtos¢ miedzy wtyczka i ekranowanymi
przewodami powinna by¢ mozliwie jak naj-
mniejsza.

Uziemienie przewodu FG:

7 )

el
Panel szafy — O AL

elektrycznej

=
="
==
==
==
o

=

| Mg

~— Uziemienie przewodu FG do panelu
szafy elektrycznej.

Kabel SSCNET

UWAGA

@ Gdy kabel SSCNETIII zostanie wyjety ze zlqcza, na ztqcze SSCNETIII
nalezy natozyc pokrywke. Jesli powierzchnia zakoriczenia SSCNETII jest
abr optycznatr ja zostaje przerwana, co moze doprowa-

dz:c do wadliwego dziatania.

@ Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na swiatto generowane ze ztqcza SSC-
NETII wzmacniacza serwo lub RD77MS.

@ Jesli kabel SSCNETIIl narazony jest na nadmierne naprezenie, takie jak
duzy wstrzgs, boczny nacisk, ciqgniecie, nagte zginanie lub skrecanie,
jego srode znieksztalci sie lub przerwie, uniemozliwiajqc optycznq
transmisje.

Uwagi odnosnie okablowania

@ Nie $ciskac kabli SSCNETIII oraz nie deptac po nich w czasie wykonywania
instalacji.

@ W czasie uktadania kabli SSCNET, nalezy uwaza¢ na minimalny promien zgiecia
kabla. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Jesli
promien zgiecia jest mniejszy niz minimalny promien zgiecia, kabel moze
zostac uszkodzony.

@ Kabel SSCNETIII nalezy umocowac w taki sposob, zeby ztacze SSCNETIII nie byto
obcigzone ciezarem kabla.

@ Czesc kabla SSCNET przeznaczong do instalowania lub demontazu, nalezy
przymocowac od strony ztgcza.

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
AV ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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}‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R sorozat

Programozhato vezérlok

Telepitési itmutato

a RD77MS2/4/8/16 Egyszerti
Motion Controller modulok
Cikkszam: 301736 HUN, A verzi6, 07102015

Biztonsagi ovintézkedések

Kizarélag szakképzett villamos szakemberek szamara

Jelen telepitési Utmutato az elektromos és automatizéldsi technika biztonsagi
eléirasait ismerd, megfelel6 képzettséggel rendelkezé villamos szakemberek
szamara irodott. A késztilék rendszerbe illesztését, telepitését, lizembe hely-
ezését, karbantartasat és ellendérzését csakis megfelelé képzettséggel ren-
delkezé villamossagi szakember végezheti. Termékeink jelen telepitési
Utmutatéban vagy mas kézikonyvekben nem szereplé hardveres illetve szoft-
veres moédositasat kizardlag erre jogosult szakembereink végezhetik.

Rendeltetésszeri hasznalat

A MELSEC iQ-R sorozat programozhat¢ logikai vezérl6 (PLC) egységei csak a
jelen telepitési itmutatoban vagy az alabb felsorolt kézikényvekben szerepl6
alkalmazasi teriileteken hasznalhatdk. Ugyeljen a kézikonyvekben megadott
ltalanos Gzemeltetési feltételek betartasara. Az ismertetett termékek ter-
vezése, gyartasa, ellendrzése és dokumentalasa a vonatkozé biztonsagi szab-
vanyok szigoru betartasa mellett tortént. A késziilék hardveres vagy szoftveres
részének engedély nélkiili médositasa, illetve a telepitési Gtmutatoban leirtak
be nem tartasa sulyos személyi sériilést, illetve anyagi karokat okozhat.
A MELSEC iQ-R sorozat PLC egységeihez kizarélag a Mitsubishi Electric ltal
javasolt és jovahagyott kiegésziték és bévitmények hasznalhatok. Minden mas
hasznalat és alkalmazas nem rendeltetésszerlinek mindsl.

Biztonsagi el6irasok

A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, Gzembe helyezését, karban-
tartasat és ellenérzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és baleset-
megel6zési elSirasok betartasaval kell elvégezni.

A telepitési utmutato a késztilék szakszer(i és biztonsagos hasznélata szem-
pontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezé:

Attekintés
Az RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 és RD77MS16 egyszer(isitett mozgasve-
zérl6 modulok olyan specialis egységek, amelyeket a PLC CPU vezérel.

A simple motion mozgasvezérlé6 modulok, szervoerdsitékon keresztiil, szervo-
motorok szinkronizélt mozgasvezérlését képesek megvaldsitani.

RD77
Ms2 Ms4 Ms8

Tétel
Ms16

Vezérelhetd 5 4 8 16

tengelyek szdma

Telepités

VESZELY

elétt mindig kapcsolja
kl aPLC tapellatasat, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst.

VIGYAZAT

Kiilsé jelek

@ A kilsé jelek csatlakoztatasdhoz A6CON tipust 40 tis csatlakozdédugaszt
hasznéljon.

@® Amennyiben a RD77MS-modul kabelét a halézati vezetékektdl elvélasztva,
kabelcsatornaban vezeti, foldelt, fémbdl készilt csatornat vagy foldelt
fémcsovet hasznaljon

@ A csatlakoztatashoz arnyékolt és sodrott, 0,3 mm? vezeték-keresztmetszet(i
kabelt hasznéljon. Az arnyékolast a RD77MS-modul kozelében foldelje.

@ Az azonnali ledllitas (EMI, EMI.COM), a végallaskapcsol6-bemenetek (FLS,
RLS, DOG, STOP, CHG, COM) és a kézikerék vagy inkrementélis szinkron
koédolé (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) jeleit kiilonallé, arnyékolt

VESZELY:
A\ Afelhasendldt fenyegets veszélyre figyel
&= Benem tartdsa élyt jelenthet a felh il6 életére
€és egészségére.
FIGYELMEZTETES:
A\ A késziiléket fenyegeté veszélyre figyelmeztet.
L ) Be nem tartdsa a késziilék vagy mds anyagi javak silyos
kdrosoddsdt okozhatja.

Modulok felépitése

RD77MS2 RD77MS4

RD77MS8
RD77MS16

Nr. | Leirds

RUN A modul Gizemallapotat jelzi

LED ERR.
kijelzé AXT—

o

2]

o AX16

@ | Csatlakozd kulsé jelek szamara (40 t(s csatlakozdaljzat)
(5]

(6]

A modul hibaallapotat jelzi

A megfelel6 tengelyek allapotat jelzi.

Optikai SSCNETIII/H csatlakozé szervoerdsitk szamara
(40 tis csatlakozoaljzat).

Sorozatszém
A modul (16 karakteres) sorozatszamat jelzi.

Méretek

A méretek mindegyik modulnal megegyeznek.

?J—f_l

T | ‘

Tovabbi informaciok

A kovetkezé kézikonyvekben tovabbi informéciok taldlhatok a készulékkel
kapcsolatban:

@® MELSEC iQ-R sorozat hardver-kézikonyv

@® MELSEC iQ-R sorozat programozasi kézikonyv

A kézikonyvek ingyenesen letdlthetdk internetes honlapunkrél
(https://hu3a.MitsubishiElectric.com/fa/hu/).

Amennyiben kérdése volna a MELSEC iQ-R vezérlések telepitésével, pro-
gramozasaval és Uzemeltetésével kapcsolatban, kérjuk, forduljon az 6nhéz
legkozelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkh6z vagy viszonteladonkhoz.

98
o
106

0
B -
A _—

@ A berendezést kizdrélag a MELSEC iQ-R hardver kézikonyvben leirt
lek kézott ii. I Ne tegye ki a késziiléket pornak, olaj-
kodnek, korroziv vagy gytilékony knak, erés rezgésnek illetve

itéseknek, magas hémérsékl k, pdralecsapéddsnak vagy nedves-

ségnek.
@ Telepitése kozben ligyeljen arra, hogy a firdsi forgdcs, vagy vezeték-
darabok szellé6zényildsokon keresztiil a késziilékbe hullva ne ok
nak zdrlatot. Telepités k6zben haszndlja a mellékelt fedelet
aszell6zényildsok letakardsdra. Az egység utdn tdvolitsa el
a fedelet, ellenkezé esetben a vezérlés iizem kozben tiilmelegedhet.
® Ugy csatlak a kdbeleket a modulokhoz, hogy a kapocsléceket
ill. a csatlakozokat ne tegye ki tilzott mechanikai igénybevételnek

Huzza meg a modulok csavarjait a kdvetkezé tablazatban megadott meghu-
zasi nyomatékokkal. A laza csavarok révidzarlatot, mechanikus meghibasodast
vagy mUikodési hibat idézhetnek el6.

Csavar Nyomaték
Rogzitécsavar (M3) 0,37-0,48 Nm
Csatlakozé csavarja (M2.6) 0,20-0,29 Nm

A modulok telepitése a hatlapra

N

VIGYAZAT

[ ] Ne nylssa fel a modul tokozdsadt, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-

t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet okozhat
@ Ovatosan vezesse a modul vezetéfiileit a hatlapba Ellenkez6 esetben a
modul csatlak k tiiskéi elhajolF

@ Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektronikus
alkatrészeit. Ez a modul hibds miikodését vagy tonkremenetelét okoz-
hatja.

@ A tapegység kikapcsoldsa utan
helyezze a modul also fiilét
a hétlap vezetényilasaba.

@ Ezutan nyomja a modult hataro-
zottan a hatlapra, mig az telje-
sen a helyére nem kerdil.

® Haatelepités helyén rezgések jelentkezhetnek, régzitse a modult régzitécsa-
varokkal (M3 x 12). A csavarok nem részei a modul szallitasi terjedelmének.

vezeté | kell az RD77MS modul csatlakozédugaszahoz vezetni.

Példa arnyékolt vezetékek huzalozasara:

Csatlakozédugasz (A6CON) Arnyékolt kabel
\ Azonnali leéllitas 4

A végillaskapcsold jelei

A kézikerék jelei

%)}delévezeték minimalisan szik-
séges keresztmetszete 2 mm?. A fél-

deléshez hasznélt huzalok a leheté
legrévidebbek legyenek.

A csatlakozasi pontota RD77MS-hez
leheté legkdzelebb kell kialakitani.

RD77MS

A csatlakozédugasz és az arnyékolt kdbelek
kozotti tavolsagnak a lehet6 legkisebbnek
kell lennie.

A foldelévezeték csatlakoztatasa:

e JHH%H
[

Hatlap

/

— Csatlakoztassa a foldelGvezetéket
a kapcsoloszekrényhez.

SSCNET-kabel

VIGYAZAT

bél, hely

@ Miutdn az SSCNETII kdbelt kihuzta a csatlakozéalj. vissza
az SSCNETIII csatlakozo fedelét. Ha az SSCNETII csatlakozofelulete szen-
nyezett, az optikai dtvitel megszakad és ezdltal hibds miikodés léphet fel.

@ Ne nézzen kozvetleniil az SSCNETII csatlakozo és a szervoerdsité vagy
az RD77MS dltal generdlt fénybe.

® Haaz SSCNETIII kdbel tilsdg nagy megterhelé: erés
iités, oldalird yomds, rdntds, éles kdb és vagy knbel csavards)
van kitéve, akkor a kdbel beliilr6] megrongdlédik vagy megtorik és az

optikai dtvitel nem lesz lehetséges

L (néldéul

Kezelési tudnivalék

@ Ne nyomja dssze a vezetékeket, és telepités kozben ne |épjen a rajuk.

@ Kérjik, hogy a kdbelezés soran tartsa be az SSCNET-kabelre megadott mini-
malis hajlitasi sugarat (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-
J3BUSCIM-B: 50 mm). A megengedettnél kisebb sugér esetén hiba jelent-
kezhet a rendszer miikodésében.

@ Ugy régzitse az SSCNETIIl kabelt, hogy az SSCNETIIl csatlakozast a kabel
tomege ne terhelje.

@ Csatlakoztatashoz és a csatlakozas bontasahoz a dugasznal fogja meg az
SSCNET kébelt.

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC fada iQ-R

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci pro pohybovy modul
Simple Motion RD77MS2/4/8/16

C.vyr.:301736 CZ, Verze A, 07102015
Bezpecénostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné skolené a zplsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpe¢nostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, vcetné névrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze $koleni elektro-
technici s piislusnou kvalifikaci, ktefi jsou plné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC iQ-R jsou uréeny pouze pro
konkrétni aplikace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech uve-
denych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani viech instala¢nich
a provoznich parametrd specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bezpe¢nost-
nimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo nedodr-
Zzovani bezpec¢nostnich varovani uvedenych v tomto navodu nebo vytisténych
na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo jiného majet-
ku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky schvalené spo-
le¢nosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu budou povazo-
vény za nespravné.

Pfislusné bezpecnostni predpisy

Béhem néavrhu systému, instalace, nastaveni, udrzby, servisu a zkouseni téchto
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, ktera jsou dilezita pro spravné a bezpecné po-
uziti produktd, oznacena takto:

NEBEZPECI:

Varovadni tykajici se zdravi a zranéni osob.

Nedodrzenizde popsanych bezpecnostnich zdsad miizZe vést
k vdznému ohrozeni zdravi nebo zranéni.

>

UPOZORNENI:

Varovadni tykajici se p i zafizeni a
Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést
k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku.

B>

Dalsi informace

Nésledujici ndvody obsahuji dalsi informace pro tyto moduly:

@ Popis hardwaru systému MELSEC iQ-R

@® Navod k programovani pro fadu systému MELSEC iQ-R

Tyto névody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu
(https://cz3a.MitsubishiElectric.com/fa/cs/).

Pokud méte jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobku
popisovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distribu-
torem.

Prehled

Pohybové moduly Simple Motion RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 a RD77MS16
jsou specialni moduly, které jsou fizeny fidicimi jednotkami PLC CPU. Tyto
moduly mohou pfes pfipojené servozesilovace a servomotory ovladat kom-
plexni pohyby.

Instalace a kabelové propojeni

NEBEZPEC|

I

Pied instalaci a pfipojovdnim kabelii vypnéte napdjeci napéti pro PLC
a ostatni externi napéti.

~ RD77
i ms2 ms4 ms8 Ms16
Pocet fizenych os 2 4 8 16
Obsluzné prvky
RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8
RD77MS16

UPOZORNENI

@ Zarizeni provozujte pouze v prostredi, které vyhovuje podminkdm
uvedenym v popisu hardwaru systému MELSEC iQ-R. ZaFizeni nesmi
bytvystaveno prachu, olejové mize, leptavym nebo hoflavym plynim,
silnym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm a kondenzaénim
ucinkim nebo vihkosti.

@ PFimontdzi ddvejte pozor na to, aby se do modulu nedostaly pres vét-
raci $térbiny otfepy z vrtdni nebo zbytky drdtd, které by mohly pozdéji
zplisobit zkrat. K uzavieni vétracich stérbin pouzijte doddvany kryt.
Po ukonceni viech instalacnich praci kryt opét sejméte, aby pFi pro-
vozu nedoslo k prehrdti

@ Vodice musi byt pFipoj
kovnice nebo k k
namdhdni.

§ k moduld
y nebyly vy

takovym zpui aby svor-
y prilisnému mechanickému

Dotéhnéte Sroubky modulii utahovacimi momenty uvedenymi v nasledujici
tabulce. Volné sroubky mohou zpusobit zkraty, mechanické poruchy nebo
vyvolat chybnou funkci.

Srouby Utahovaci
momenty

Upeviiovaci $roubek (M3) 0,37 az0,48 Nm

Srouby konektoru (M2,6) 0,2 a2 0,29 Nm

Montaz modulii na zékladni sbérnici

p.

UPOZORNENI

@ Neotevirejte kryt modulu. Neprovddéjte zmény na modulu. PFi téchto

Ci h by mohly vznik t poruchy a/nebo poZdr a zdrover dojit
k poranéni.

@ Pokud neni modul sprdvné nasazen do otvoru na zdkladni sbérnici,
pak miize dojit k ohnuti pinti na konektoru modulu.

@ Nedotykejte se Zddnych vodivych dilii nebo elektronickych kompo-
nent modulii. Mohlo by to vést k poruchdm nebo poskozeni modulii.

€. | Popis

© | Sta- RUN Indikace provozniho stavu modulu

(2] \I:g\rl\i- ERR. Indikace chybového stavu modulu.
rolky | AX1- - PP

(3] LED AX16 Indikuji stav pfislusnych os.

@ | Konektor pro externi signaly (40polova zasuvka)

e Opticky konektor SSCNETIII/H pro servozesilovace
(na spodni strané modulu).

o Sériové Cislo vyrobku
Uvadi sériové ¢islo (16 znakd) modulu.

Rozméry

Rozméry viech modulli jsou stejné.

!

< If ]
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@ Po vypnuti sitového napéti nasadte
modul spodni zdpadkou do otvoru
na zakladni sbérnici.

@ Pak modul piitlacte k zakladni sbér-
nici tak, aby pilehl celou plochou.

® Pokud pracujete v prosttedi s vyskytem vibraci, zajistéte modul dodate¢né
jednim Sroubkem (M3 x 12). Tento Sroubek neni obsahem dodévky modulu.

Externi signaly

@ K pfipojeni externich signal pouzijte 40pdlovou konektorovou vidlici.

@ Pokud chcete k oddéleni kabelli pro modul RD77MS od silového vedeni
vyuzit kabelovy kanal, pak pouzijte kovovy kabelovy kanal nebo uzemné-
nou kovovou trubku.

@ K piipojeni pouZijte stinény kabel se sta¢enymi vodi¢i o prafezu 0,3 mm?2
Stinéni uzemnéte v blizkosti modulu RD77MS.

@ Signaly pro okamzité zastaveni (EMI, EMI.COM), vstupy koncovych spinact
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) a ru¢niho kole¢ka nebo inkrementalniho syn-
chronniho kodéru (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) musi byt ke konek-
toru RD77MS pfivedeny samostatnymi stinénymi kabely.

Piiklad kabelového propojeni se stinénymi vedenimi:

konektor (A6CON)

\ okamzité zastaveni stinéné kabely

signaly koncovych

signaly z ru¢niho kolecka

@/’;ﬁiez zemniho vodi¢e musi byt
minimalné 2 mm?. Uzemiovaci

vodic¢e musi byt co nejkratsi.
Uzemriovaci bod musi byt co
nejblize modulu QD75MH.

Odstup mezi konektorem a stiné-
nymi kabely mé byt co nejmensi.

Pfipojeni zemniciho vedeni:

N N R
rozvadéc — 7| OUDOCOE

LTI
~__qlllll

sbérnicovy nosi¢ modult

— Zemnici vedeni propojte
s rozvadécem.

Kabel SSCNET

UPOZORNENI

® Kdyz neni datovy kabel SSCNETIIl prfipojen, uzaviete pFipojovaci
konektor ochrannou krytkou. Zaprdseny vyvod by mohl narusit
opticky prenos a vyvolat tak chybnou funkci.

® Nedivejte se nikdy pfimo do svétla, které vychdzi z vyvodu datové sité
SSCNETIII na ser ilovaéi nebo na modulu RD77MS.

@ Je-li sitovy kabel SSCNETIII vystaven p¥ilisSnému namdhdni, jako jsou
napf. silné tdery, pFi¢né nebo tahové namdhdni, tizké ohyby nebo
pretdceni, mizZe dojit k vnitinimu naruseni nebo zlomeni optickych
vidken. Datovy prenos pak neni ddle mozny.

Pokyny k manipulaci

@ Davejte pozor, aby pii instalaci nedoslo ke skfipnuti nebo poslapani vedeni.

@ Pii zapojovani kabel(i dbejte na to, abyste u kabelu SSCNET dodrzeli alespon
minimalni polomér ohybu. (MR-J3BUSLIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-
J3BUSLIM-B: 50 mm). Podkroceni tohoto poloméru maze byt pfi¢inou chy-
bnych funkci.

@ Kabel SSCNETIII upevnéte tak, aby konektor SSCNETIIl nebyl vystaven
namahani, které by mohla zpUsobit vlastni hmotnost kabelu.

@ Pii spojovani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen
konektor kabelu SSCNET.

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Serisi

Programlanabilir Lojik Kontrolorler

RD77MS2/4/8/16 Basit Hareket Kontrol
Modiilleri Kurulum Kilavuzu
Art.no.: 301736 TR, Stirim A, 07102015

Giivenlik Onlemleri

Yalnizca uzman personelin kullanimi igindir

Bu kilavuzdaki talimatlar, sadece otomasyon tekniginin gtvenlik standartlari
hakkinda bilgi sahibi personel igin hazirlanmistir. Cihazlarin sistem
konfigtirasyonu ve diizenlenmesi, kurulumu, bakimi ve kontroliine yonelik
cahismalar, sadece bu konuda uzman personel tarafindan yapiimalidir.
Uriinlerimize yapilacak ve bu el kitabinda tarif edilmeyen donanim ve/veya
yazim mudahaleleri yalnizca yetkili Mitsubishi Electric personeli tarafindan
gergeklestirilmelidir.

Amaca uygun kullanim

MELSEC iQ-R serisi programlanabilir lojik kontrolérler (PLC) sadece bu kurulum
kilavuzunda ve/veya asagida referans verilen kilavuzlarda belirtilen kullanim
alanlari igin 6ngorilmektedir. El kitabinda belirtilen tim ¢alisma
parametrelerine ve ayar degerlerine uymaya dikkat ediniz. Uriinler, giivenlik
standartlar dikkate alinarak gelistirilmis, Gretilmis, kontrol edilmis ve
belgelenmistir. Donanim ve yazilima yapilacak yetkisiz miidahaleler ya da bu
el kitabinda belirtilen veya Uriine yerlestirilmis uyarilara uyulmamasi
personelin agir yaralanmasina ve/veya maddi hasarlara neden olabilir. MELSEC
iQ-R ailesi programlanabilir lojik kontrolérler ile ilintili olarak sadece Mitsubishi
Electric tarafindan onerilen ve onaylanan ek cihazlar ve genisletme cihazlari
kullanilabilir. Bunun disindaki her tirlii kullanim, amacina uygun olmayan
kullanim olarak kabul edilir.

Giivenlik direktifleri

Bu Uriinlerle ilgili sistem konfiglirasyonunuzda, diizenlemenizde ve bu
Urtnlerin montaj, kurulum, bakim, onarim ve test islemleri sirasinda
uygulamaniza 6zgl tim giivenlik ve kaza 6nleme direktiflerine uymaniz
gereklidir.

Bu kilavuz tirtinleri diizgtin ve glivenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olmak
icin uyarilar icermektedir. Bu uyarilar asagidaki sekilde tanimlanmistir:

Genel Bakis

RD77MS2, RD77MS4, RD77MS8 ve RD77MS16 Basit Hareket modiilleri bir PLC
CPU tarafindan kontrol edilen akilli fonksiyon moddlleridir. Bagli servo
gliclendiriciler ve servo motorlar vasitasiyla karmasik hareketler kontrol
edilebilmektedir.

Kurulum ve Kablolama

TEHLIKE

I

Herhangl bir kurulum veya kablol. cali gerceklestirmeden 6nce
PLC'yi besleyen gii¢ kaynagini ve diger harici gli¢ kaynaklarini kapatin.

RD77
Madde
Ms2 Ms4 Ms8 Ms16
Kontrol ekseni sayisi 2 4 8 16
Parcalarin Adlari ve Fonksiyonlari
RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8
RD77MS16

UYARI

@ Cihazi sadece MELSEC iQ-R D Kil da acikl k Il
altinda ¢alistirin. Cihazi toz, yakit buhari, asindirici veya yanm
gazlara ve giiglii titresimler veya darbeler, yiiksek sicakliklar,
yogusma veya nem olan ortamlara maruz b:rakmaym

® Cihazi sadece MELSEC iQ-R D Kil da agik k Il
altinda ¢aligtirin. Cihazi toz, yakit buhari, a;mdmc: veya yamcr
gazlara ve giiglii titresimler veya darbeler, yiiksek sicakliklar,
yogusma veya nem olan ortamlara maruz birakmayn..

® Modiile bagl kablolari, inaller ve k ktorler dogrudan

iy g yacak sekilde sabitl

Uygulanan tork asagidaki araliklar icinde kalacak sekilde modiil vidalarini sikin.
Gevsek vidalar kisa devrelere, mekanik arizalara veya hatali calismaya neden
olabilir.

Vidasi Tork
Modul montaj vidasi (M3) 0,37-0,48 Nm
Konnektér vidasi (M2.6) 0,2-0,29 Nm

Modiiliin tasiyici iiniteye montaji

Acgiklama

UYARI

RUN Moddilun galisma durumunu gosterir

Durum | ERR. Moduliin hata durumunu gosterir

LED'leri AXT—

AX16 Karsilik gelen eksenlerin durumlarini gésterir

Harici cihaz konnektdri (40 pinli konnektor, disi)

Servo guglendirici baglantisi i¢in optik SSCNETIII konnektord.

@ Modiilii agmayin ya da iizerinde modifikasyon yapmayin. Aksi takdirde
bu durum, hata, ariza, yaralanma veya yangina neden olabilir.

@® Modiil sabitleme mandalini her zaman, tasiyici iinitenin modiil
sabitleme deligine yerlestirin. Delikteki kancanin zorlanmasi modiil
konnektoriine ve modiile zarar verir.

@ Uriiniin iletken veya ik kisimlarina dogrudan
Aksi takdirde bu durum, iinitenin hatali ¢alismasina ya da
arizalanmasina neden olabilir.

dok

TEHLIKE:
Kullanici yaralanma tehlikesi.

lemin all kull

Bu giivenlik uyarisina :h;km ]
saghginin tehlikeye diis ve kull
neden olabilir.

>

1nin yarals

Uriin bilgisi isareti
Modiile iligkin triin bilgisini (16 basamak) gosterir.

o |olo|o |oe|Z

UYARI:
Cihaz hasar tehlikesi.

Bu giivenlik uyarisina uyulmamasi cihazin zarar gérmesine
veya baska hasarlara neden olabilir.

B>

Ek bilgiler

Bu urtinlerle ilgili daha fazla bilgiyi asagidaki el kitaplarinda bulabilirsiniz

@® MELSECiQ-R Serisi Donanim Kilavuzu

@® MELSECiQ-R Serisi Programlama Kilavuzu

You can download these manuals from our website free of charge
(https://tr3a.MitsubishiElectric.com/fa/tr/).

If you have any questions about installing, programming and operating
MELSECiQ-R series controllers, please don't hesitate to contact your local sales
office or distributor.

Boyutlar

Basit hareket kontrolér modiillerinin boyutlar birbirinin aynidir.

]

R I—
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@ Gii¢ kaynagini kapattiktan sonra,
modiil sabitleme mandalini tagiyici
(initenin moddil sabitleme deligine
yerlestirin.

@ Modiili tastyicl (initeye takmak
icin ok yonuinde itin.

@) Biiyiik bir titresim bekleniyorsa modiilii tasiyici Giniteye ek bir vida
(M3 x 12) ile sabitleyin. Vida, modiil ile birlikte saglanmaz.

Harici Sinyaller

@ Harici sinyallerin baglantisi igin AGCON 40 pinli konnektor kullanin.

@ RD75P/D'ye giden kablolan elektrik hatlarindan ayirmak icin kanal kullanilacaksa,
toprakli metal kanallar veya metal boru kullanin.

@ 0,3 mm? tel kesitine sahip ekranli biikiimli tel Gifti kullanin. Ekran RD75P/D
tarafinda topraklanmalidir.

@® RD77MS'ye baglanti amaciyla zorlanmis stop giris sinyali (EMI, EMI.COM),
limit sinyalleri (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), harici komut sinyalleri/
anahtarlama sinyalleri (DI, COM), ve manuel darbe Ureteci/artish senkron
enkoder giris sinyalleri (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) icin ayri ekranli
kablolar kullanin.

Ekranli kablo icin 6rnek kablolama:

Konnektérii (A6CON) Ekranli kablolar
\ Zorlanmis stop

girig sinyali

Limit sinyalleri

Manuel darbe tireteci
sinyalleri

%praklama kablosu boyutu en
az 2 mm? olmalidr.

Topraklama kablolarini
miimkiin oldugunca kisa tutun.
Topraklama noktasi RD77MS'ye
yakin olmalidir.

RD77MS

Konnektor ile ekranlanmis kablolar
arasindaki mesafeyi miimkiin oldugunca
kisa tutun.

FG kablosunun topraklanmasi:

Femn MHHHH
Pano—~ || ALY
Wi,
el
Y/
7
— FG kablosunu panoya topraklayin.

SSCNET Kablolarini

DIiKKAT

@ SSCNETII kabl k k den ¢ika da SSCNETIII k ktorii
kapagini taktiginizdan emin olun. SSCNETIII ug tarafi kirlendiginde, optik
aktarim kesilir ve arizalara neden olabilir.

@ Servo giiglendiricinin veya RD77MS modiiliiniin SSCNETIIlI konnektériinden
¢cikan iiretilmis isiga dogrudan bakmayin.

@ SSCNETII kablo, biiyiik sok, yanal basing, cekilme, ani egilme veya biikiilme, i¢
kisminda ¢arpilma ya da kirilma gibi asiri mekanik strese maruz kalirsa ve
optik aktarim miimkiin olmaz.

Kullanima iligkin uyarilar

@ Kablolama sirasinda SSCNETIII kablolarini sikmayin ve kablolarin iizerine
basmayin.

@ SSCNET kablosu désenirken, minimum kablo biikilme yarigapina (MR-
J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). dikkat edin.
Biikiilme yarigapt minimum kablo bukilme yaricapindan daha az olmasi
anizalara neden olabilir

@ SSCNETII kablosunu, SSCNETIII konnektéri Gzerinde kablonun agirhgi ile
mekanik stres olusmayacak sekilde sabitleyin.

@ Takmak ve gikarmak igin SSCNET kablonun konnektor kismindan tutun.

’ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
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Rozmieszczenie sygnatéw w zlaczu
Csatlakozo labkiosztasa

Zapojeni konektoru

Konnektor Sinyal Diizeni

"e" w tabeli oznacza styki nieuzywane.

3R @0

Az dbrakon a modulok eléInézetbdl lathatok.

Na ponizszym rysunku pokazano widok od strony modutu.

Nasledujici vyobrazeni znazorfuji ¢elni pohled na modul.

Asagidaki sekillerde modiillerin énden gorintimii gosterilmektedir.

RD77MS2
Atablazatban a "®" jel hasznalaton kiviili érintkezét jeldl.
j j —
Pomoci,®” je v tabulkdch oznacen neobsazeny pin. 18201 0 0 |1A20
1B19| 0 0 |1A19
"e" tablolarda bagli olmayan pin bu sekilde gdsterilir. 1B18| 0 0 [1A18
17| 0 0 1A17
1B16| 0 0 [1A16
RD77MS4, RD77MS8, RD77MS16 1815 0 0 |1A15
1814 | 0 0 |1A14
(7 () 1813|010 [1A13
2820 | 0 0 [2A20 1820 0 0 [1A20 1812 0 0 |1A12
2B19 | 0 0 [2A19 1819 0 0 [1A19 18110 0 |1A11
2818 | 0 0 [2A18 1818 | 0 0 [1A18 1810 0 0 |1A10
2817 | 0 0 [2A17 1817 | 0 0 [1A17 1B9 010 |1A9
2B16 | 0 0 [2A16 1816 0 0 [1A16 188 010 |1a8
2B15 | 0 0 [2A15 1815| 0 0 |1A15 187 00 |1a7
2814 | 0 0 [2A14 1814 | 0 0 [1A14 186 010 |1n6
2813 | 0 0 |2A13 1B13| 0 O |1A13 185 | 00 |1as
2812 | 0 0 [2A12 1812| 0 0 [1A12 184 00 |1a4
2B11 | 0 0 [2A11 1811 0 0 [1AN 183 00 [1A3
2810 | 0 0 [2A10 1810| 0 0 [1A10 182 00 1A2
2B9 0 012a9 189 | 0 0 |1A9 181 00 |1a1
288 |0 0|2a8 188 |0 [ |1A8 \__/
2B7 0 012a7 187 | 0 0 |1A7
2B6 0 0|2a6 186 | 0 0 |1A6
285 | 0 0]2A5 185 | 0 0 [1A5 Styki i
yki/ Styki/
oo |00 jne16a | 0 0]1ne | e | SR s
283 |0 0|2a3 183 [0 0 [1A3 Pin/Pin Pin/Pin
2B2 00 |2Aa2 182 |0 0]1A2 1B20 HB 1A20 5V
281 | 0 0 ]2A1 181 | 0 0]1A1 1819 HA 1A19 5V
NI NI
1B18 HBL 1A18 HBH
1B17 HAL 1A17 HAH
Styki/ Sygnat/Jel/ styki/ Sygnal/Jel/ 1816 . 1A16 .
Tiis/Pin/ signal/Sinyal Tiis/Pin/ Signal/Sinyal
Pin ignal/>inya Pin ignal/Sinya 1B15 5V 1A15 5V
2B20 2A20 1B14 SG 1A14 SG
2B19 2A19 1B13 1A13
2B18 2A18 1B12 1A12
2B17 2A17 1B11 . 1A11 .
2B16 2A16 1B10 1A10
2B15 2A15 1B9 1A9
2B14 . 2A14 . 1B8 EMI.COM 1A8 EMI
2B13 2A13 187 [€e)] 1A7 oM
2B12 2A12 1B6 CcoOM 1A6 coM
2B11 2AN 1B5 SIN10 1A5 SIN5
2B10 2A10 1B4 SIN9 1A4 SIN4
2B9 2A9 1B3 SIN8 1A3 SIN3
2B8 2A8 1B2 SIN7 1A2 SIN2
2B7 oM 2A7 CcOmM 1B1 SIN6 1A1 SIN1
2B6 oM 2A6 coMm
2B5 SIN20 2A5 SIN15
2B4 SIN19 2A4 SIN14
2B3 SIN18 2A3 SIN13
2B2 SIN17 2A2 SIN12
2B1 SIN16 2A1 SIN11

()

Vstup, faze B/invertovany signal SIGN pro ru¢ni
kole¢ko/inkrementalni synchronni kodér @

(P)  Sygnaly zewnetrzne Sygnat/
Jel/ . o : q
® Kiilsé jelek Signal/ Opis/Leiras/Popis/Agiklama
L., Sinyal
(@) Externi signaly — - . .
® Napigcie zasilania recznego generatora impulséw
Harici Sinyaller (5V:+5V DC, SG: 0V)
® Manudlis impulzusgenerator tapellatasa
5V (5V:+5VDC, SG:0V)
SVJ%'I‘/E" SG @ Napajeci napéti pro ru¢ni kole¢ko
Signal/ Opis/Leiras/Popis/Aciklama (5V:+5VDC,SG:0V)
Sinyal Manuel darbe iireteci gli¢ kaynadi
Wejéci fu A/ tu PLS (5V:+5VDC, SG: 0V)
V ejsclle’sy/gna u tsygna u 2 rdecznego Eene_ratora Worad ; —
C : ) | impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- CD ejécie sygnatu wymuszonego zatrzymania (w celu
nego @ zatrzymania wszystkich osi serwowzmacniaczy) ©
® A fazis/PLS jelbemenet manualis impulzusgenerator- ® Vészledllitas bemenet (a szervoerdsiték altal vezérelt
HA hoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz © EMI sszes tengely ledllitasa egyszerre) ©
3y | Vstup, faze A/signal PLS pro rucni kolecko/ink- EMI.COM 3N | Vstup pro okamzité zastaveni (spole¢né zastaveni
@2 i Ckodér® (@2
rementélni synchronni kodér véech servo-os) ©®
Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder icin Faz Zorlanmis stop girisi (kiime dahilindeki servo gli¢lendir-
A/PLS sinyal girisi © icilerin tiim eksenlerini durdurma amagli giris) @
Wejsicie sygnatu B/sygnatu SIGN recznego generatora : . 5 :
® impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- ® Zacisk wspolny sygnatéw DIL], STOP, DOG, RLS TFLS
@
nego (HD | DIO, STOP, DOG, RLS és FLS jelek kéz6s kapcsa
B fazis/SIGN jelbemenet manualis COM
® impulzusgeneratorhoz/inkrementélis szinkron @ Spole¢na svorka pro DIL], STOP, DOG, RLS a FLS
HB jeladéhoz @
@) Vstup, féze B/signal SIGN pro ru¢ni kole¢ko/ink- DI, STOP, DOG, RLS ve FLS icin ortak terminal
rementalni synchronni kodér © ®
Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder icin Faz Wejscia cyfrowe
} o
B/PLS sinyal girisi @ Digitalis bemenetek
Wejscie sygnatu A/sygnatu PLS recznego generatora pDIOd
® impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- €2 | pigitalni vstupy
@
nego
@ | A fazis/PLS jeloemenet manuélis impulzusgenerato- Dijital Girigler
HAH rhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz @ ®
D Vstup, féze A/signal PLS pro ru¢ni kolecko/ink- Sygnat Stop
P - @
rementalni synchronni kodér ® Stopjel
Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder igin Faz STOP
A/PLS sinyal girisi @ @ Signal pro zastaveni
Wejécie odwréconego sygnatu A/odwréconego syg- . ]
® natu PLS recznego generatora impulséw/przyros- Stop sinyali
towego enkodera synchronicznego @ ®  doasdud - -
® A fazis/PLS inverz jelbemenet manuélis impulzusge- Sygnat dojazdu do pozydji zerowe]
) . Al oo X @
HAL neratorhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz @ Nullapont jel
@ Vstup, faze A/invertovany signal PLS pro ru¢ni DOG
kole¢ko/inkrementalni synchronni kodér @ @ Nulovy bod stroje
‘® Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder i¢in Faz
A/PLS ters sinyal girisi © .@ Yaklasim dog sinyali
Wejscie sygnatu B/sygnatu SIGN recznego generatora ( :> . . ®
® impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- Sygnat dolnego ograniczenia ruchu
@
nego D | Fels6 hatérértekjel @
B fazis/SIGN jelbemenet manualis RLS
® impulzusgeneratorho/inkrementalis szinkron (@A) Koncovy spina¢ (min. draha) ©
HBH jeladéhoz @ :
T2 | Vstup, faze B/signal SIGN pro ru¢ni kole¢ko/ink- Alt limit sinyali ©
rementalni synchronni kodér @
( :) . ) . ®
Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder icin Faz Sygnat gérnego ograniczenia ruchu
B/SIGN t inyal girisi @
/SIGN ters sinyal girsi D | Aiss hatarértéicel ©
Wejécie odwréconego sygnatu B/odwréconego syg- FLS
(P | nalu SIGN recznego generatora impulséw/przyros- €2 | Koncovy spinat (max. draha) @
towego enkodera synchronicznego @
® B fazis/SIGN inverz jelbemenet manualis impulzusge- Ust limit sinyali ©
HBL neratorhoz/inkrementglis szinkron jeladéhoz @
@2

Manuel darbe Ureteci/Artish senkron enkoder i¢in Faz
B/SIGN ters sinyal girisi @




®

Do podtaczenia urzadzen z wyjsciem napieciowym lub typu otwarty kolektor
Wyjscie typu réznicowego

UWAGA:

Podtaczenie tego wejscia jest niezbedne. Nalezy zastosowac styk normalnie zam-
kniety. Wymuszone zatrzymanie wszystkich osi zostanie wykonane wtedy, gdy
wejscie EMI jest wylgczone (OFF).

Do wejscia podiaczy¢ styk normalnie zamkniety. Wytaczenie tego sygnatu spow-
oduje zatrzymanie pozycjonowania.

GD)

® e e

®

Fesziiltség kimenetes eszk6zoknél vagy nyitott kollektoros tipusoknal.
Differencialis kimeneti tipus

VIGYAZAT:

Ezt a bemenetet mindenképpen csatlakoztassa. A csatlakoztatdshoz hasznaljon bontd
érintkezét: EMI jel kiadasakor az 6sszes tengely azonnali ledllas parancsot kap.

Ehhez a bemenethez egy normal esetben zart érintkez6t kell csatlakoztatni. Ha ez
ajel a Kl allapotba kertil, akkor a pozicionalasi mivelet abbamarad.

@

0]

Pro zafizeni s napétovym vystupem nebo vystupem s otevienym kolektorem.

Pro zafizeni s diferen¢nim vystupem.

UPOZORNENI[:

Tento vstup musi byt bezpodminecné zapojen. Pouzijte zde rozpinaci kontakt:
K okamzitému zastaveni (stop) viech os dojde vzdy, kdyz je vstupni signal EMI roz-
pojen (OFF).

Na tento vstup pfipojte rozpinaci kontakt. Polohovani se zastavi, dojde-li k vyp-
nuti tohoto signalu.

[CHCNC)

Gerilim ¢ikisi veya acik kollektor tiplerindeki cihazlar igin

Diferansiyel gikis tipi

DIKKAT:

Bu girisin kablolamasinin yapilmasi zorunludur. Normalde kapali kontak kullanin.
EMI girisi KAPALI (0) yapildiginda tiim eksenler igin zorlanmis stop gergeklestirilir.
Bu girise normalde kapali kontak baglayin. Bu sinyal KAPALI'ya (0) dondiiginde
pozisyonlama durur
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