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B Caractéristiques techniques des servomoteurs de la série HG-JR(B) en version a 200V
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Servo amplificateurs utilisables @ MR-JACIA/B/GF/TM  60/100  70/200  100/200 200/350 ~ 200/350  350/500  500/700 700 11K 11K 15K 22K
Puissance apparente © [kVA] 1,0 13 17 25 35 55 75 10 13 16 22 33
) . Puissance de sortie nominale [kW] 0,5 0,75 10 15 2,0 33 50 70 9,0 1 15 22

Service continu @ .

Couple nominal [Nm] 16 24 32 48 6,4 10,5 15,9 223 28,6 70 95,5 140
Couple maximal @ [Nm] 48 72 9,6 143 19,1 320 47,7 66,8 85,8 210 286 420
Vitesse nominale [t/min] 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 1500 1500 1500
Vitesse maximale [t/min] 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 5000 5000 3000 3000 2500
Vitesse admissible maximale [t/min] 6900 6900 6900 6900 6900 6900 6900 5750 5750 3450 3450 2875
Capacité de rendement dynamique [kW/s] 16,7 273 38,2 60,2 82,4 83,5 133 115 147 223 290 401
Courant nominal @ [A] 3,0 56 56 " " 17 27 34 4/ 61 76 99
Courant maximal [A] 9,0 17 17 32 32 51 81 103 134 200 246 315
Moment dinertie Standard 1,52 2,09 2,65 3,79 492 132 19,0 433 558 220 315 489
J[x10"* kgm?] Avec frein de parking électromagn. 2,02 2,59 3,15 429 542 154 21,2 52,9 65,4 240 336 —
Cycles de freinage de la résistance
de feinage optionnelle @@ [1/min] 67 928 76 27 206 3 68 56 204 143 162 104
ﬁfg’ﬁ,ﬂﬁtrﬁffﬁm ea 23?,53;:; Igun;g:cgnfodtgﬁ? ! Moins de 10 fois le moment d'inertie du servomoteur ©
Détecteur de vitesse/de position Codeur/résolution: 4194304 impulsions/tr (22 bit)

Refroidissement
e ) . ® par ventilateur
Structure Auto-refroidissement (degré de protection: IP67) (degré de protec-
tion: IP44) ®

Température ambiante Service: 0—40 °C (sans gel); Stockagee: -15-70 °C (sans gel)

Humidité de I'air relative Service: 80 % maxi (sans condensation); Stockage: 90 % maxi (sans condensation)
Conditions ambiantes Environnement Montage dans des pieces fermées (sans exposition directe aux rayons du soleil); pas de gaz agressifs ni inflammables, pas de nuage d'huile, pas de poussiere

. ) Maxi 1000 m d‘alti- ) .

Altitude d'installation/ q e o 2y 2 o0 2 Maxi 1000 m d'altitudel;

) Maxi 1000 m d'altitudel; X: 24,5 m/s, Y: 24,5 m/s wgglhxr'nz/gis m/s’, X: 24,5 /s Y: 24,5 m/s?
Poids [kg] Moteur standard 3,0 37 45 59 75 13 18 29 36 62 86 120

" .. sans freins 261539 261540 261541 261542 261543 261544 261545 2615468 2615478 261557  261558® 261559 ®@
Référence de commande Réf.
Woc 289424 289425 289426 289427 289428 289429 289430 289431 289432 289460 289461 289462

(@) La puissance apparente d'entrée est influencée par I'impédance de la source de tension.

(@) Lapuissance de freinage fournie lors de la réponse de 'unité de freinage est la puissance de freinage admissible lorsque le servomoteur sans charge est freiné, de la vitesse nominale  Iarrét. Si le moteur est chargé, la valeur dans le tableau doit étre
multipliée par 1/(m-+1) (m=inertie de la charge/inertie du moteur). Si |a vitesse nominale a été dépassée, la puissance de freinage est proportionnellement inverse a (vitesse réelle/vitesse nominale)Z. Sila vitesse ou la puissance régénératrice est
constante (pour les charges verticales), ler hermique doit étre déterminé. Le rend hermique ne doit pas étre supérieur  la puissance régénératrice admissible. Pour plus d‘informations surla puissance régénératrice, reportez-vous
alasection « Options et accessoires externes » dans ce catalogue. Un logiciel d'analyse de la puissance permet de calculer la résistance régénératrice optimale pour le systéme individuel.

(3 (ontactez votre revendeur Mitsubishi Electric lorsque le rapport inertie de la charge/inertie du moteur dépasse les valeurs du tableau. I_Fj

(@) Latraversée de I'arbre moteur est exclue. —

() Le diagramme de droite illustre les directions ol agissent les vibrations. La valeur indique la résistance maxi admissible aux vibrations. X _T’
Comme a l'arrét, les paliers sont soumis a une charge ponctuelle, évitez des vibrations qui sont supérieures a la moitié de la valeur indiquée.

(&) Laréférence du produit et le poids des servomoteurs avec frein de parking électromagnétique se trouvent a la page 28. Z

@) Le couple maximal des moteurs HG-JR534(B)-HG-JR5034(B) augmente de 300 % a 400 % lorsque vous utilisez un servo amplificateur de la classe de puissance suivante.

Pour le délai de livraison de cet article, veuillez contacter votre revendeur Mitsubishi Electric.

Caractéristique du couple des servomoteurs de la série HG-JR
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Notes:
1w Triphasé sous 200V CA.

2 ===: Monophasé sous 200V CA.
3 ====: Monophasé sous 230V CA.
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4. Cette valeur est applicable quand le couple est augmenté au maximum. Consulter les combinaisons de servomoteurs série HG-JR et de servo amplificateurs (catégorie 200 V) pour augmentation du
couple maximum & 400 % du couple nominal.
5. Le couple chute quand la tension d‘alimentation est inférieure a la valeur spécifiée.
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H Caractéristiques techniques des servomoteurs de la série HG-JR(B) en version a 400 V

HGR HGJR HG-JR HGR HG-JR HG-R HGR HGR HG-JR HG-IR

Servomoteur 1034(B) 1534(B) 2034(B)  3534(B) 5034(B) 7034(B) 9034(B) 11KIM4(B) 15K1M4(B) 22K1M4
Servo amplificateurs utilisables MR-JAIA4/B4/GF4/TM4 60/100  70/200  100/200 200/350  200/350  350/500  500/700 700 1K 11K 15K 22K
Puissance apparente [kVA] 1,0 13 1,7 25 3,5 5,5 7,5 10 13 16 22 33
Puissance de sortie
Service continu® R kW] 05 0,75 1,0 15 20 33 50 70 9,0 1 15 2 2
Couple nominal [Nm] 1,6 2,4 3.2 48 6,4 10,5 159 223 28,6 70 95.5 140
Couple maximal @ [Nm] 428 72 9,6 14,3 19,1 32,0 47,7 66,8 858 210 286 420
Vitesse nominale [t/min] 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 1500 1500 1500 -
Vitesse maximale [t/min] 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 5000 5000 3000 3000 2500 S
Vitesse admissible maximale [t/min] 6900 6900 6900 6900 6900 6900 6900 5750 5750 3450 3450 2875 =
(apacité de rendement dynamique [kw/s] 16,7 273 38,2 60,2 82,4 83.5 133 15 147 223 290 401 g
Courant nominal @ [Al 15 28 28 54 54 83 14 17 20 31 38 50 =4
Courant maximal [A] 45 84 84 17 17 26 4 52 67 100 123 170 E
Moment d'inertie Standard 1,52 2,09 2,65 3,79 492 13,2 19,0 433 558 220 315 489
J[x10*kg m?] Avecfrein de parking électromagn. 2,02 2,59 3,15 4,29 542 154 21,2 529 65,4 240 336 —

Cycles de freinage de la résistance

de freinage optionnelle @@ [1/min]
Rapport recommandé pour le moment de charge/

moment d'inertie de 'arbre du servomoteur

9 72 53 265 203 75 68 56 205 143 162 104

Moins de 10 fois le moment d'inertie du servomoteur ©

Détecteur de vitesse/de position Codeur/résolution: 4194304 impulsions/tr (22 bits)
Refroidisse-
ment par ven-
Structure Auto-refroidissement (degré de protection: IP67) © tilateur (degré
de protection:
P4y @
Température ambiante Service: 0—40 °C (sans gel); Stockage: -15-70 °C (sans gel)
Humidité de 'air relative Service: 80 % maxi (sans condensation); Stockage: 90 % maxi (sans condensation)
Conditions Environnement Montage dans des pieces fermées (sans exposition directe aux rayons du soleil); pas de gaz agressifs ni inflammables, pas de nuage d’huile, pas de poussiére
ambiantes Altitude diinstallation/ 1000 m daltitude: X: 24,5 m/s2 Y- 24.5 m/st )1(022 Sm[ﬁ}aslltitude; 1000 m d'altitude;
résistance aux vibrations © JuSCy OLBchy Y294 m/s? X: 24,5 m/s%, Y: 24,5 m/s*
Poids [kg] Moteur standard 3,0 3,7 45 59 15 13 18 29 36 62 86 120

(sansfreins) 261445 261446 261447 261448 261449 261450 261451 2614529 261453® 261384®  261535® 261536 ©®

Référence de commande Réf
woc® 289433 289434 289435 289436 289437 289438 289440 289441 289441 289463 289464 289465

(D Lapuissance apparente d'entrée est influencée par Iimpédance de la source de tension.

(2) Lapuissance de freinage fournie lors de la réponse de I'unité de freinage est la puissance de freinage admissible lorsque le servomoteur sans charge est freiné, de la vitesse nominale a Iarrét. Si le moteur est chargé, la valeur dans le tableau doit étre
multipliée par 1/(m-+1) (m=inertie de la charge/inertie du moteur). Si |a vitesse nominale a été dépassée, la puissance de freinage est proportionnellement inverse a (vitesse réelle/vitesse nominale)”. Sila vitesse ou la puissance régénératrice est
constante (pour les charges verticales), le rendement thermique doit étre déterminé. Le rendement thermique ne doit pas étre supérieur a la puissance régénératrice admissible. Pour plus dinformations sur la puissance régénératrice, reportez-vous
alasection « Options et accessoires externes » dans ce catalogue. Un logiciel d'analyse de la puissance permet de calculer la résistance régénératrice optimale pour le systéme individuel.

(3 Contactez votre revendeur Mitsubishi Electric lorsque le rapport inertie de la charge/inertie du moteur dépasse les valeurs du tableau.

(@) Latraversée de l'arbre moteur est exclue. ,—le

(&) Lediagramme de droite illustre les directions ol agissent les vibrations. La valeur indique la résistance maxi admissible aux vibrations. —
Comme a l'arrét, les paliers sont soumis a une charge ponctuelle, évitez des vibrations qui sont supérieures a la moitié de la valeur indiquée. ><| et

(® Laréférence du produit et le poids des servomoteurs avec frein de parking électromagnétique se trouvent a la page 28. —Y

(@) Le couple maximal des moteurs HG-JR534(B)—HG-JR5034(B) augmente de 300 % a 400 % lorsque vous utilisez un servo amplificateur de la classe de puissance suivante. / 74
Pour le délai de livraison de cet article, veuillez contacter votre revendeur Mitsubishi Electric.

Caractéristique du couple des servomoteurs de la série HG-JR
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1.~~:Triphasé sous 400V CA.

2,===:Triphasé sous 380V CA.

3. Cettevaleurest applicable quand le couple est augmenté au maximum. Consulter les combinaisons de servomoteurs série HG-JR et de servo amplificateurs (catégorie 200V)
pour augmentation du couple maximum a 400 % du couple nominal.

4. Lecouple chute quand la tension d'alimentation est inférieure & la valeur spécifiée. FSYSITHES
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