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Mitsubishi Electric
Une approche globale

Une approche globale visant a rendre notre vie

Changes for the Better

Chez Mitsubishi Electric, nous em-
ployons les meilleurs talents pour créer
les meilleures technologies, car nous
savons que la technologie a le pouvoir
de changer nos vies. En améliorant
notre confort quotidien, en optimisant
l'efficacité des entreprises et en contri-
buant a la bonne marche de la société,
la technologie fait bouger le monde.
C'est pourquoi nous lui accordons une
place siimportante et innovons en per-
manence.
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Les domaines d'activité de Mitsubishi Electric sont nombreux :

Systemes de production électrique et systémes électriques
Large gamme de produits de production d'électricité et de produits électriques,
allant des alternateurs aux murs d'images. .

Composants électroniques
Vaste palette de semi-conducteurs a la pointe de la technologie pour vos systemes
et produits.

Equipements domestiques
Nombreux produits alafiabilité éprouvée: climatisation, projection vidéo et multimédia.

Systémes d’information et de communication
Grand choix de systemes, produits et équipements pour particuliers et professionnels.

Automatismes industriels
Maximisation de la productivité et de l'efficacité grace a une technologie de pointe.
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Variateurs de fréquence Mitsubishi Electric

Universellement reconnus

Des entrainements pour toutes les applications : tout le monde trouve son compte chez Mitsubishi Electric | Avec plus de
25 millions de variateurs de fréquence installés, nous représentons le principal fournisseur au monde. Jour apres jour, en
utilisation industrielle intensive, nos variateurs de fréquence prouvent leurs qualités de premier ordre : économie, fiabilité,

fonctionnalités et flexibilité.

Les variateurs de fréquence Mitsubishi Electric sont utilisés en permanence dans de nombreux systemes et secteurs d'activités
. ce n'est pas tout. Le savoir-faire de Mitsubishi Electric se retrouve également dans de nombreux variateurs d'autres fabricants
qui sont convaincu sans aucun doute de leur supériorité technique et de leurs avantages économiques.

Toujours en avance
technologique

Les nouvelles technologies appliquées
par Mitsubishi Electric dans le dévelop-
pement de ses variateurs de fréquence
produisent des systemes de commande
tres dynamiques et économes en éner-
gie. Deux fonctions prouvent cette
créativité : RSV Control (régulation vec-
torielle réelle sans capteur) et AOEC
Control (regulation avancée d'excitation
maximale).
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Conformité aux normes et
aux standards mondiaux

Les variateurs Mitsubishi Electric sont
conformes aux normes et aux spécifica-
tions de la Directive Européenne Basse
Tension (73/23/EEC) et a la Directive sur
les machines (98/37/EC). Il va sans dire
que tous les appareils sont marqués CE et
homologués aux normes UL, cUL et EAC.

TOV Rheinland Group
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Les 6 ingrédients
de la recette « Réussite »

Criteres de réussite

Ventilateur facile a remplacer
en fonctionnement

De nombreuses cartes option-
nelles simples a monter pour
compléter votre variateur

Deuxiéme interface RS485

Filtre CEM intégré activable

Connexion de l'unité de

le connecteur RJ-45.

programmation a l'interface de
communication RS485 depuis

Unité de programmation amo-
vible avec cadran numérique

Bornier amovible

Economie

Grace a I'utilisation des variateurs de
fréquence de Mitsubishi Electric, vous
économisez jusqu’a 60 % et réduisez
en méme temps les émissions CO, pour
mieux protéger I'environnement.

Fiabilité

Le fonctionnement sr et sans probléme
est garanti grace a divers dispositifs de
protection et fonctions de contréle des
surcharges, a des condensateurs haute
température, a des ventilateurs lubrifiés
en permanence et a des circuits impri-
més de commande et d'alimentation
a double revétement protecteur.

La production d'excellente qualité de
Mitsubishi Electric a été certifiée par Six
Sigma.

Normes

Outre la conformité aux principales
normes nationales et internationales, les
variateurs de fréquence sont également
homologués par DNV, ABS, BV, LR et NK.

Pour plus de sécurité, certaines séries de
variateurs sont dotées de la fonction de
sécurité STO (Safe Torque Off — Couple
d'arrét sar).

Pratique

Le tableau de commande multifonc-
tions intégré avec cadran numérique
facilite la saisie rapide et efficace de
tous les parametres de commande. ||
affiche également divers parametres de
fonctionnement et messages d'erreur.

Flexibilité

Compatible avec les principaux bus de
terrain CC-Link, CC-Link IE Field, Profibus
DP/V1, Profinet, DeviceNet, EtherNet IP,
EtherCat, CanOpen, SSCNETII/H,
LonWorks et BACnet, la norme interna-
tionale de communication en matiére
d'automatismes pour le batiment.

Fonctionnalités

Les fonctionnalités, la compatibilité et
une conception mécanique parfaite
sont les principales caractéristiques
des variateurs de fréquence Mitsubishi
Electric.

Certaines caractéristiques ne sont pas disponibles pour tous
les variateurs. Vérifiez leur utilisation.




Gamme de produits compléte

La solution adaptée

dans toutes les situations
et a tout moment

FR-A800 0,4-630 kW

ya

FR-F800 0,75-630 kW

0,4-15 kW

VARIATEURS DE FREQUENCE

FR-D700 SC

~ PUISSANCES p

La large gamme de produits nous permet de vous proposer toujours le produit le mieux adapté

Adaptés

Mitsubishi Electric a toujours le systéme
de commande immédiatement utili-
sable méme dans les applications les
plus complexes. Le nombre de tailles,
de puissances et les caractéristiques
diverses permettent de trouver le varia-
teur adapté a n'importe quel besoin de
commande.

En effet, pour les applications ou l'en-
combrement est une contrainte primor-
diale, il est utile de savoir que les varia-
teurs de fréquence Mitsubishi Electric
proposent de nombreuses versions
acceptant les surcharges.

Il est souvent possible d'utiliser un varia-
teur de taille réduite, nécessairement
moins cher a I'achat et a I'exploitation,
et moins encombrant.

Certains variateurs de fréquence
Mitsubishi Electric sont fournis de
série avec une capacité de surcharge
de 250 %. L'avantage pour l'utilisateur :
pour une méme classe, nos variateurs
de fréquence proposent plus du double
des performances que celles leurs
concurrents.



FR-A800 - excellentes propriétés d’entrainement

FR-A800 - excellentes
propriétés d’entrainement

Ces variateurs Mitsubishi Electric dotés
de technologies de pointe offrent une
régulation optimale du couple et de la
vitesse.

Le successeur de la série éprouvée
FR-A700 est doté d'un processeur haut
débit de Mitsubishi Electric. Une régu-
lation améliorée et une réponse rapide
garantissent un fonctionnement fiable
dans une large gamme d'applications.

Cette série se distingue en particulier
par son interface USB intégrée dédiée
a la programmation et a la copie des
parameétres, sa console de commande
conviviale, son bilan de performance
optimisé ainsi que ses fonctions d'éco-
nomies dénergie, sa fiabilité accrue et
trois logements d'extension pour les
nombreuses options et cartes réseau
disponibles.

Grace a sa modularité, elle s'adapte par-
faitement aux exigences du systeme —
de l'usinage par machine a la mise en
forme jusqu'aux enroulements. La série
FR-A800 offre une solution économique

FR-A800 en un clin d'ceil

PUISSANCES 0,4-630 kW

ENTREE
200/400/500/600 V* triph. (50/60 Hz)

FREQUENCE DE SORTIE
0-590 Hz, 0-1000 Hz version spéciale

DEGRE DE PROTECTION
FR-A840/A820: IP20 jusqu’a 30 kW
FR-A840/A820: IPO0 a partir de 37 kW
FR-A846: IP55, FR-A860: IPOO

SECURITE
Fonction STO intégrée

REGULATION

V/f, OEC, RSV, CLV, APl intégré
maintien parfait des moteurs IM et
PM (moteurs a aimants permanents)

INTERFACES INTEGREES
Modbus® RTU, Modbus® TCP/IP,
CC-Link IE Field Basic, Serveur Web,
RS485, USB

OPTIONS
Entrées/sorties analogiques et
logiques, Retour du codeur

* En fonction de la classe de fonctionnement

et modulable afin de couvrir un large
éventail d'applications.

La série FR-A800 est compatible avec
les modeéles précédents de la série

CONNEXIONS RESEAU

CC-Link, CC-Link IE Field, Profibus DP V1,
Profinet, DeviceNet™, EtherNet [P,
EtherCat, SSCNETIII/H, Bus CAN

PROTECTION CEM
Intégrée

FR-A700. Grace au logiciel de configu-
ration FR Configurator2, vous copiez les
parametres en toute simplicité.

Pour ajuster des temps de réponse plus
long pour les anciennes machines, vous
pouvez temporiser les signaux d'entrée/
de sortie du FR-A800.

Solutions intelligentes pour tous les besoins
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FR-A800 - excellentes propriétés d’entrainement

Entrainement et réussite
sur commande

300 : une variété d'appareils avec un

Fonctions intelligentes
pour toutes les applications

Régulation vectorielle sans capteur (RSV)
Avec la fonction innovante de Régulation
vectorielle sans capteur (RSV - Real Sen-
sorless Vector Control), les variateurs de-
fréquence Mitsubishi Electric contrélent
la vitesse et le couple d'un moteur asyn-
chrone sans codeur. Les performances
sont donc maximales sur 'ensemble de la
plage des vitesses en termes de réactivité
dynamique, de précision et de commande.
Le moteur maintient par conséquent ses
caractéristiques dynamiques maximales,
conserve une vitesse constante et fournit
un couple élevé. Les propriétés de la série
FR-A800 obtiennent désormais les mémes
excellents résultats que les systemes CC et
servo haut de gamme.

Calcul automatique en fonctionnement
La précision des paramétres du moteur
constitue la base de la régulation optimale
du variateur vectoriel sans codeur. Tous les
variateurs de la série FR-A800 sont dotés
de la fonction d'autoréglage pour les
moteurs asynchrones (IM) et servo (PM)
qui détectent toutes les grandeurs néces-
saires en moins d'une minute et méme
pour les moteurs a l'arrét.

Une mémoire suffisante permet de conser-
ver les données de 2 moteurs. Le calcul au-
tomatique en fonctionnement enregistre

et modifie automatiquement les données
pendant le fonctionnement, par exemple
du fait d'une variation de température.

Un autre réglage (réglage facile du gain)
simplifie l'optimisation du régulateur
de vitesse. La réponse séquentielle du
moteur est automatiquement détectée;;
les parametres de régulation sont réglés
pour des performances maximales. Vous
n‘avez plus besoin de procéder a des
ajustements fastidieux des parametres.

Positionnement économique
Associée au controle vectoriel en boucle
fermé, la série FR-A800 sert également au
positionnement. Le positionnement com-
plet point a point ainsi que différentes
courses de référence sont disponibles.

Régulation en fonction du courant
d’excitation optimal

La régulation en fonction du courant
d'excitation optimal augmente le ren-
dement du moteur tout en écono-
misant de |'énergie. Ainsi par rapport
a une régulation V/f pour une charge du
moteur de 10 %, vous augmentez par ex.
l'efficacité d’environ 15 %.

Augmentez votre
productivité tout en
économisant de I'énergie.
Les fonctions d'économie d'énergie sont
optimisées pour le systeme et I'applica-

tion. Le moniteur de surveillance éner-
gétique vous permet de contréler a tout
moment les économies possibles. Les
mesures pour la puissance de sortie sont
également émises sous forme d'impul-
sions. Une alimentation externe de 24V
du circuit de commande permet au sys-
teme de fonctionner méme lorsque I'ali-
mentation principale est hors tension.

Fonctions d’automate
programmable

La fonction APl intégrée des FR-A800
et FR-F800 garantit un ajustement opti-
mal a vos besoins. 'automate program-
mable permet d'accéder directement
a tous les parametres de commande ;
sur demande, il peut gérer I'ensemble
des systemes et servir d'appareil auto-
nome de contréle et de supervision. La
protection par mot de passe empéche
un acceés illicite a votre savoir-faire.

Avec le logiciel GX Works2 de Mitsubishi
Electric, la programmation des fonctions
de l'automate programmable est immé-
diate. La fonction APl est désormais acces-
sible depuis le logiciel FR Configurator2.

Variateurs de fréquence
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Utilisation simplifiée grace au GOT

Connexion a divers réseaux

La surveillance et la commande du va-
riateur de fréquence se font également
depuis le réseau. Pour les réseaux essen-
tiels comme CC Link, CC-Link IE Field,
Profibus DP/DPV1, Profinet, DeviceNet™,
EtherNet/IP, EtherCat, CanOpen ainsi
que SSCNETIII/H, LonWorks et BACnet,
différentes unités optionnelles sont dis-
ponibles. La communication RS485 est
compatible en standard (protocole des
variateurs de Mitsubishi-Electric, proto-
cole Modbus-RTU).

Intégration dans des sys-
témes de positionnement

Tous les variateurs de la série FR-A800
s'utilisent actuellement avec les servo-
moteurs dans un systéme Motion. La
connexion est réalisée par « Plug and
Play » via SSCNETIII/H. Le FR-A800 peut
également servir ici d'entrainement
conducteur. En l'état, il n'y a pas de rai-
son de ne pas pouvoir intégrer les varia-
teurs dans des concepts de régulation
existants.

FR-A800 - excellentes propriétés d’entrainement

Auto-diagnostics pour
faciliter la maintenance

Les variateurs de la série FR-A800 sur-
veillent activement leurs propres fonc-
tions de sécurité. Les nouvelles fonc-
tions de diagnostic et de maintenance
surveillent tous les composants sujets
a l'usure et émettent une alerte le cas
échéant. Il existe donc des précautions
qui évitent les pannes et les temps d'im-
mobilisation prolongés.

De nombreux mécanismes de protection
et fonctions de surcharge garantissent
un fonctionnement sans probleme, d'ou
une disponibilité et une fiabilité opéra-
tionnelle hors du commun.

Longévité

Les variateurs de fréquence Mitsubishi
Electric sont réputés pour leur longé-
vité. Le FR-A800 reléve ici de nouveaux
défis. Ses propriétés essentielles ont été
dimensionnées pour plus de 10 ans de
service. Un investissement rentable.

Capacité de surcharge
4 fois supérieure

De nombreux fabricants de variateurs de
fréquence spécifient diverses classes de
surcharge pour leurs produits, mais rare-
ment plus de 2 fois les caractéristiques
nominales. Le FR-A800 couvre quatre
plages de surcharge Il est ainsi facile de
choisir le variateur adapté a nimporte
quelle application.

Simplicité de réglage

Convivial

La console de paramétrage intégrée
a l'unité de commande permet a I'uti-
lisateur d'accéder directement a tous
les parametres clé. Choisissez la console
de commande qui répond le mieux
a vos besoins. Optez soit pour la console
de commande LU dotée d'un écran LC,
de fonctions d'affichage avancées et
d'une horloge en temps réel ou pour le
modele DU plus économique avec son
écran a 5 lignes et 12 segments.

Vous pouvez également connecter les
pupitres opérateurs (GOT) de Mitsubishi
Electric aux variateurs de fréquence
de la série FR-A800. Les paramétres
de communication pour la connexion
HMI sont configurés automatiquement
via Plug&Play. Les pupitres opérateurs
GOT offrent aux utilisateurs un affichage
intuitif, clair et a haute résolution pour
une commande conviviale via un écran
tactile.

Une mise en service
simplifiée

En utilisant le logiciel de configuration
FR Configurator2, vous paramétrez le
variateur en toute tranquillité. Linter-
face USB est définie par défaut comme
connexion Plug&Play. Les parametres et
les programmes AP| peuvent étre copiés
sur les mémoires USB courantes.



FR-F800 - variateur économe en énergie

FR-F800 - variateur économe
en énergie

Systemes industriels de

Les variateurs de fréquence de la
gamme FR-F800 sont spécialement
congus pour les applications de pom-
page et de ventilation, y compris le
chauffage et la climatisation. En dehors
de leurs classes de protection IP00/IP20,
les caractéristiques exceptionnelles de
ces variateurs peu gourmands en éner-
gie sont équipés de leur propre controle
de fonctionnement et de démarrage,
simple mais sur, et de fonctionnalités
réseau.

Les fonctions intégrées comme le mode
de pré-charge ou la fonction APl vous
aident a réduire les colts et la complexi-
té des applications en renoncant a des
composants auxiliaires.

pompage : exemple d'application des variateurs de fréquence FR-F800

Réelles économies d’énergie

Les pompes et les ventilateurs sont des-
tinés a réaliser des économies dénergie
qui peuvent atteindre jusqu’a 60 %, par-
ticulierement a faible vitesse ou sous
faible charge.

Une économie dénergie complémen-
taire est obtenue grace a la « technolo-
gie de regulation avancée d'excitation
maximale AOEC » d'avenir de Mitsubishi
Electric. Elle alimente toujours le moteur
avec le flux magnétique optimal et ré-
duit ainsi les pertes. Le résultat : Une
efficacité maximale du moteur avec un
haut rendement.

Une utilisation simple

La console de paramétrage intégrée
permet la saisie rapide de tous les
parameétres nécessaires : une durée de
programmation et de mise en service
réduite.

Longévité

Le variateur FR-F800 fonctionne pen-
dant 10 ans grace a ses condensateurs
et ventilateurs perfectionnés. Avec ces
caractéristiques, ainsi que les signaux de
maintenance ordinaire et d'alerte auto-
matique, les variateurs FR-F800 figurent
parmi les plus fiables du marché.

FR-F800 en un clin d'ceil

PUISSANCES
0,75-630 kW

ENTREE
200/400 V CA triph. (50/60 Hz)

FREQUENCE DE SORTIE
0-590 Hz

DEGRE DE PROTECTION
IP20 jusqu'a 22 kW,
IPOO a partir de 30 kW

SECURITE
Fonction STO intégrée

REGULATION
V/f, AOEC, SMFV, APl intégré

INTERFACES INTEGREES
Modbus® RTU, Modbus® TCP/IP,
BacNet, BacNet IP, CC-Link IE Field
Basic, RS485

OPTIONS

Entrées/sorties logiques et analo-
giques

CONNEXIONS RESEAU

CC-Link, CC-Link IE Field,

Profibus DP V1, Profinet, DeviceNet™,
EtherNet IP, EtherCat, Bus CAN

PROTECTION CEM
Intégrée



FR-E700 SC - variateur compact

FR-E700 SC -
variateur compact

Avec la série FR-E700SC, Mitsubishi
Electric présente un variateur de fré-
quence compact.

Des fonctions et des caractéristiques
améliorées (par ex. interface USB inté-
grée, une console de paramétrage
intégrée avec écran) ainsi qu'une meil-
leure utilisation de la puissance a faible
régime. font des FR-E700 SC des génies
universels rentables dans un grand
nombre d'applications.

Compact et puissant

Ces variateurs sont un choix d'excellence
pour une multitude d'applications :
des machines textiles aux convoyeurs,
en passant par les entrainements de
portes et de ponts et les ventilateurs
et pompes. Equipés du systeme de
controle vectoriel de Mitsubishi Electric,
ils atteignent une fréquence d'un Hertz
pour un couple de 150%. Grace a la
fonction d'autoréglage, ce mode fonc-
tionne méme lors de fortes fluctua-
tions des caractéristiques du moteur.
En d'autres termes : pleine puissance,
dans tout environnement méme a bas
régime.

Le trans

des nouvelles séries FR-E700 SC

Fonction d’arrét
d’urgence intégrée

La série FR-E700 SC dispose d'un arrét d'ur-
gence bicanal pour unarrét str du couple.
Cela permet un fonctionnement en toute
sécurité conformément a la directive
européenne sur les machines, sans aucun

FR-E700 SC en un clin d'ceil

PUISSANCES
0,1-2,2 kW monoph., 0,1-15 kW triph.

ENTREE
100 V. monoph./200 V. mono/triph./
400V triph. (50/60 Hz))

FREQUENCE DE SORTIE
0,2-400 Hz

DEGRE DE PROTECTION
P20

SECURITE
Fonction STO intégrée

REGULATION
V/f, courant d'excitation optimal,
vecteur, régulation vectoriel avancée

INTERFACES INTEGREES
Modbus® RTU, RS485, USB

CONNEXIONS RESEAU
CC-Link, Ethernet, Multi Ethernet
Profibus DP, DeviceNet™, LonWork

ort de matériel dans une imprimerie par exe

nple, nest la qu'une des nombreuses applications

fusible auxiliaire. La série FR-E700SC se
conforme ainsi aux standards ISO 13849-1,
PLd und IEC 60204-1 Cat. 0.

Controle intelligent

Grace alarégulation PID intégrée, les va-
riateurs trouvent également leur place
dans la régulation du débit des pompes
ou dans celle des températures.

Mise en réseau

Les différentes cartes intégrables en
option permettent au FR-E700 SC de se
connecter aux bus de terrain comme,
Profibus DP, DeviceNet ou CC-Link.




FR-D700 SC - variateur standard

FR-D700 SC -
variateur standard

L'entrée dans le monde
des entrainements.

Les variateurs de la série FR-D700 SC
sont un nouveau tournant dans les
petits entrainements et vous facilitent
l'entrée dans les entrainements a vitesse
variable. La convivialité de cette série
fait des FR-D700 un choix d'excellence
pour les applications standard. La série
FR-D700 SC convient parfaitement pour
les entrainements standard partout ou
l'encombrement est réduit.

Des fonctions et caractéristiques d'ap-
pareils bien pensées comme le cablage
simplifié grace aux bornes a ressort, la
console de paramétrage avec affichage
par LED ainsi qu'une meilleure utilisation
de la puissance a faible régime. font des
FR-D700SC les nouveaux standards ultra
compacts.

Fonction d’arrét
d’urgence intégrée

La série FR-D700 SC dispose d'un arrét
d'urgence bicanal pour un arrét str du
couple. La série FR-D700 SC se conforme
ainsi aux standards 1SO 13849-1, PLd et
IEC 60204-1 Cat. 0.

FR-D700 SC en un clin d'ceil

PUISSANCES
0,1-2,2 kW monoph., 0,4-7,5 kW triph.

ENTREE
100 V. monoph./200 V. mono/triph./
400 V triph. (50/60 Hz)

FREQUENCE DE SORTIE
0,2-400 Hz

DEGRE DE PROTECTION
IP20

SECURITE
Fonction STO intégrée

REGULATION

V/f, courant d'excitation optimal,
régulation vectorielle (general-
purpose magnetic flux vector
control)

Utilisation simplifiée

Le FR-D700 SC se distingue particuliére-
ment grace a son utilisation conviviale.
L'unité de commande intégrée avec
la console de paramétrage permet de
saisir tous les parametres des entraine-
ments nécessaires : une économie de
temps et d'argent pour les utilisateurs.

Le FR-D700SC s‘avere étre le choix
d'excellence pour les applications
complexes et simples. Ses champs
d'application type sont le transport de
matériaux, les machines-outils ou les
entrainements de portes et portails.

Montage compact

Les variateurs FR-D700 SC ultra com-
pacts se montent cote a cote. Cela
permet un gain de place précieux dans
I'armoire de distribution.

AMITSUBISHI

AMITSUBISHI AMITSUBISH

INTERFACES INTEGREES
Modbus® RTU, RS485




Périphériques et logiciels

Périphériques et logiciels

Nombreuses extensions

Il existe des options supplémentaires
pour optimiser et enrichir les systemes.
Des modules freins, des bobines, et des
filtres garantissent un fonctionnement
sans probleme méme dans les condi-
tions les plus difficiles.

Les fonctions peuvent étre enrichies a
I'aide de cartes en option telles que des
entrées/sorties logiques/analogiques

Robuste et intelligent :
L'armoire basse

L'armoire basse séparée de la série
FR-F840 permet de monter un variateur
autonome en respectant le degré de
protection IP20 pour l'installation dans
un atelier électrique.

Les robustes unités de base sont livrées
pré-assemblées et permettent l'inté-
gration d'une bobine de liaison, d'un
disjoncteur ou, le cas échéant, d'un filtre
CEM supplémentaire.

La récupération dénergie as ée avec une

Jes harmoniques, le FR

réduction efficace

Connecteurs prévus pour un montage rapide

Unités efficaces de
récupération de I'énergie

Dans la plupart des cas, I'énergie que
dégage un moteur pendant son fonc-
tionnement, est transformées par les
résistances de freinage en chaleur et
n'‘est ainsi pas perdue. L'unité d'alimen-
tation/récupération FR-HC2 remet cette
énergie dans le réseau ou la met a dispo-
sition d'autres variateurs de fréquence.
L'unité d'alimentation/récupération
est équipée de filtres haut de gamme
pour une réduction efficace des har-
moniques.

Unités de paramétrage
pratiques

Par commodité, les utilisateurs peuvent
choisir des unités de paramétrage intégrées
(uniguement FR-E/FR-D700) ou enfichables
(pour tous les autres convertisseurs). Un
clavier numérique permet de saisir direc-
tement les valeurs numériques. Un écran a
cristaux liquides sur 4 lignes fournit des in-
formations textuelles sur les performances,
les noms des parametres, les signaux d'état
et les messages d'erreur en 8 langues.

Logiciel de configuration
ergonomique

Le logiciel de configuration ergono-
mique FR-Configurator2 tourne sous
Windows® : il est donc possible de
configurer les variateurs a 'aide de PC
standard. La configuration de plusieurs
variateurs, leur utilisation et leur sur-
veillance sont possibles en paralléle
sur un réseau. La connexion est réalisée
via l'interface RS485, un port USB (sauf
FR-D700) ou un cable adaptateur SC-FR
pour PC en option.

Configuration du variateur a l'aide d'un ordinatet




Fabrication de papier

Amélioration dela
productivité

Synchronisation :

priorité n° 1

La synchronisation précise des variateurs
est synonyme de productivité maximale
dans l'industrie papetiere et I'imprime-
rie. Les variateurs doivent conserver le
contréle des feuilles sur I'ensemble du
processus d'impression et de produc-
tion. La fonction de commande intel-
ligente du moteur dans les variateurs
de fréquence Mitsubishi Electric traite
instantanément les valeurs réelles et
adapte le couple et la vitesse en fonction
du point de consigne et empéche le dé-
chirement et 'emmélage des feuilles. La
déchirure ou I'enroulement des bandes
de papier est ainsi exclu(e)s.

La fonction Power-Down-Braking trans-
porte progressivement le matériel en
exécutant un freinage controlé progres-
sif suite a une coupure de courant ou un
arrét d'urgence de la machine. Tout cela
améliore la productivité et la qualité.

Productivité dans la fabrication de papier de toute taille Tonnes par heures

Une version perfectionnée de cette
commande contrdle 4 moteurs succes-
sivement en mode alternatif et/ou lors
d'un remplacement a l'aide d'un seul
variateur de fréquence.

Prét a remplir les conditions
les plus difficiles

Des températures extrémes et une humi-
dité importante sont des conditions régu-
lierement rencontrées dans I'industrie pa-
petiere et les imprimeries. C'est pourquoi
les condensateurs des modeles phares
FR-F800 et FR-A800 ont été dimensionnés
pour des températures internes de 105 °C.
Les circuits de commande et de puissance
présentent un revétement de protection
conforme 1C60721-3-3 catégorie 3C2 et
les ventilateurs de refroidissement sont

Simplification de la production de papier équipés de roulements industriels encap-
sulés, spécialement lubrifiés. Il n'existe pas
de meilleure facon de préparer les varia-

teurs de fréquence qui remplissent les
besoins humains et mécaniques.



Vitesse maximale

Réactivité essentielle

Les convoyeurs a bande et les sys-
témes de gestion logistique des stocks
exigent des vitesses constantes pour la
manutention rapide et systématique
des produits. La réponse dynamique
des variateurs doit étre identique, que
le convoyeur soit vide ou plein. En cas
de variation brusque de la charge, par
exemple a cause de matieres accumu-
lées sans controle sur le convoyeur, les
variateurs doivent réagir le plus rapide-
ment possible de facon a obtenir une
circulation fluide de la matiere.

Clest précisément la qu'interviennent
la réactivité du couple et de la vitesse
indispensables a une compensation effi-
cace de variations subites de la charge.
Des temps de réponse inférieursa 5 ms
sont garantis pour empécher la conges-
tion des produits et tout risque dans les
opérations suivantes.

Installation et mise
en service rapides

Les clients du secteur des transports
et de la logistique veulent des équipe-
ments « Plug and Play » de facon a ré-
duire les temps d'installation et de mise
en service. Nos variateurs de fréquence
sont donc équipés de série d'un filtre
CEM et d'un frein intégré. Tout est prét
pour réaliser tout.

Palettissage et stockage dans des rayonnages de grande hauteur

Convoyeurs

ill ' .:
-

Economies lorsque les moteurs ne sarrétent ja-
mais : les variateurs Mitsubishi Electric travaillent
24h/24 |




Agitateur

Economies remarquables

Variateurs de fréquence

Exemple : Aprés une
transformations N/A,
la vitesse consigne du
moteur est transmise
aun variateur de
fréquence.

Exemple : La régulation
de la température permet
de conserver la viscosité
du liquide.

Exemple : Une conversion
A/N permet de controler
le débit.

La conversion de valeurs analogiques est un aspect important des automatismes qui facilite la commande des procédés.

Vitesse variable
et rendement

Le rendement maximal est indispen-
sable pour chaque variateur dans les
applications de pompage et de venti-
lation, ainsi que pour les mélangeurs et
les agitateurs.

Par rapport aux solutions mécaniques,
les variateurs de fréquence Mitsubishi
Electric procurent toujours les écono-
mies d'énergie maximales.

Rendement maximal, par exemple dans des appli- Le remplacement de variateurs CC
cations de pompage complexes classiques par des variateurs triphasés
modernes signifie toujours que les cor-
vées de maintenance sont plus éco-
nomiques. Les pannes sont beaucoup
moins fréquentes : au pire, le mélangeur

n ou l'agitateur se retrouve au repos.

Economies d’énergie au
démarrage et au freinage

La technologie AOEC (régulation avan-
cée d'excitation maximale) de Mitsubishi
Electric associe rendement maximal de
I'entrainement et consommation déner-
gie minimale. La seule grandeur fournie
au moteur connecté est le flux magné-
tique qui procure en permanence le
rendement maximal. Lamélioration du
rendement est spectaculaire, en parti-
culier pendant les accélérations et les
freinages.



Economies potentielles

Economies potentielles

Trop puissant et trop cher!

énergie est de plus en plus chere. Plus
de la moitié de la consommation d'éner-
gie dans l'industrie est imputable aux
moteurs électriques. Jusqu'a 96 % des
couts d'exploitation d'un moteur pro-
vient de I'énergie. Malheureusement, a
I'analyse des colts, c'est précisément
ce point qui est oublié ou simplement
ignoré : Cette source potentielle déco-
nomies est souvent négligée.

Par exemple, pour garantir qu'une instal-
lation de traitement de l'air fonctionne
sans exces a pleine charge, ce qui est
rarement le cas, et pour disposer de
puissance en réserve pour l'extension
du systéme, les ventilateurs sont sur-
dimensionnés. Parfois, le rendement
moyen de ces applications peut étre
inférieur a 65 %.

En outre, dans les systémes classiques,
le matériel est en général commandé

Exemple des frais dénergie

Un moteur piloté par un variateur
de fréquence (ligne bleue) utilise
I'énergie afin de stimuler I'air. Le
moteur commandé par un volet
mécanique effectue la méme tache
mais en fonctionnant directement
sur le courant du secteur (en
jaune), il économise beaucoup
d'énergie.
Volet de ventilation (classique)
100 L L L |
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80 -
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Economies
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AIR QUANTITY (%)

Régulation par
variateur de
fréquence

POWER CONSUMPTION (%)

100

Un variateur de fréquence Mitsubishi Electric est un investissement sar

par des volets de ventilation mécanique
qui écroulent le rendement, en particu-
lier lorsque la charge est moyenne. Le
contréle par volet de ventilation peut
étre trés facilement réalisé par une ven-
tilation mécanique et la consommation
d'énergie peut chuter de 20 a 60 %.

Résultat : Gaspillage
énergétique

De nombreuses installations sont surdi-
mensionnées lors de leur planification.
Ainsi nombreux systemes fonctionnent
bien loin de leur rendement maximum.
La consommation d'énergie est donc
excessive : cela sexplique uniquement
par l'ignorance ou la négligence.

Remedes

Il est possible de réduire la consomma-
tion d'énergie des moteurs tournant
a faible vitesse si la vitesse est contro-
|ée par une variation de la fréquence. Le
variateur de fréquence régle le moteur
en fonction de la charge. Les variateurs
qui produisent des tensions et des fré-

Economisez de Iénergie grace aux variateurs de

fréquence Mitsubishi Electric

quences variables diminuent l'usure et
les pannes des mécanismes entrainés
par les moteurs.

IIs offrent une plus grande souplesse
d'organisation des procédures d'exploi-
tation.

T




Applications

Un monde d’applications

5 e ALY

De nombreux secteurs industriels utilisent les variateurs de fréquence Mitsubishi Electric.

Depuis plus de 30 ans, Mitsubishi Electric
est représenté en Europe. Le réseau n'a
cessé de croitre et s'est développé en un
réseau de partenaires fiables.

Sur le plan technique, les centres de
fabrication et d'automatisation consti-
tuent la base des solutions automa-
tiques personnalisées ; d'autres centres
sont prévus.

Le réseau européen offre des interfaces
a des ingénieurs et techniciens expé-
rimentés, ainsi qu'un support de pre-
mier ordre aux distributeurs a toutes les
phases d'un projet.

Les produits Mitsubishi Electric se ren-
contrent dans de nombreux secteurs
d'activités (industrie, logistique et infras-
tructure, services) dans des applications
allant des produits pharmaceutiques
aux installations de loisirs dernier cri.
Voici entre autres quelques exemples
d'applications récentes :

= Agriculture
- Systémes d'irrigation
- Systémes de gestion des
usines/ateliers
- Scieries

= Gestion des batiments
- Surveillance de la détection
de fumées
- Régulation de température et
ventilation
- Commande d'appareils de levage
(monte-charge)
— Portes pivotantes automatiques
- Gestion téléphonique
- Gestion de I'énergie
- Gestion de piscines
= Génie civil
— Construction de ponts en acier

- Systéme de percement de tunnels

= Secteur alimentaire
- Fabrication de pain
(mélange/cuisson)
- Traitements alimentaires

(lavage, tri, découpage, emballage)

Loisirs

- Cinémas multiplex

— Animations mécatroniques
(musiques/parcs thématiques)

Médecine
- Machines de test respiratoire
— Stérilisation

Pharmacie/Chimie

- Controle du dosage

- Systémes de mesure de la
pollution

- Congélation cryogénique

- Chromatographie en phase
gazeuse

- Conditionnement

Matiéres plastiques

- Systéme de soudage des plastiques

- Systemes de gestion de I'énergie
pour machines de moulage par
injection

- Machines de chargement/
déchargement

- Machines de moulage par soufflage

- Machines de moulage par injection

Imprimeries
Industrie textile

Transports

- Hygiene sur les vaisseaux
de croisiére

- Hygiene dans les transports
ferroviaires

- Gestion de pompes

- Gestion de camions d'évacuation
des déchets

Services publics
- Traitement des eaux usées
- Pompage d'eau de distribution
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Autres brochures des produits de Mitsubishi Electric

Famille automates programmables modulaires

Catalogue des automates programmables modulaires
et accessoires du systeme Q MELSEC et de la série L MELSEC

Famille automates programmables compacts
B 0chures Catalogue des automates programmables compacts
r et accessoires de la gamme MELSEC FX
Famille HMI

Catalogue produits des interfaces hommes machines,
logiciel de programmation.

Famille MR

Catalogue des servo-amplificateurs, des servomoteurs, des controleurs
de mouvement et des accessoires

Famille Robots

Catalogue des robots industriels et de leurs accessoires

Famille appareillage de coupure basse tension

Catalogue d‘appareillage basse tension, des contacteurs magnétiques
et des coupe-circuits

Automation Book

Présentation de tous les automatismes Mitsubishi Electric : variateurs de
fréquence, asservissements/commandes de mouvement, robots, etc.

Autres services proposés

Ce catalogue produit est congu pour vous donner un apercu de la gamme étendue des variateurs de fréquence. Si vous ne trouvez pas les informations
dont vous avez besoin dans ce catalogue, utilisez les autres possibilités qui vous sont offertes pour obtenir de plus amples détails sur la configuration, les
solutions techniques, le prix ou la disponibilité.

Consultez notre site Internet. Vous trouverez sur notre site Internet, https://fr3a.mitsubishielectric.com, des réponses a de nombreuses questions tech-
nigues. Les pages Web proposent en outre un acces simple et rapide aux autres données techniques ainsi que des informations actuelles sur nos produits
et prestations. Vous y trouvez également les manuels et les catalogues en différentes langues a télécharger gratuitement.

Pour les problemes techniques, les problémes de prix et de disponibilité, contactez nos distributeurs et partenaires.

Les partenaires et distributeurs de Mitsubishi Electric se tiennent a votre disposition pour répondre a vos questions techniques ou pour vous aider a réali-
ser vos projets. Veuillez-vous reporter au dos de ce catalogue ou consultez notre rubrique « Contact » sur notre site Internet.

A propos de ce Catalogue produit

Ce catalogue regroupe les produits actuellement disponibles. Pour dimensionner votre systeme, le configurer, l'installer et le mettre en service, repor-
tez-vous aux manuels des différents appareils. Assurez-vous que tous les systémes que vous concevez a l'aide des produits de ce catalogue sont bien
sécurisés, répondent a vos exigences et se conforment aux instructions indiquées dans les manuels respectifs.

Sous réserve de modification technique sans avis préalable. Toutes les marques indiquées sont des marques déposées et protégées.
© Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation - European Business Group

Les produits Mitsubishi Electric Europe B.V. décrits dans ce document ne sont pas soumis a un accord d’exportation ni a des restrictions
civiles et militaires.
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Variateurs de fréquence

Vue d'ensemble des produits

Mitsubishi Electric Frequency Inverters

La riche gamme de variateurs de fréquence Mitsubishi Electric offre de nombreux avantages qui facilitent le choix de la solution parfaitement adaptée a l'applica-
tion de commande.

Cing séries de variateurs de fréquence sont disponibles :
Les variateurs de fréquence sont disponibles avec une plage de puissance allant de 0,1 kW a 630 kW.

Les variateurs de fréquence de Mitsubishi Electric couvrent par défaut une capacité de surcharge de 250 %. Cela signifie que le variateur de fréquence
dispose une capacité de surcharge deux fois plus grande qu’un variateur de fréquence de la méme classe d’un autre constructeur.

Les variateurs Mitsubishi Electric comportent également une limitation active du courant qui procure une réactivité parfaite du systeme vectoriel du
courant et la rigueur nécessaire pour des applications de commande exigeantes.

FR-D700 SC FR-E700 SC FR-A700

%
A

(— | —

Caractéristique FR-D720S-[1-SC-EC FR-D740-1-SC-EC FR-E720S-[1SC-EC/-E6 FR-E740-ISC-EC/-E6 FR-A741-CJ FR-A770-(-K-79
Plage desortie nominal du 0,1-22kW 04-7,5kW 0,1-2,2kW 0.4-15 KW 5,5-55 KW 385-560 kW
Plages de fréquences 0,2—-400 Hz 0,2-400 Hz 0,2-400 Hz 0,2-400 Hz
Al Monophasé, Triphasé, Monophasé, Triphasé, Triphasé, Triphasé,
200-240V (-15%/+10%)  380-480V (-15%/+10%)  200-240V (-15%/+10%)  380-480V (-15%/+10%)  380-480V (-15%/+10%) 600-690V (10 %)
Degré de protection P20 1P20 IP00 IP00
Données techniques Voir la page 15 Voir la page 15 Voir la page 20 Voir la page 20 Voir la page 31 Voir la page 31

FR-F800 FR-CC2

N
I

| -

-

. FR-F840-[1-2-60 FR-F842-(1-2-60
Caractéristique FR-F820-[1-3-N6/60 FR-F840-L-E2-60 FR.F842-L1-E2-60 FR-CC2-HLIK-60 FR-CC2-CCIK-60
Plage desortie nominale du 0,75-132kW 0,75-355 kW 355-630 kW 280-630 kW 220-630kW
Plages de fréquences 0,2-590 Hz —
Monophasé, Triphasé, Triphasé, Triphasé, Triphasé,

Alimentation 200-240V 380500V 380-500V 380-500V 525-600V

(-15%/+10%) (-15%/+10 %) (-15%/+10 %) (-15 %/+10 %) (-15%/+10 %)
Degré de protection 1P20 1P00/IP20 1P0O0 1P0O0
Données techniques Voir la page 26 Voir la page 25 Voir la page 25 Voir la page 45 Voir la page 46
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Vue d'ensemble des produits

Le systeme identifie instantanément les surchages en courant et les limite rapidement, laissant ainsi le moteur fonctionner dans ses limites sans coupure.
Les variateurs de fréquence de Mitsubishi Electric communiquent via des systéme de bus industriels standard comme par ex. CC-Link, CC-Link IE Field,
Profibus DP/V1, Profinet, DeviceNet, EtherNet IP, EtherCat, CanOpen, LonWorks, RS485/Modbus® RTU, SSCNet. IIs s'integrent ainsi dans les concepts com-
plets d’automatisation.

Les variateurs de fréquence de Mitsubishi Electric offrent une vraie économie d'énergie en fournissant une puissance moteur maximale avec une
puissance d'entrée minimale. La fonction d’optimisation du flux garantit que le moteur connecté soit alimenté par le flux le plus efficace : une fonction
décisive surtout a bas régime.

Variateurs de fréquence

FR-A800

I

FR-A840-[1-2-60 FR-A842-[1-2-60 FR-A846-[1-2-60
FR-A820-[1-1-N6/60/U6 FR-A840-L-E2-60 FR-A842-L-E2-60 FR-A846.L1-E2-60 FR-A860-[_-1-N6/60 FR-A862-[1-1-60
0,2-132 kW 0,2-355kW 280-630 kW 0,4-160 kW 0,4-250 kW 220-630 KW
0,2-590 Hz
Triphasé, Triphasé, Triphasé, Triphasé, Triphasé,
200-240V 380-500V 380-500V 525-600V 525-600V
(-15 %/+10 %) (-15%/+10 %) (-15%/+10 %) (-15%/+10 %) (-15 %/+10 %)
1P20 IP00/IP20 1P00 IP55 IP00 1P00
Voir la page 41 Voir la page 37 Voir la page 38 Voir la page 39 Voir la page 43 Voir la page 44
2'%D7205 SC
SZE7205SC|  01-22kW
D740 SC 0,4-7,5 kW
‘% E740SC
2 0,4-15 kW
s
=
A741 5,5-55 kW
A770 355-630 kW
A820 0,2-132 kW
A840 0,2-355 kW
A842 280-630 kW
A846 0,4-160 kW
A860 0,4-250 kW
2 As62 220-630 kW
<
=
T Fs20 0,75-132 kW
F840 0,75-355 kW
F842 355-630 kW
b
[ [ [ [ [ [ |
okW 55kW 100 kW 200 kW 300 kW 400 kW 500 kW 600 kW
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Variateurs de fréquence

Fonctions spéciales

B Fonctions de sécurité « absence sire du couple ou Safe Torque Off » (STO) selon la norme EN 61800-5-2

STO signifie « Safe Torque Off » et empéche un redémarrage général par
une mise hors tension de I'alimentation. Le moteur raccordé s'arréte. En
comparaison de la technologie traditionnelle de protection, il résulte de
la fonction de sécurité intégrée un besoin en matériel et en mainte-
nance plus faible, une disponibilité plus élevée ainsi qu’'une amélioration
de la durée de service.

M Caractéristique V/f flexible a 5 points

Du démarrage de la machine a la fréquence de base ou a la tension de
base, il est possible d'atteindre une caractéristique V/f au choix via la
régulation V/f (fréquence tension/fréquence).

Ceci garantit une adaptation optimale de chaque point de reprise V/f au
comportement de couple de la machine.

® Les parametres pour les points de reprise V/f; a V/fs permettent
d'atteindre une courbe caractéristique V/f au choix.

® Pour une machine avec un coefficient d'adhérence élevé et un coef-
ficient de glissement faible, réglez par exemple la courbe caractéris-
tique de sorte que la tension soit relevée dans les régimes bas afin de
fournir le couple de démarrage supérieur requis.

B Commande vectorielle du flux magnétique

La régulation vectorielle du flux du circuit des variateurs permet d'obte-
nir des couples élevés, méme en bas régimes.

La régulation vectorielle sans capteur de la série FR-A800 permet d'obte-
nir une régulation ultra précise et rapide du couple et de la vitesse sans
raccorder un moteur avec un codeur d'impulsions.

H Régulation vectorielle PM sans capteur

Qu'est-ce qu’un moteur a aimants permanents (PM) ?

Un moteur a aimants permanents est un moteur synchrone dont le rotor
integre des aimants permanents. On distingue deux types de moteurs
PM : le moteur IPM (Interior Permanent Magnet) ou les aimants sont
intégrés dans le rotor, et le moteur SPM (Surface Permanent Magnet) ou
les aimants sont placés a la surface du rotor.

Qu'est-ce qu’une régulation vectorielle PM ?

La vitesse et la position des poles du moteur - les deux grandeurs
requises pour commander un moteurs PM — sont transmises sans
capteur (codeur d'impulsions). Lenregistrement interne de la vitesse
par le variateur exécute une commande précise d'un moteur PM, qui
atteint la qualité d'un servoamplificateur - le tout sans capteur (codeur
d'impulsions).

D700 [1E700 1A700 [1A800 IF800
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Lorsque l'option FR-A8BAP est montée dans le variateur de fréquence
FR-A800, vous profitez de toutes les fonctions de la régulation vecto-
rielle en utilisant un moteur avec codeur d'impulsions : régulation ultra
précise et rapide de la vitesse (régulation de la vitesse a l'arrét, blocage
du servo), régulation du couple et de la position. La régulation vecto-
rielle offre une excellente caractéristique par rapport a la régulation
V/F et a d’autres techniques : elle est comparable a la régulation des
machines a courant continu.

[1A800 [1F800

Variateurs de fréquence

Moteur PM
sans capteur

e Circuit de charge Détection
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Circuit de commande o
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Régulation de la vitesse
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Détection de la vitesse

Régulation vectorielle PM sans capteur
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B Fonction anti-régénération

Cette fonction peut empécher une mise hors circuit du variateur de
fréquence par surtension du circuit intermédiaire lorsque des charges
fortement génératrices sont ré-injectées dans le variateur de fréquence
(par ex. lors du freinage du moteur ou avec des charges entrainantes
actives).

Le variateur augmente automatiquement la fréquence de sortie ou
désactive la rampe de freinage lorsque le seuil programmé est atteint.
La sensibilité, la dynamique et la plage d'utilisation de la réactivité sont
toutes réglables.

Fonctions spéciales

D700 [1E700 1A700 [1A800 IF800

Par exemple, cette fonction évite un arrét en cas d'erreur due a une
surtension lorsque la vitesse d'un ventilateur commandé par le variateur
augmente a cause de la dérive d’un autre ventilateur fonctionnant dans
la méme conduite de ventilation. Cette fonction augmente alors provi-
soirement la fréquence de sortie au-dela du point de consigne réglé.

Cette fonction est également utilisable pour freiner des charges a I'aide
de la tension CC du bus, sans utiliser de modules de freinage.

Bl Redémarrage automatique en cas de coupure de courant instantanée

Dans les applications de pompage et de ventilation, le fonctionnement
normal se poursuit apres de bréves coupures de courant. Le systéme
réactive simplement le moteur qui tourne a vide et I'accélére a nouveau
jusqu'a la vitesse réglée.

Le graphique ci-dessous illustre comment le variateur de fréquence
répond a une bréve panne de courant. Au lieu de tourner a vide et de
s'arréter complétement, le moteur est automatiquement « rattrapé » par
le variateur et automatiquement ré-accéléré jusqu’a sa vitesse précé-
dente.

H Fonction d’autoréglage innovante

Raccordement d’un moteur quelconque

La nouvelle fonction d’autoréglage pour les moteurs PM permet de
commander les moteurs a aimants permanents (PM) d'autres const-
ructeurs. Les moteurs triphasés asynchrones et les moteurs synchrones
de Mitsubishi Electric peuvent également étre commandés ainsi que
ceux d'autres constructeurs. Vous réduisez alors le nombre de moteurs
de rechange et par conséquent l'espace de stockage nécessaire.

Double utilisation du variateur de fréquence de rechange

Le variateur de fréquence de rechange suffit afin d’entrainer deux
moteurs de différents types (IM et PM) : le nombre de variateurs de
rechange diminue de moitié.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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Variateurs de fréquence

Fonctions spéciales

M Surveillance et diagnostic d'erreur simplifié

Les états de service ainsi que la fréquence de sortie qui était présente
immédiatement avant l'erreur, sont enregistrés par la fonction de suivi.
Les données enregistrées (données de suivi) sont accessibles depuis une
mémoire USB et le logiciel FR Configurator2. La recherche des erreurs
peut étre ainsi décentralisée.

Outre les possibilités déja existantes pour enregistrer toutes les durée de
fonctionnement, le variateur est doté d'une horloge. La date et I'heure
d’une erreur sont ainsi facilement identifiables. (Lhorloge est réiniti-
alisée lors de la mise hors tension). Lenregistrement de la date et de
I'heure avec les données de suivi facilitent I'analyse des erreurs. Lunité
de commande FR-LUO8 (disponible prochainement) est également
dotée d'une horloge temps réel. Cette horloge n'est pas réinitialisée lors
de la mise hors tension.

[1D700 [JE700 [JA700 £A800 L1F800

H Alimentation de 24 V CC pour alimenter le circuit de commande

Qutres les bornes R1 et S2, I'alimentation de 24 V CC propose aussi une
alimentation alternative pour le circuit de commande. Vous pouvez ainsi
réaliser la maintenance, réglez les paramétres et échanger des données
méme lorsque I'alimentation principale est hors tension.

Les états de service enregistrés couvrent également la fréquence de
sortie.

B Protection des paramétres par mot de passe

Pour éviter la modification des paramétres involontairement, vous pouvez
protéger leur écriture et leur lecture par un mot de passe a 4 caractéres.

Bl Mesure de la température ambiante par le variateur

Sélectionnez simplement une méthode d'installation puis vérifiez les
conditions ambiantes.

Lorsque la température ambiante est supérieure a la valeur admis-
sible, un avertissement est émis. La température au moment de
l'avertissement est enregistrée et vous aide a éviter d'autres problemes.

[1D700 CI1E7001A700 41A800 IF800

[1D700 [JE700JA700 B4A800 IF800
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H Idéal au pilotage des grues grace aux technologies suivantes :

® Transistor de freinage intégré avec 100 % de durée d'allumage (ED)

® Fonction grue intégrée, comme par ex. atténuation de la pendulation
® Commande de 2 moteurs

® Couple d'arrét durable

B Freinage sans résistance dédiée

En cas de surexcitation, le variateur de fréquence renvoie le courant vers
le moteur et convertit ainsi I'énergie régénératrice lors du freinage sans
résistance dédiée.

H Régulation PID avancée

La régulation de ventilateurs, pompes et compresseurs peut étre réalisée
simplement sans commande externe. LAPI intégré permet en outre un
réel fonctionnement autonome. Cette régulation PID intégre :

® Jusqu'a deux boucles de régulation PID

® Le mode de préremplissage du régulateur PID

® La connexion en cascade des pompes

® L'arrét de la sortie du régulateur PID (Sleep)

® Une fréquence de basculement automatique du régulateur PID

H Détection intelligente de la charge

Un algorithme unique permet de déterminer avec précision la courbe
caractéristique d’une charge connectée, comme celle d'un ventilateur
ou d'une pompe et d'émettre un message si la sollicitation est supéri-
eure aux limites admises réglées. Cela signifie que I'on peut détecter par
ex. les pompes bloquées, les rouets encrassés ou les courroies arrachées.
Cette méthode de détection permet d'éviter les déclenchements intem-
pestifs en lien avec d'autres systémes.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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Variateurs de fréquence !

Fonctions spéciales

B Fonction de nettoyage de pompe

Quand des impuretés bloquent le systéme d'entrainement des pompes, une
fonction de rotation avant/arriére permet au moteur de continuer a foncti-
onner.

Utilisez cette fonction si un rétrolavage ne pose pas de probléme.

Cette fonction peut aussi étre démarrée automatiquement quand le
résultat de la mesure de la courbe caractéristique est en dehors de la
zone autorisée (surcharge).

B Fonction de préchauffage moteur

La fonction de préchauffage moteur évite la formation d'humidité sur
les bobines du moteur suite a un arrét prolongé ou avant le démarrage
du moteur. Cette fonction peut également étre utilisée pour réduire la
formation de condensation ou le gel d'une station de pompage.

B Atténuation des résonances mécaniques

Cette fonction permet de compenser les vibrations dues aux résonances
naturelles. Cela prolonge la durée de vie du systeme mécanique.

B Mode d'urgence (incendie)

En cas d'urgence, comme dans un incendie, la poursuite de I'entrainement
d'un systéme d'aspiration ou de ventilation est prioritaire. Cette fonction
permet d'entrainer le moteur jusqu' a ce qu'il soit détruit, en ignorant les
fonctions de protection du variateur de fréquence méme en cas de défaut.
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Fonctions spéciales

H Optimisation énergétique intelligente
v1D700 E700 ¥1A700 [vIA800 1F800
Tous les variateurs de fréquence de Mitsubishi Electric offrent a I'utilisateur

la possibilité d'économiser de I'énergie, et le FR-F800 propose de nom- 100
breuses fonctions pour encore plus d'efficacité. Nous avons par exemple

développé un algorithme d'équilibrage, dit régulation avancée d'excitation s & Regulation sur le courant d'excitation optimal

. . . . = (<5}
optimale, AOEC (Advanced Optimum Excitation Control). Cette toute 2 — o
L. . Vs N . . R 3 60 Economie d‘énergie supérieure <

nouvelle caractéristique permet d'économiser de I'énergie méme pour les E z
charges qui nécessitent un couple élevé pour l'accélération ou le freinage. 'g 0 Régulation V/f g
. . . & =

Le variateur de fréquence peut, par exemple, commander des ventila- B by
s PN TR 2 _- 4

teurs Sje refrmdlssgment ext.err)es gracea 'un('-:- de.te-’ctlon |nt\egree dela o 20 m o0 m T o
te’m;:')er'ature amblantef, rrwaanlsant.alnﬂ | efflcaote du systemg. Fela . Facteur de charge moteur (%] produitstandard] >
réduit également la pénétration d'air potentiellement contaminé depuis (S'applique pour une fréquence de 60 Hz et Futilisation d'un moteur SF-PR 4P (15 kW) =
I'extérieur. =
(8]

=

Comme la fonction Start/Stop des véhicules modernes, la série 800 offre
également la possibilité d'éteindre tous les composants de l'appareil qui
ne sont pas nécessaires pour économiser de I'énergie en mode veille,

de sorte que seul le 24 V CC reste actif pour que le circuit de commande

reste fonctionnel. Un démarrage est exécuté en une seconde pour éviter
de limiter la disponibilité du systéme.

L'effet d'économie d'énergie peut étre distribué ou affiché sur le réseau.

H Mise en service aisée
VIA800 IF800

Les parametres peuvent étre chargés facilement dans ou a partir du vari-
ateur de fréquence a l'aide d'une clé USB standard ou du logiciel FR Con-
figurator2. Ou utilisez simplement I'assistant d'application intégré. Les
fonctions oscilloscope et courbe intégrées sont des outils parfaits pour
I'analyse des erreurs ou la mise en service. Une autre caractéristique est
le logiciel APl intégré et librement programmable, basé sur GX Works2,
ce qui signifie que la programmation ne peut étre effectuée que par un
PC connecté.

B Paramétrage simple via unité de commande
D700 IE700 IA700

Paramétrage simple a I'aide d’'une console
de paramétrage

MITSUBISHI
Les variateurs de fréquence FR-A700 sont livrés de maniére standard avec Wz woN RN
la console de paramétrage FR-DUO7.

Les variateurs FR-D700SC et FR-E700 SC sont dotés d'un pupitre de
commande intégré. La configuration est effectuée pour tous les variateurs
de fréguence avec une console de paramétrage. Pour les variateurs
FR-D700SC et FR-E700SC, I'unité de commande optionnelle FR-PAQ7 est
disponible.

3

FR-DUO7

La console de paramétrage permet un maniement clair et simple du
variateur de fréquence ainsi que I'affichage des différentes grandeurs
de fonctionnement et messages d'erreur. A I'aide du Digital-Dial intégré,
l'utilisateur accéde rapidement et directement a tous les parametres
importants de l'entrainement. FR-PUO7
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oo00@
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|
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La console de paramétrage FR-PU07 est disponible en option. Elle dispose
d’un écran LCD a longue vie rétroéclairé. Une entrée directe des données
de service est possible avec le clavier numérique. Huit langues sont
disponibles pour I'écran de la console de paramétrage. Cette console

de paramétrage est raccordée au variateur de fréquence de maniére
décentralisée par un cable, en outre un montage fixe est possible avec le
FR-A700.

En définissant différents groupes d'utilisateurs, vous pouvez activer les
paramétres en fonction des utilisateurs.

S MITSUBISHI ELECTRIC 11



Variateurs de fréquence

Description du systéme

B Unité de commande ergonomique

L'unité de commande FR-DUO8 est disponible en standard avec les
variateurs de la série FR-A800 et FR-F800. L'affichage a 5 lignes et 12
segments se lit facilement. Nous proposons également en option l'unité
de commande avec un écran LC (FR-LUO08) et un affichage plus complet.
Le FR-LUO8 comprend

® 5 lignes de texte ou courbes de tendances

71 1571 52
AT

@ un assistant de mise en service S0 i
-NET  =PRUN

® une horloge en temps réel avec piles

® une touche d'aide pour expliquer les paramétres

® |a sélection de la langue ou le chargement/enregistrement des
fichiers de paramétrage via le port USB intégré

® la connexion au PC via le port USB

® |e réglage direct de la valeur de consigne PID

® ['affichage de I'unité de I'application

® ['affichage des valeurs de processus dans différentes unités comme
m/s, bar, ppm etc.

-IM
-PM

FR-DUO8 avec affichage de 12 segments

[1A800 [1F800

FR-DUOB

FR-LUO8 avec écran LC (option)

Exemple de réglage avec le FR-DU07

Convivial

La console de paramétrage intégrée permet en

plus de la saisie et de I'affichage des différentes Exemple de
variables de controle (parameétres), la surveil- modification
lance et la sortie des grandeurs de fonction- simple d’'un
nement et informations d'alarme actuelles. La paramétre

sortie est effectuée sur un écran LED a 4 chiffres.

En plus de I'affichage et de la configuration des
parametres, tous les états de fonctionnement

du variateur de fréquence et du moteur peuvent
étre controlés. Les perturbations seront affichées
par des codes d'erreur.

Commande a bouton unique

Une mise en service et commande rapides et
simples signifient une économie de temps et
donc une réduction des colits. A I'aide du Jog-
Shuttle intégré, I'utilisateur a un accés direct
beaucoup plus rapide a tous les parametres
importants de I'entrainement que lors d'un
accés avec des touches conventionnelles.

Amovible avec fonction de copie des

) i paramétres
De plus, la vitesse du moteur raccordé peut par

exemple étre réglée en continu. Le pupitre opérateur est amovible (pas pour le

FR-D700 SC/FR-E700 SC) et peut également étre
utilisé de maniére décentralisée par ex. dans une
porte d'une armoire de distribution. Les valeurs
des paramétres configurés peuvent de plus étre
transmises avec la console de paramétrage d'un
variateur de fréquence a un autre.

Enregistrement des alarmes

Une liste des alarmes (avec informations sur les
détails des alarmes comme la fréquence, le cou-
rant, la tension et la durée de fonctionnement
cumulée a l'instant d'apparition de I'alarme)
peut étre affichée et contrélée avec I'élément de
commande (jusqu’a 8 alarmes).

Choix entre commande interne et com-
mande externe

Le variateur de fréquence peut étre commandé
soit directement par le biais du pupitre opéra-
teur (mode opératoire PU) soit par des signaux
externes (EXT).

P
coolx more i
IR PU TEXT_NET
V' REV FWD
[(— ——

@ FR-DUO07|
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Communication

Entrées/sorties étendues pour des fonc-
tions de commande supplémentaires

Les variateurs de fréquence disposent de
maniere standard des E/S suivantes. Le nombre
d'E/S dépend du modéle de variateur.

® Entrées de contact

® Entrées analogiques

® Sorties analogiques

® Sorties a collecteur ouvert

@ Sorties a relais

Diverses fonctions peuvent étre affectées aux
entrées de contact, sorties a collecteur ouvert et
aux sorties a relais.

L'affichage des états de commutation des
bornes d’entrée et de sortie est possible sur
I'élément de commande.

Le FR-A800 est en outre doté d'une entrée
d'impulsions pour le positionnement.

Entrées/sorties décentralisées

Slot pour les extensions

Les variateurs de fréquence sont dotés de deux
a trois logements d'extension (pas pour le

FR-D700 SC), qui permettent soit de compléter
les entrées/sorties ou d'utiliser des modules de
réseau. Ces extensions sont disponibles sous la
forme de cartes enfichables qui seront directe-

ment implantées dans le variateur de fréquence.

Possibilité de communication en standard

Tous les variateurs sont dotés d'une interface
RS485 (protocole des variateurs Mitsubishi
Electric, protocole Modbus-RTU) pour échanger
les données. Linterface sert a la communication
de données par ex. avec un ordinateur. Vous pou-
vez raccorder le variateur via un port USB.

Description du systéme

Intégration dans des réseaux extérieurs

Une communication ouverte avec des systémes
de bus industriels standardisés peut étre réalisée
sans probléme par le biais de cartes optionnelles
(pas avec le FR-D700 SC).

Cela permet l'intégration du variateur de
fréquence dans des concepts d’automatisation
complets.

Les connexions de réseau suivantes sont pos-
sibles avec les variateurs de fréquence :
® CC-Link

® CC-Link IE Field

® CC-Link IE Field Basic

® Modbus® TCP

® Profibus DP

® Profibus DPV1

® Profinet

® DeviceNet™

® EtherNet IP

® EtherCat
Ala place des entrées/sorties décentralisées ® CanOpen
d’un AP, les états des entrées du variateur de ® SSCNETIII/H
fréquence peuvent étre lus par le biais d'une ® LonWorks
connexion au réseau et les sorties peuvent ® BAChet
également étre activées.

® BACnet IP

Sistema de aire acondicionado

FR-F800

N

S|

—

£

%

W77

FR-F800

N

|
00000

PROCESS FIELD

BOUE0 __

® ControlNet

FR-A800

c usqu'a trois unités
d'extension

FR-D700 SC

Variateurs de fréquence
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Variateurs de fréquence

Description du systéme

Maintenance et standards

Facilité d’'installation et de maintenance

L'accessibilité simple au bornier pour les raccor-
dements de commande et de puissance facilite
sensiblement les travaux d'installation et de
maintenance.

Tous les raccordements sont des bornes a vis
ou a ressort. Le guidage des cables fait partie
du chassis et peut étre enlevé pour les travaux
d'installation.

Ventilateurs facilement accessibles

Le ventilateur de refroidissement est placé de
maniére a étre facilement accessible et peut le
cas échéant étre échangé rapidement et simple-
ment. Le ventilateur de refroidissement intégré
peut étre coupé automatiquement en mode

d’« attente » ce qui augmente considérablement
sa durée de service.

Le ventilateur d'une armoire électrique peut
méme étre activé par le variateur de fréquence
via la mesure de la température ambiante.

Horloge de maintenance

Les variateurs de fréquence sont dotés de trois
programmateurs de service intégrés. Grace

au compteur d’heures de service, ces derniers
vous avertissent lorsqu’une valeur prédéfinie
est atteinte. Cette information peut étre utilisée
pour le contréle du variateur de fréquence ou
d’un composant périphérique. Les valeurs du
courant de sortie moyen et de I'horloge de
maintenance peuvent également étre sorties
comme signal analogique.

Fonctions de diagnostic modernes pour
I'amélioration de la longévité

Le degré de vieillissement des capacités du cir-
cuit principal, du condensateur de la tension de
commande, du ventilateur interne a lI'appareil et
du circuit de limitation du courant a I'enclenche-
ment peut étre détecté par une surveillance.

Lors d’une surchauffe de la résistance de la
limitation du courant de charge, un message
d'erreur apparait.

Respectueux de I'environnement et ouvert au monde

Compatibilité CEM

Grace a l'utilisation des technologies les plus
récentes, les influences perturbatrices provenant
des variateurs de fréquence ont été considéra-
blement réduites.

Les variateurs de fréquence satisfont en ce qui
concerne leur compatibilité électromagnétique
aux exigences de la Communauté Européenne.

Pour satisfaire a ces exigences, des filtres
antiparasites appropriés ont été spécialement
développés pour toutes les classes de puissance.

Les variateurs de fréquence FR-A800 sont dotés
d'un filtre CEM intégré afin de se conformer aux
exigences européennes CEM (directive CEM 2éme
environnement, EN 61800-3).

Standards

Les variateurs de fréquence sont congus de telle
sorte qu'ils peuvent étre implantés sans inves-
tissement ou contrdle supplémentaire dans le
monde entier. Cela signifie :

® Conformité aux standards mondiaux CE, UL,
cUL, EAC, CCC, 1SO 9001 et ISO 14001 et C-Tick
(FR-A741: CE/UL/cUL/EAC). Les variateurs
FR-A800 (prochainement) se conforment
également au standard DNV/GL, ABS/BV/LR/
NK marine .

® Logique de commutation positive ou négative
au choix. La logique de commutation pour les
signaux d'entrée et de sortie peut étre confi-
gurée librement entre commutation positive
et commutation négative ce qui méne a une
adaptation flexible et simple des appareils aux
besoins du marché international.
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Pour garantir la conformité avec ces exigences,
les variateurs de fréquence sont équipés d’'un
nouveau filtre antiparasite intégré. Ce filtre peut
étre désactivé en cas de besoin tres simplement
par un connecteur.

Pour une limitation supplémentaire du courant
a l'enclenchement et pour réduire les rétroac-
tions du réseau, les variateurs de fréquence
peuvent étre cablés avec une bobine de réac-
tance a courant de réseau optionnelle en amont
ainsi qu’une bobine de circuit intermédiaire

qui sera raccordée aux bornes du variateur de
fréquence spécialement prévues pour cela.

® Unité de programmation plurilingue
(en option)

® Différents systémes de bus industriels
employés dans le monde entier

® Logiciel plurinlinge de paramétrage du varia-
teur de fréquence installable sous Windows,
uniforme dans le monde entier

Les variateurs de fréquence sont ainsi des

produits utilisables dans le monde entier,
conformes a toutes les normes importantes et

qui peuvent étre adaptés facilement aux besoins

respectifs de chaque pays.

Chacune des alarmes pour les capacités du
circuit principal, le condensateur du circuit de
commande, la limitation du courant a I'enclen-
chement et le ventilateur interne peut le cas
échéant étre émise par le biais du module
optionnel FR-A7AY ou par une connexion
réseau.

Des dysfonctionnements peuvent ainsi étre
prévenus avec des alarmes d’autodiagnostic lors
de I'atteinte de la fin de vie.

De plus, le variateur de fréquence dispose de
la possibilité de détecter le degré de vieillis-
sement des capacités du circuit principal par
un programme de mesure interne. Pour cela,
un moteur doit étre raccordé au variateur de
fréquence.

La sonde de température intégrée permet de
déterminer précisément le refroidissement. La
surtempérature du module IGBT ou autre est
ainsi évitée.

Vernis protecteur double

L'exécution avec vernis double des cartes de
circuits imprimés internes permet une meilleure
protection contre les influences de I'environ-
nement. En particulier lors de la disposition

des armoires de distribution a proximité de
stations d'épuration, les gaz de curage quiy sont
présents peuvent nuire a la durée de service des
appareils installés.

Les variateurs de fréquence FR-A800 et FR-F800
se conforment aux exigences du standard
CEI 60721-3-3, classe 3C2.

DIN1SO 9001/
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Variateurs de fréquence de la série FR-D700 SC

Le FR-D700 SC avec fonction intégrée « absence
sUre du couple (STO) » selon EN 61800-5-2

met I'accent sur le domaine des petits entrai-
nements. Il se caractérise par une forme trés
compacte, une commande extrémement simple
et fiable avec en méme temps un grand nombre
de fonctions technologiques. La console de
paramétrage intégrée permet a l'opérateur
d’accéder rapidement aux paramétres clés du
moteur.

Données techniques FR-D700 SC

FR-D720S-[1-SC-EC

Données techniques FR-D700 SC

Plage de puissance:
FR-D720S SC:
0,1-2,2 kW, 200-240 V CA, monophasé

FR-D740 SC:
0,4-7,5 kW, 380-480 V CA, triphasé

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d’accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.

FR-D740-[1-SC-EC

Série 008 014 025 042 070 100 012 022 036 050 080 120 160
Puissance nominale du moteur © kW 0,1 0,2 04 0,75 15 2,2 ?6?55) ?1"715) 22'?2) é’? % (57’?5) (71& )
Puissance de sortie @ kVA 03 0,5 1,0 16 28 38 1,2 2,0 3,0 46 72 9,1 13,0
Courant nominal appareil © A 08 14 25 42 7,0 10,0 (11’,24) (Zé,26) ?‘i%) ?é?o) ?é?s) 2124?4) 2169?2)
Capacité de surcharge @ 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 0,5 s
X Tension © Triphasée, 0V a la tension d‘alimentation
Sl Plages de fréquences Hz 0,2-400
Méthode de commande Commande V/f, régulation sur le courant d'excitation optimal, régulation vectorielle (general-purpose magnetic flux vector control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Transistor de freinage — Intégrée
. Générateur 150 % 100 % 50% 20% 100 % 50% 20%
Couple de freinage Avec foption )
maximum FR-ABR(H) 100 % couple/10 % durée enclenc.
Tension d‘alimentation Monophasée, 200-240V (A, -15 %/+10 % Triphasée, 380-480V (A, -15 %/+10 %
Entrée Plage de tension 170-264V CA a 50/60 Hz 325-528V (A a 50/60 Hz
Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Puissance nominale d'entrée @ kvA 0,5 09 15 23 4,0 52 1,5 25 45 55 9,5 12 17
Fréquence élémentaire 0,7-14,5 kHz, réglable librement
o ) Analogique 0,06 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2,.4 :0-10V/10 b‘its) 0,12 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 05 V/9 bits
Résolution de la fréquence 0,06 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 4 : 4-20 mA/10 bits)
Saisie 0,01 Hz
7 . . ) 0 5 — A
Précsion de o féquence 20.01% o s équene e s e namériqe Goniuton i ol de paamérage)
E:z:':: TR TSR TS e Igzelggteigﬁediel: géﬁrfg Icaabrl:cf;rﬁlgue; gr(l)?rgl zouple constant et caractéristique V/f flexible a 5 points
configura- Couple au démarrage possible 2150 %/1 Hz (pour régulation vectorielle ou compensation de glissement)

tion Augmentation du couple
Durée d'accélération/décélération
Courbe caractéristique d'accélération/

Augmentation manuelle du couple
0,1a3600 s réglable séparément

linéaire ou en S, au choix

décélération
Moment de freinage Freinage DC Fréquence de service : 0—120 Hz, durée de fonctionnement : 0—10's, tension : 0—30 % (réglable librement)
Limitation du courant Seuil de réponse 0200 %, réglable librement

Protection du moteur

Note:
Explication des points (7) & (7) : voir page suivante.

S MITSUBISHI ELECTRIC
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Données techniques FR-D700 SC

Série FR-D7205-[-SC-EC FR-D740-C1-SC-EC
i
008 014 025 042 070 100 012 022 036 050 080 120 160
. i , . Borne de raccordement 2 : 0-5V (C, 0-10V (C
fgaflrgeﬂiﬁlige Entrée analogique Borne de raccordement 4 : 0~5V CC, 010V CC, 0/4-20 mA
q Saisie numérique par le biais du pupitre opérateur ou de la console de paramétrage, pas de progression réglable

Réglage de la fréquence maximale / minimale, suppression de la résonance, protection externe du moteur, redémarrage automatique aprés

une coupure de courant, blocage de la marche arriére, potentiométre numérique du moteur, 2éme jeu de parameétres, présélection de la vitesse,
Fonctions de service commande du circuit intermédiaire de la fréquence de sortie, compensation du glissement, sélection du mode de service, autoréglage des données

du moteur, régulation PID, communication en série des données (RS485), régulation du courant d'excitation optimal, méthode d'arrét en cas de

coupure, suppression des vibrations, communication Modbus®-RTU

Vous avez le choix parmi 5 signaux pour les parameétres 178 a 182 (affection de fonctions aux bornes d'entrée) : Sélection de la vitesse, potentiométre

Signa}lx de numérique du moteur, 2eme jeu de paramétres, sélection de la fonction surla borne 4, sélection du fonctionnement pas a pas, validation de la régulation
controle du S dentré PID, relais thermique externe, commutation du fonctionnement via console de paramétrage <—> fonctionnement externe, commutation régulation
fonctionne- >ignaux dentree V/f, blocage du régulateur, sélection du maintien automatique du signal de démarrage, fonction de traverse, commande de rotation avant, commande
ment de rotation arriere, réinitialisation du variateur de fréquence, commutation PU <—> NET, fonctionnement externe <—> NET, sélection du type de

commande, validation du fonctionnement du variateur de fréquence, verrouillage PU

Les paramétres 190 a 192 (affectation de fonction des bornes de sortie) permettent de choisir parmi les signaux suivants : rotation du moteur,
comparaison valeur de consigne/effective de la fréquence, avertissement de surcharge, préalarme du circuit de freinage générateur, préalarme de
Etats de Ig protg(t!qn éIe(troni.qu'e de sulriptensité de courant, variateur p[ét a fonctjonner, contr{)le du courant de sortie, détection du courant monopolajre,
i d ) T limite |r)fer!eure PID, limite supérieure PID, rotation en avan;/a'rrlere EID, défaut _du ventilateur @, pjealarme de surchaqffe du dlss!pateur thermique,
Ignaux de sortie temporisation lors de coupure du secteur, régulation PID activée, sortie de surveillance « absence stire du couple », sortie de surveillance 2 « absence
stire du couple », redémarrage, vie utile, sortie d'alarme 3, valeur moyenne de courant, alarme d'intervalle de maintenance, sorties décentralisées,
erreur légere, sortie d'alarme

Signal analogique ~ 0-10V (C
Fréquence de sortie, courant du moteur (valeur de pointe et valeur constante), tension de sortie, valeur de consigne de la fréquence, temps de fonc-

Etats de tionnement cumulé, temps de fonctionnement actuel, tension du circuit intermédiaire (valeur de pointe et valeur constante), sollicitation du circuit

Affichage sur le pupitre T de frginagea ré(upérationf charge fju relais t’hermi_que élec}ronique, puissance de so‘r_tie,'puissancg de sortig cumulée, charge dq moteur, valeqr de
opérateur ou la console de consigne PID, valeur effective PID, écart de régulation PID, états des bornes d'E/S, utilisation thermique maximale du moteur, utilisation thermique
paramétrage FR-PUO7 maximale du variateur de fréquence, résistance de la sonde CPT
Affichage des Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message d'erreur est affiché.
Affichage alarmes La tension de sortie, le courant de sortie, la fréquence, les heures de services cumulées et les 8 derniéres alarmes sont enregistrées.
Ftats de

" A ) Nest pas utilisé.
Affichages supplémentaires  fonctionnement P

sur la console de
paramétrage FR-PUO7 Guide interactif Guide interactif pour la commande et le diagnostic de panne avec la fonction d'aide

Surcourant (pendant 'accélération, la décélération ou une vitesse constante), surtension (pendant I'accélération, la décélération, ou la vitesse
constante), thermo-protection du variateur de fréquence, thermo-protection du moteur, surchauffe du dissipateur thermique, coupure de la phase
d'entrée @, contact a la terre sur la sortie au démarrage @, phase ouverte sur la sortie, déclenchement de la protection thermique externe @,
déclenchement de la thermistance CPT @, erreur de paramétrage, défaut sur la carte interne, erreur de communication PU, nombre de nouveaux
X Fonctions essais dépassé ©, alarme UC, alarme du transistor de freinage, alarme de la limitation du courant a 'enclenchement, erreur d'entrée analogique,

Protection inhibition du calage en surintensité, limitation de courant, fonction de sécurité « arrét fiable », erreur du ventilateur @, protection anti-décrochage
du moteur suite a une surtension, arrét PU, écriture erronée des paramétres, surcharge de la résistance de freinage, pré-alarme pour le disjoncteur
€lectronique du moteur, alarme pour l'intervalle de maintenance, sous-tension, blocage du pupitre opérateur, protection par mot de passe, réinitiali-
sation du variateur de fréquence

Degré de protection 1P20
- - Refroidissement par  Refroidissement . "

Refroidissement Refroidissement naturel T o] Refroidissement par ventilateur

Température ambiante -10°Ca+50°C
Autres Température de stockage @ -20°Ca +65°C

Perte de puissance W 14 20 32 50 80 110 40 55 20 100 180 240 280

Poids kg 05 0,6 09 11 15 19 1.2 12 13 14 15 31 31

N 68x128  68x128  108x128 140x150 108x128 108x128 108x128

Dimensions (Ixhxp) mm  68x128x80,5 X145  x1625  x155 ¥145 108x128x129,5 x1355 X155  x1655 220x150x155

Référence article Réf. 247595 247596 247597 247598 247599 247600 247601 247602 247603 247604 247605 247606 247607
Notes :

@ La puissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors du raccordement d'un moteur standard a 4 péles de Mitsubishi Electric.
Les valeurs entre parenthéses de la puissance nominale du moteur sont valables pour une température ambiante de maximum 40 °C.

(@ La puissance de sortie se référe a une tension de sortie de 440\V.

® Lesvaleurs du courant nominal de 'appareil indiquées entre parenthéses sont valables pour une température ambiante supérieure a 40 °C.

@ La capacité de surcharge indiquée en % est le rapport entre Iintensité de surcharge et 'intensité nominale du variateur. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser refroidir le variateur et le moteur jusqu'a ce que la
température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %.

(® Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension d'alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de 'alimentation.

La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.

(® Le couple de freinage indiqué n'est pas une valeur continue, mais une moyenne a court terme (en fonction des pertes du moteur) lorsque le moteur sans charge décélére dans le temps le plus court a partir de 60 Hz. Si le freinage est
effectué a partir d'une fréquence supérieure a la fréquence de base du moteur, le couple de freinage moyen est réduit. Comme le variateur de fréquence ne dispose pas de résistance de freinage interne, connectez une résistance de
freinage optionnelle pour réduire les puissances de freinage élevées. Une alternative consiste a utiliser une unité de freinage type FR-BU2 ou BU2. Aucune résistance de freinage optionnelle ne peut étre installée pour les modeéles
FR-D720S-008SC et 014SC.

@ La puissance nominale d'entrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

A partir du FR-D7205-070SC et du FR-D740-0365C.

(® Lafonction de protection est disponible seulement pour les variateurs de fréquence pour un raccordement triphasé.

Ces fonctions sont désactivées dans le réglage d'usine du variateur de fréquence.

@D Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).

Vous trouverez les types transatlantiques page Page 114.
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Données techniques FR-D700 SC

Schéma fonctionnel FR-D700 SC

Raccordement de Ialimentation monophasée CA Raccordement du circuit intermédiaire
= r—{ L1 L=
——— "~ N I————Eggg————l
| + | Moteur
— U
Raccordement = ! R/L1 Vv 2
delalimentation —F—— ~—— S/L2 N
tiphasée (A _—— 1 T/.3 W X
v —— [V}
— 5}
| I - g_
E
Conducteur de protection == . — <
| Circuit de charge | )
—_—— e e ——— — — = 4
e e o e e =
o
| Circuit de commande =
i SRR IE IR |..__4__4__.__.__.__.__.__.__4__| b
: 1 ! =
@ | s I 1 s
= Signal de démarrage pour la rotation avant . ' ©
§ X Signal de démarrage pour la rotation arriére ! C Los 8
£ résdlection Vitesse élevée . B Sortie d'alarme Lo
- . ]
g : devitesse Vitesse moyenne o A : S
g Vitesse faible 8 « v | \
] ! Potentiel de référence “3: o= i | ;
]
£ Sortie 24V CC (maxi 100 mA) 8@ oDl e [ ______________________________ !
! :I_.__.__.__._ B i I I I
:. ________________________________________________________ i I ! s
e B N N [ R 1 1 ;
! : ' I I ;
| o RUN | Marche (rotation du moteur) Yog
. : I’\‘: \ +5V o SE | Tension dalimentation pour les sorties 0C ! §
g ! Potentiométre | \ ' | v | . £
g ! 0,5W/1kQ ' ' . 5
= : pour le réglage de la fréquence v v 2 0-5V DC ! : | Raccorde- o _[ ______________________________ X
T Vo Vo | ' ment "'l'""""'""""""""""'.
s ! ! v PU .
@ ot | !
5 c . . . |
g ! . r--—-%9 v AM Sortie analogique (0—10V CC/1 mA) Potentiel de ,
o + — ! o . .
g Entréede courant (+) '“' ! : 4 0/4-20 mA DC: ; 5 référence pour la sortie analogique ;
E ! ) [rpmp——— o I 1
1

________________________________________________________ frmrmmm e

' |

|

Bornes Safety 2; | A ‘ A
Potentiel de référence Sortie de surveillance de sécurité
SC

j |
]

e e e e e - -
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Données techniques FR-D700 SC

Affectation des bornes de commande

Fonction Borne Modéle
STF Signal de démarrage pour la
. 4 rotation avant
ornes de ) )
Signal de démarrage pour la
commande STR rotation en sens inverse
RH,RM,RL  Présélection de vitesse
Potentiel de référence commun
pour entrées de commande en
SD logique négative
Potentiel de référence commun
Points de (0V) pour sortie 24V CC (borne PC)
référence
Sortie 24V (Cet potentiel de
PC référence commun pour les entrées
de commande en logique positive
10 Sortie de tension pour le
potentiomeétre de consigne
) Entrée de tension pour le signal de
consigne de la fréquence
Définition de 5 Potentiel de référence pour le signal
lavaleur de de consigne de la fréquence
consigne
4 Entrée de courant pour le signal de
consigne de la fréquence
Sortie a relais
ABC (Sortie d'alarme)
RUN Sortie de signal pour la marche
du moteur
Sorties des Potentiel de référence pour
signaux St les so.rties'de' signal i
(tension d'alimentation pour les
sorties a collecteur ouvert)
AM Sortie de tension analogique
Interface — Interface PU (RS485)
$1,52 Entrées de sécurité
Raccordements S Potentiel de référence pour les
de sécurité entrées Safety
S0 Sortie de surveillance de sécurité

Description

Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF. Le moteur est arrété lors de I'application simultanée des signaux
STFet STR.

Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR. Le moteur est arrété lors de I'application simultanée des signaux STF et STR.

Présélection de 15 fréquences de sortie différentes (fréquences fixes)

Une fonction de commande précise est activée (avec logique négative) en reliant la borne correspondante avec la borne SD.
La borne SD est isolée de Iélectronique numérique par opto-coupleur. La borne est également isolée du potentiel de référence du circuit
analogique (borne 5).

Sortie 24V ((/0,1A

En logique négative, lors de la commande par transistors a collecteur ouvert (par ex. API), le pdle positif d'une source de tension externe doit
étre relié a la borne PC. En logique positive, la borne PCsert de potentiel de référence commun pour les entrées de commande. Cela signifie
quen logique positive (réglage standard des appareils EC), la fonction de commande correspondante est activée en reliant cette borne a la
borne PC.

Cette borne sert a I'alimentation en courant d'un potentiométre de consigne externe.
Tension nominale de sortie : 5V CC Potentiométre recommandé : 1kQ, 0,5 W linéaire, potentiométre multitours

Le signal de consigne de la tension 05 (10) V est appliqué sur cette borne. La plage de tension est préréglée sur 0-5V.
La résistance d'entrée est de 10 kQ +1 k(. La tension maximale admissible est de 20V (C.

Laborne 5 représente le potentiel de référence (0V) pour toutes les grandeurs de consigne analogiques ainsi que pour le signal de sortie
analogique AM (tension). La borne est isolée du potentiel de référence du circuit numérique (SD). Si des prescriptions locales devaient spécifier
la mise a la terre du potentiel de référence, il faut prendre en considération que des interférences éventuelles du potentiel terrestre peuvent
étre injectées dans I'électronique de commande et donc que la sensibilité aux interférences peut augmenter.

Le signal de la valeur de consigne 4—20 mA (0—5V ou 0—10V) est appliqué sur cette borne. La fréquence maximale est sortie pour la valeur
maximale du signal dentrée. La définition de la consigne et la sortie de la fréquence sont proportionnelles. Lentrée est validée seulement
lorsque le signal AU est activé (la borne 2 est alors bloquée).

La commutation des plages 4-20 mA (réglage d'usine), 05V (Cet 0—10V CC est réalisée par le biais du paramétre 267.

La commutation entre I'entrée de tension et I'entrée de courant est réalisée par un commutateur accessible aprés avoir enlevé le capot frontal.

La sortie d'alarme est effectuée par des contacts de relais (C-B = contact a fermeture, (-A = contact a ouverture).
La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V (C/0,3 A.

La sortie est commutée (tension appliquée sur la borne SE) lorsque la fréquence de sortie est supérieure ou égale a la fréquence de démarrage du
variateur de fréquence (réglage d'usine : 0,5 Hz). Si aucune fréquence n'est sortie ou si le freinage DC est en fonctionnement, la sortie est bloquée.
La puissance de commutation est de 24V (C (maximum 27V (C)/ 0,1 A (la chute de tension est de maximum 3,4V avec signal commuté).

Potentiel de référence pour le signal RUN. La borne est isolée du potentiel de référence du circuit de commande (SD).

L'une des 18 fonctions d'affichage peut étre sélectionnée, par ex. affichage externe de la fréquence (Par. 158).

Pendant la réinitialisation du variateur de fréquence, aucune sortie n'est effectuée.

Sortie dans le réglage d'usine :

Fréquence de sortie, tension de sortie : 0—10V CC, courant de sortie maxi : 1 mA (résistance de charge : 10 kQ), résolution : 8 bits

L'interface PU pour le raccordement de la console de paramétrage peut étre utilisée comme interface RS485. Un PC peut par exemple y étre
raccordé.

Si la fonction Safety n'est pas utilisée, les ponts présents entre les bornes $1-SC et S2-SC ne doivent pas étre enlevés car sinon un fonctionne-
ment du variateur de fréquence ne sera pas possible.

Affectation des bornes de puissance

Fonction Borne Modeéle
LN Raccordement au secteur
! monophasé
R/L1,S/L2,T/L3  Raccordement au secteur triphasé
+(P/+), Raccordement pour unité de
- (N/-) freinage externe
Raccordements Raccordement pour bobine de
de puissance AP Gritinterédiaire
Raccordement pour résistance de
+ (P PR freinage externe
U V,W Raccordement du moteur
L

18

Description

Alimentation en courant du variateur de fréquence. Lors du raccordement d’une unité combinée de récupération/filtre du réseau (FR-HC) ou
d’une unité centrale d'alimentation/récupération (FR-CV), ces bornes ne doivent pas étre directement raccordées a la tension du secteur.

Vous pouvez raccorder une unité de freinage (FR-BU2), une unité d'alimentation/récupération centrale (FR-CV) ou bien une unité de
récupération/filtrage réseau (FR-HC) aux bornes + (P/+) et — (N/-).

Enlevez le pont entre les bornes + (P/+) et P1 et raccordez-y la bobine de circuit intermédiaire en option.

Une résistance de freinage (FR-ABR, MRS) peut étre raccordée sur les bornes + (P/+) et PR.
(Une résistance de freinage ne peut pas étre raccordée sur les variateurs de fréquence FR-D7205-008 et 014.)

Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—400 Hz)

Affectation des bornes de puissance

S MITSUBISHI ELECTRIC



Variateurs de fréquence de la série FR-E700 SC

La série FR-E700 SC avec régulation SLV

définit de nouveaux criteres de qualité dans

les entrainements avec régulation vectorielle.
Les nombreuses fonctions technologiques
comme par ex. le procédé « Soft-PWM » pour

la réduction des bruits du moteur, la limitation
réglable du couple, I'auto-configuration du
moteur et le transistor de freinage intégré (sauf
pour les modeéles FR-E7205-008SC a 0155C)
rendent nos variateurs trés polyvalents. En plus,
le FR-E700 SC dispose de la fonction de sécurité
«absence stre du couple ou Safe Torque Off »
(STO) selon la norme EN 61800-5-2.

Données techniques FR-E700 SC

Série

Sortie

Entrée

Possibi-
lités de

configu-
ration

Note :

Puissance nominale du moteur ® kw

Puissance de sortie @ kVA
Courant nominal appareil @ A
Capacité de surcharge ®

Tension ®

Plages de fréquences Hz
Méthode de commande

Méthode de modulation

Transistor de freinage

Générateur ©
Couple de freinage Avec foption
maximum

FR-ABR(H)
Tension d'alimentation
Plage de tension
Plages de fréquences
Puissance nominale dentrée @ kVA
Fréquence élémentaire
Résolution de la Analogique
fréquence

Saisie

Précision de la fréquence

Courbe caractéristique de tension/
fréquence

Couple au démarrage possible
Augmentation du couple

Durée d'accélération/décélération
Courbe caractéristique d'accélération/
décélération

Moment de freinage
Limitation du courant
Protection du moteur

Freinage DC

Explication des points (1) & (@) : voir page suivante.

S MITSUBISHI ELECTRIC

FR-E720S-[1SC-EC/-E6

008 015 030 050 080 110 016 026
01 0,2 0,4 0,75 15 2,2 0,4 0,75
03 0,6 12 2 3.2 44 12 2
08 15 3 5 8 " 16 2,6
08 (4 @5 @y O ) 04 Q2

150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s
Triphasée CA, 200 a 240 Vac a la tension d'alimentation
0,2-400

Données techniques FR-E700 SC

Plage de puissance:
FR-E720S SC:
0,1-2,2 kW, 200-240 V CA, monophasé

FR-E740 SC:
0,4-15 kW, 380-480V CA, triphasé

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d’accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.

FR-E740-[1SC-EC/-E6

040 060 095 120 170 px{i] 300
15 2,2 3,7 55 75 " 15
3 46 72 9,1 13 17,5 23
4 6 9,5

68 64 @p 7B N

Triphasée, 200 a 240 Vac a la tension d‘alimentation

Régulation V/f, régulation pour un courant d'excitation optimal, régulation vectorielle (general-purpose magnetic flux vector control) ou régulation vectorielle du

courant étendue (advanced magnetic flux vector control)
PWM évaluée par sinus, Soft-PWM

— Intégrée

150 % 100 % 5%  20% 100 % 50%  20%

100 % couple/10 % durée enclenc. ;g?ﬁ;{?ﬁg&m w
Monophasée, 200-240V (A, -15 %/+10 % Triphasée, 380480V (A, -15 %/+10 %

170-264V CA a 50/60 Hz 323-528V (A a 50/60 Hz

50/60 Hz £5 %

0,5 09 15 25 4 52 15 25 45 55 9,5 12 17 20 28

0,7-14,5 kHz, réglable librement

0,06 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0~10V/10 bits)
0,12 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0-5V/9 bits
0,06 Hz/0—50 Hz (borne de raccordement 4 : 4-20 mA/10 bits)

0,01 Hz

+0,5 % de la fréquence maximale (plage de température 25 °C+10 °C) lors d'entrée analogique ;

+0,01 % de la fréquence maximale lors d'entrée numérique

Fréquence de base réglable entre 0 et 400 Hz; Sélection de la courbe caractéristique entre couple constant et caractéristique V/f flexible a 5 points

2200 %/0,5 Hz (pour régulation vectorielle du courant étendue (3,7 K ou inférieur)
Augmentation manuelle du couple; 030 % réglable
0,01-360s; 0,1-3600 s réglables séparément

linéaire ou en S, au choix

Fréquence de service : 0—120 Hz, durée de fonctionnement : 0—10s, valeur de la tension de freinage : 0-30 % (réglable librement)

Seuil de réponse 0—200 %, réglable librement
Relais de protection du moteur électronique (courant nominal réglable librement)

N9
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Données techniques FR-E700 SC

L. FR-E720S- SC-EC/-E6 FR-E740- SC-EC/-E6
Série

008 015 030 050 080 110 016 026 040 060 095 120 170 230 300
Borne de raccordement 2: 0-5V CC, 0-10V (C

Valeurs de consigne de la Entrée analogique Borne de raccordement 4 : 05V CC, 0-10V CC, 0/4-20 mA
fréquence Saisie Saisie avec e pupitre opérateur ou la console de paramétrage, incrément configurable code BCD a 4 chiffres ou code binaire sur 16 bits
(seulement avec l'option FR-A7AX-Ekit-SC-E)
Vous avez le choix parmi 7 signaux pour les parameétres 178 a 184 (affection de fonctions aux bornes d'entrée) : Sélection de la vitesse, potentiométre numé-
rique du moteur, 2eme jeu de paramétres, sélection de la fonction sur la borne 4, sélection du fonctionnement pas a pas, validation de la régulation PID,
S signal « frein serré », relais thermique externe, commutation du fonctionnement via console de paramétrage <—> fonctionnement externe, commutation
9 régulation V/f, blocage du régulateur, sélection du maintien automatique du signal de démarrage, commande de rotation avant, commande de rotation en
sens inverse, réinitialisation du variateur de fréquence, commutation PU <—> NET, fonctionnement externe <—> NET, sélection du type de commande,
5 validation du fonctionnement du variateur de fréquence, verrouillage PU
3;?:::5':“ Réglage de la fréquence maximale et minimale, suppression des phénomenes de résonance, protection du moteur externe, redémarrage automatique
du Btschsmia aprés coupure du secteur, potentiométre du moteur numérique, interdiction dinversion, commande des freins, 2iéme jeu de parameétres, présélection
fonction- de la vitesse de rotation/vitesse, arrét de contact, fonction de chute, commande du circuit intermédiaire de la fréquence de sortie, compensation de
T glissement, sélection du mode opératoire, auto-réglage des paramétres du moteur, régulation PID, communication de données série (RS485)
Fonction de sécurité Le signal pour la mise hors circuit fiable de la sortie peut étre appliqué aux bornes S1 et S2.
«absence sdre du couple » (Conformément aux normes de sécurité EN 1S0 13849-1 catégorie 3, PLd EN 62061, IEC 61508 SIL2)
Les parameétres 190 a 192 (affectation de fonction des bornes de sortie) permettent de choisir parmi les signaux suivants :
rotation du moteur, comparaison valeur de consigne/effective de la fréquence, avertissement de surcharge, contrdle de la fréquence sortie, préalarme
' du circuit de freinage générateur, préalarme de la protection électronique de surintensité de courant, variateur prét a fonctionner, contrdle du courant
Etats de L et S - o " . o "
5 i TG de sortie, détection du courant monopolaire, limite inférieure PID, limite supérieure PID, rotation en avant/arriere PID, validation de I'ouverture du
Signaux de sortie frein, défaut du ventilateur ®, préalarme du surchauffe du dissipateur thermique, temporisation lors de coupure du secteur, régulation PID activée,
sortie de surveillance «arrét fiable », sortie de surveillance 2 « arrét fiable », redémarrage, vie utile, sortie d'alarme 3, valeur moyenne de courant,
alarme d'intervalle de maintenance, sorties décentralisées, erreur [égére, sortie d'alarme
Signal analogique ~ 0-10V (C
Fréquence de sortie, courant du moteur (valeur de pointe et valeur constante), tension de sortie, valeur de consigne de la fréquence, temps de
Gt fonctionnement cumulé, temps de fonctionnement actuel, couple du moteur, tension du circuit intermédiaire (valeur de pointe et valeur constante),
Affichage sur le pupitre T T sollicitation du circuit de freinage a récupération, charge du relais thermique électronique, puissance de sortie, puissance de sortie cumulée, charge
opérateur ou la console de du moteur, valeur de consigne PID, valeur effective PID, écart de régulation PID, états des bornes d'E/S, affichage des bornes d'entrée et de sortie
i paramétrage FR-PUO7 optionnelles, utilisation thermique maximale du moteur, utilisation thermique maximale du variateur de fréquence
Afichage Affichage des Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message d'erreur est affiché. La tension de sortie, le courant de sortie, la fréquence, les heures de
alarmes services cumulées et les 8 derniéres alarmes sont enregistrées.
Affichages supplémentaires
sur [a console de paramé- Guide interactif @ Guide interactif pour la commande et le diagnostic de panne avec la fonction d'aide
trage FR-PU04/FR-PUO7
Surcourant (pendant I'accélération, la décélération ou une vitesse constante), surtension (pendant I'accélération, décélération ou a vitesse constante),
protection thermique du variateur de fréquence, protection thermique du moteur, surchauffe du dissipateur thermique, coupure de la phase d'entrée,
contact a la terre sur la sortie au démarrage, phase ouverte sur la sortie, déclenchement de la protection thermique externe ®, défaut dans le module
optionnel @, erreur de paramétrage, défaut sur le circuit interne, erreur de communication PU, nombre de nouveaux essais dépassé ©, alarme UC,
. Fonctions alarme du transistor de freinage, alarme de la limitation du courant a 'enclenchement, erreur de communication (variateur de fréquence), erreur
Protection d'entrée analogique, erreur lors de la communication via I'interface USB, erreur lors de la commande d’un frein ®, fonction de sécurité « arrét fiable »,
erreur du ventilateur ®, protection anti-décrochage du moteur suite & une surtension, arrét PU, écriture erronée des paramétres, surcharge de la résis-
tance de freinage, pré-alarme pour le disjoncteur électronique du moteur, alarme pour l'intervalle de maintenance, sous-tension, blocage du pupitre
opérateur, protection par mot de passe, réinitialisation du variateur de fréquence.
Protection 1P20
L . Refroidissement par Refroidissement . ) Refroidissement
Refroidissement Refroidissement naturel e ] Refroidissement par ventilateur o
Température ambiante -10°Ca+50°C
f— Température de stockage @ -20°Ca65°C
u
Perte de puissance W 14 20 32 50 85 15 40 55 90 100 180 240 300 400 500
Poids kg 06 0,6 0,9 14 15 20 14 14 19 19 1,9 32 32 6,0 6,0
Dimensions (Ixhxp) mm 68x128x65  0ox128 108128 08X128 140150 440q50,20  140x150141 200150K153 2201260196

x148,5 x141,5 x167  x161,5

Référence (Cartesimprimées avec vernis monocouche Réf. 234795 234796 234797 234798 234799 234800 234801 234802 234803 234804 234805 234806 234807 234808 234809
artide Cartes imprimées avec vernis double couche (-E6) Réf. 240974 240975 240976 240977 240978 240979 240980 240981 240982 240983 240984 240985 240986 240987 240988

Notes :

(@ La puissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d’un moteur standard a 4 poles de Mitsubishi Electric.

(@ Lapuissance de sortie se référe a une tension de sortie de 440 V.

® Lorsque dans le paramétre 72 « Fonction PWM » une fréquence > 2 kHz est réglée, afin de réduire les bruits de fonctionnement résultant d'une température ambiante supérieure a 40 °C, les valeurs indiquées entre parenthéses sont
applicables pour le courant nominal de I'appareil.

(@ La capacité de surcharge indiquée en % est le rapport entre lntensité de surcharge et Iintensité nominale du variateur.

Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser refroidir le variateur et le moteur jusqu'a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %.

(® Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension d'alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de 'alimentation.

La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.

(® Le couple de freinage indiqué nest pas une valeur continue mais une moyenne temporaire (en fonction des pertes du moteur), lorsque le moteur fonctionne temporairement sans charge puis freiné a partir de 60 Hz. Lorsque le moteur
est freiné a partir d'une fréquence qui est supérieure a la fréquence de base de ce dernier, le couple de freinage moyen diminue. Comme le variateur de fréquence nest pas équipé d’une résistance de freinage interne, raccordez une
résistance de freinage optionnelle FR-ABR-(H) afin d'obtenir des freinage plus puissants. Vous pouvez également utiliser une unité de freinage de type FR-BU2 ou BU2. Les modéles FR-E720S-008SC et 0155C ne vous permettent pas de
raccorder une résistance de freinage optionnelle.

@ La puissance d'alimentation nominale dépend des valeurs d'impédance du cté de Ialimentation secteur du variateur (y compris celles des cables et de la réactance dentrée).

a partir du FR-E7205-050SC et du FR-E740-040SC

(® Lacommande assistée interactive est uniquement disponible pour I'unité de commande FR-PUO7

Ces fonctions sont désactivées dans le réglage d'usine du variateur de fréquence.

@D Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).

Vous trouverez les types transatlantiques Page 114.

2 A MITSUBISHI ELECTRIC



Données techniques FR-E700 SC

Schéma fonctionnel FR-E700 SC

Raccordement de |'alimentation monophasée CA Raccordement du circuit intermédiaire
1
——— — U [T
——— ~— N I———-m&mz————l
N + I Moteur
N —f—=— ™ R/L1
accordement de I'alimentation
ey, —E=— —— SiL2 2
triphasée (A N
T~ T/L3 S
T l
| = S
=i
=3
=
Conducteur de protection — S
| Circuit de charge ]
— — — — — — — — — — vy
S
—_—— e e — e ———
| Circuit de commande =3
e |'"'"'""""'"""""""""', k)
' v \ =
; L | : X
! Signal de démarrage pour la rotation avant " ! b
! B =
o ! Signal de démarrage pour la rotation arriére . C - S
S — =
R Vitesse élevée i B Sortie d'alarme -
£ Présélection ) I [
E ' devitesse Vitesse moyenne v A PR
é | Vitesse faible i I :
g ! Entrée RESET L !
> . . !
3 ! Potentiel de référence . o !
; !
S ' Sortie 24V (C (maxi 100 mA) i ittt il
£ S w1 I L8
' Bornes Safety o oZ P [
; 8 o . RUN | parche (rotation du moteur) : 2
' v FU Tension d'alimentation pour les sorties 0C ' =
' o SE Surveillance de la fréquence sortie ! E
! )
| ' | v E
! ' K
1 I L 1
g CoTTT T "o i
§ ' ' ' '
g ! Potentiométre Y | !
= . 0,5W/1kQ . .
P ) . ta | !
S 1+ pourleréglage dela fréquence o '
2 ! ' | !
= [ 1
g ! ' AM | Sortie analogique (0-10V (C/1 mA) !
5 . : 5 Potentiel de référence pour la sortie analogique .
g o ! !
£ Entrée de courant (+) I\. n_‘ 4 0/4-20 mA DC | : | .
= : (-) g v Raccorde- | !
: | B ment :
| - [ PU | !
' - | e " ;
"'"'--'"'"'--'--'"'--'"'"'"'"'"'"'I ------------------- ) Raccorde- § ' T TTTTTTTTTTTTT
ment
| Raccordement/slot pour UsB |
| les modules optionnels |
I _!
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Données techniques FR-E700 SC

Affectation des bornes de commande

Fonction Borne Modéle Description
STF ?A%:g:)gzsma"age pul Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF. Le moteur est arrété lors de 'application simultanée des signaux STF et STR.
Signal de démarrage pour la ) A RPN " BT . .
STR Ty mp— Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR. Le moteur est arrété lors de I'application simultanée des signaux STF et STR.
Bornes de RH,RM,RL  Présélection de vitesse Présélection de 15 fréquences de sortie différentes (fréquences fixes)
AL Aprés le déclenchement d'une fonction de protection, le variateur peut étre réinitialisé en activant cette entrée et le message dalarme est alors effacé.
(Lentrée RES doit étre commutée pour au minimum 0,1s).

RES Entrée RESET Avec le réglage d'usine, une réinitialisation du variateur de fréquence est possible a tout moment. Le Par. 75 permet de définir si une réinitialisation du
variateur de fréquence est possible seulement aprés le déclenchement d’une fonction de protection. Lopération de réinitialisation aprés la déconnexion du
signal RESET dure env. 1s.

Point de référence commun
pour les entrées de commande Une fonction de commande précise est activée en reliant la borne correspondante a la borne SD.
SD en logique négative Point de La borne SD est isolée de I'électronique numérique par opto-coupleur.
Points de référence commun (0V) pourla  La borne est également isolée du potentiel de référence du circuit analogique (borne 5).
référence sortie de 24-V (C (borne PC)
Sortie +24V (Cet point de réfé-
PC rence commun pour les entrées de  Sortie 24V (C/0,1 A; potentiel de référence pour « logique positive »
commande en logique positive
) . . Tension de sortie 5V (C.
10 ?I?ergg g: S)?]Sslio r:]sour le potentio- Le courant de sortie maximal est de 10 mA.
9 Potentiometre recommandé : 1kQ, 0,5 W linéaire
e s ) Entrée de tension pour le signal de  Le signal de consigne de la tension 0-5 (10) V est appliqué sur cette borne. La plage de tension est préréglée sur 0-5V.
:’::ia';'etl'l‘:"":e consigne de la fréquence La résistance dentrée est de 10 kQ 1 k(.
consigne Potentiel de référence pour le Labome 5 représente le potentiel de référence (0 V) pour toutes les grandeurs analogiques de consigne ainsi que pour le signal de sortie
5 signal de consigne de la fréquence  analogique AM.
et les sorties analogiques La borne n'est pas isolée du potentiel de référence du circuit de commande (SD) et ne doit pas étre mise a la terre.
Entrée de courant pour le signal " . s (. P
4 de consigne de la fréquence Le signal de consigne 4—20 mA CC (0-5(10) V) est appliqué a cette borne. La résistance d'entrée est de 233 Q +5 Q.
ABC Sortie a relais La sortie d'alarme est réalisée par des contacts de relais; programmable.
e (sortie d'alarme) La puissance du contact est de 230V CA/0,3 Aou30V CC/0,3 A.
RUN Sortie de signal pour la marche La sortie est connectée lorsque la fréquence de sortie est supérieure ou égale a la fréquence de démarrage du variateur de fréquence.
du moteur Si aucune fréquence n'est sortie ou si le frein DC est en marche, la sortie est bloquée (programmable).
Sorties des FU Sortie de signal pour le controle  La sortie est connectée dés que la fréquence de sortie dépasse la fréquence définie dans le paramétre 42 (ou 43).
signaux de la fréquence de sortie Sinon, la sortie FU est bloquée. (programmable).
SE Potgntlel d? référence pour les Potentiel de référence pour les signaux RUN et FU. La borne est isolée du potentiel de référence du circuit de commande (SD).
sorties de signaux
. . . L'une des 18 fonctions d'affichage peut étre sélectionnée, par ex. affichage externe de la fréquence (Par. 158).
o Sortie de tension analogiquie Pendant la réinitialisation du variateur de fréquence, aucune sortie n'est effectuée.
Linterface PU pour le raccordement de la console de paramétrage peut étre utilisée comme interface RS485.
— Interface PU (RS485) Un PCpeut par exemple y étre raccordé.
Standard E/S : RS485, mode Multi-Drop, maxi. 38.400 Baud
Interface ) ) . o ) . , s
Un ordinateur ou un ordinateur portable peut étre raccordé a l'interface USB et le variateur de fréquence peut alors étre paramétré a I'aide du
— Interface USB logiciel FR-Configurator.
Standard : USB 1.1; vitesse de transmission : 12 MBaud; raccordement : connecteur mini-USB
gzt;t:ét:::ir?:gents 1,82 Entrées de sécurité Sortie +24V (C et point de référence commun pour les entrées de commande en logique positive

Affectation des bornes de puissance

Fonction Borne Désignation Description
LN Raccordement de I'alimentation
! monophasée Alimentation en courant du variateur de fréquence. Lors du raccordement d'une unité combinée de récupération/filtre du réseau (FR-HC) ou
RS2 T3 Raccordement de I'alimentation  d’une unité centrale d’alimentation/récupération (FR-CV), ces bornes ne doivent pas étre directement raccordées a la tension du secteur.
T triphasée
P Raccordement pour unité de Une unité de freinage (FR-BU2), une unité centrale d'alimentation/récupération (FR-CV) ou une unité combinée de récupération/ filtre du
! freinage externe réseau (FR-HC) peut étre accordée aux bornes + et -.
Raccordements = — - = -
de puissance + PR Raccordement pour résistance de  Une résistance de freinage (FR-ABR) peut étre raccordée sur les bornes + et PR.
! freinage externe (La résistance de freinage ne peut pas étre raccordée aux variateurs de fréquence FR-E7205-0085C et 0155C.)
Raccordement pour bobine de ) N s .
+,P1 A e Enlevez le pont entre les bornes + et P1 et raccordez-y la bobine de circuit intermédiaire en option.
U,V,W Raccordement du moteur Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—400 Hz)
L PE Affectation des bornes de puissance

2 A MITSUBISHI ELECTRIC



Variateurs de fréquence de la série FR-F800
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AL

Economique, intelligent, polyvalent

Mitsubishi Electric a développé une nouvelle
génération de technologie d'entrainement : c’est
le remarquable variateur de fréquence FR-F800,
congu pour des économies d'énergie inégalées,
une régulation du régime optimisée, une mise
en service aisée et une grande polyvalence.

Le principal domaine d'utilisation du FR-F800 est
lié aux applications avec pompes, ventilateurs

et compresseurs ainsi que les techniques de
chauffage et de climatisation. Il offre de nom-
breuses fonctions innovantes qui assurent le
meilleur compromis entre efficacité et précision
de régulation.

La série de variateurs de fréquence FR-F800-E
dispose d'une interface intégrée pour la

Données techniques FR-F840-00023 a -01160

Données techniques FR-F800

communication Ethernet et permet ainsi de sur-
veiller les statuts du variateur de fréquence ainsi
que de régler les parametres via le réseau.

Plage de puissance:

FR-F820: 0.75-132 kW, 200-240V CA
FR-F840: 0.75-355 kW, 380-500V CA
FR-F842: 315-630 kW, 380-500V CA

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d'accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.
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Série FR-F840-[1-2-60/-E2-60
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160
Puissance Capacité de surcharge de 120 % (SLD)® 0,75 15 2,2 37 55 75 n 15 18,5 22 30 37 45 55
inal
pomnae o W Gpactédesuchargede 150% WD) 075 15 22 37 55 75 M 15 15 2 30 3% 4 55
®
Capacité de Inom.® 23 38 52 83 12,6 17 25 31 38 47 62 77 93 116
surcharge de I maxi60s 2,5 42 57 91 139 187 215 341 a8 517 682 847 1023 1275
Courantl , 1209 (SLD) © Imaids 28 46 62 10 151 204 30 372 456 564 744 924 16 1392
nomina =
appareil © Capacité de Inom.© 21 35 438 7,6 1,5 16 23 29 35 5] 57 70 85 106
surcharge de I maxi60s 2,5 42 58 91 1338 192 276 348 4 516 684 84 102 127,2
150% (LD) Imaxids 31 52 72 14 172 24 345 B5 55 645 85 105 1275 159
Sortie Puissance x SLb® 18 29 40 63 96 13 19,1 26 290 358 473 587 709 884
dessortie LD 1,6 2,7 37 58 88 122 17,5 2,1 267 328 B4 533 648 808
Sip 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60 s; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C);
(apacité de typique par ex. les pompes et les ventilateurs
surcharge @ D 120 % du courant nominal de I'appareil pour 60 s; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ;
typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension © Triphasée, 0V & la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V/f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7-14,5 kHz (réglable librement)
Tension d'alimentation Triphasée, 380500V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V CAa50/60 Hz
Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Puissance SLb® 25 41 59 83 12 17 24 31 37 44 59 74 88 107
nominale ~ kVA
dentrée ® LD 23 37 55 77 12 17 24 29 34 4 57 68 81 99
Refroidissement Refroidissement naturel Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P20 1P00
Dissipation SLD® 0,055 0075 008 0,13 0175 0245 0245 037 045 0565 074 093 111 1,34
.del
Autres  B0EE W p 005 007 008 012 016 023 0315 0345 0415 052 065 085 102 12
Poids du variateur de fréquence kg 25 25 25 3,0 3,0 6,3 6,3 83 83 15 15 23 41 41
Dimensions (Ixhxp) mm  150x260x140 220x260x170 220x300x190 250x400x190 ;23’5(550 435x550x250
Version Ethernet 307171 307172 307173 307174 307215 307216 307217 307218 307219 307220 307221 — = =
Version Série 279608 279609 279610 279611 279612 279613 279614 279615 279616 279617 279618 — — —
Référence article @ Réf.  Unité de puissance — — — — — — — — — — — 307162 307163 307164
Carte de commande (Ethernet) — — — — — — — — — — — 307205 307205 307205
(arte de commande (Série) — — — — — — — — — — — 307204 307204 307204
Note:

Explication des points (1) a (7) : Page 26
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Données techniques FR-F800

Données techniques FR-F840-01800 a -06830

FR-F840-[1-2-60/-E2-60

Série 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04310 05470 06100 06830
Puissance (apacité de surcharge de 120% (SLD)® 90 110 132 160 185 220 250 280 315 355
nominale kW o,
dumoteur ® (apacité de surcharge de 150 % (LD) 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315

Capacité de I nom.®© 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

surcharge de Imaxi60s 198 238 286 357 397 475 529 602 671 751

Courant 120% (SLD)® I maxi3s 216 259 3n 39 433 518 577 656 73 820
2;;3,',';?: o Cpaciide Tnom.© 144 180 216 260 325 361 m 481 547 610
surcharge de T maxi60s 173 216 259 312 390 433 518 577 656 732

; e I maxi3s 216 20 34 390 487 541 648 71 820 915

R ;e e 137 165 198 218 275 329 367 47 465 521
de sortie KA LD 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465
Capacité de SLD 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60's; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs
surcharge © LD 120 % du courant nominal de 'appareil pour 60's; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ; typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension ©® Triphasée, 380-500V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V/f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)

Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,76 kHz (réglable librement)

Tension d'alimentation Triphasée, 380500V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V (A a50/60 Hz

Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %

Puissance SLD® 137 165 198 248 275 329 367 47 465 520
ﬂgrn"t',"éf% A LD 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465
Refroidissement Refroidissement par ventilateur

Degré de protection 1P00

Dissipation SLD® 2,0 2,52 3,15 36 4,05 4,65 53 585 6,65 7,55

max. de la kw

B ctcur LD 1,64 21 2,575 28 36 38 4,65 5,1 5,85 6,6
Poids du variateur de fréquence kg 37 50 57 72 7 110 110 220 220 220
Poids de la bobine de circuit intermédiaire kg 20 22 26 28 29 30 35 38 Y] 46
Dimensions (Ixhxp) m 20 465620600 465x740x360 498x1010x380 680x1010x380
Version Ethernet — — — — — — — — — —
Version Série — — — — — — — — — —
Référence article @ pa Unité de puissance 307185 307186 307187 307188 307189 307190 307191 307192 307193 307194
fgt’;‘;r‘:fet‘)"mma"de 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205

Carte de commande (Série) 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204

Note :
Explication des points (1) a (7) : Page 26.
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Données techniques FR-F842-07700 a-12120

FR-F840-[1-2-60/-E2-60

Données techniques FR-F800

Série
07700 08660 09620 10940 12120
Puissance Capacité de surcharge de 120 % (SLD)© 400 450 500 560 630
nominale kW "
dumoteur ® (apacité de surcharge de 150 % (LD) ~ 355 400 450 500 560
Capacité de Inom.® 770 866 962 1094 1212
su[charge de Imaxi60s 847 953 1058 1203 1333
Courant 120%(SLD)® Imaxi3s 924 1039 1154 1313 1454
nominal A
appareil @ Capacité de Inom.® 683 770 866 962 1094
surcharge de I maxi60s 820 924 1039 1154 1313
: S Imaxi3s 1024 1155 1299 1443 1641
T - SLD® 587 660 733 834 924
dessortie KA LD 521 587 660 733 834
Capacité de SLD 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60's; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs
surcharge ® LD 120 % du courant nominal de I'appareil pour 60s; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ; typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension © Triphasée, 380500V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V/f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7—6 kHz (réglable librement)
Alimentation tension continue 430-780V (C
Entrée Tension de commande Monophasée, 380500V CA, 50/60 Hz
Plage de tension de commande Fréquence 5 %, tension £10 %
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P00
Dissipation SLD® 58 6,69 7317 8,6 9,81
nutres ocdel2 KW, 505 58 648 734 863
Poids du variateur de fréquence kg 260 260 370 370 370
Poids de la bobine de circuit intermédiaire kg 50 57 67 85 95
Dimensions (Ixhxp) mm  790x1330x440 995x1580x440
Version Ethernet — — — — —
Version Série — — — — —
Référence article @ Réf.  Unité de puissance 307195 307196 307197 307198 307199
(arte de commande (Ethernet) 307205 307205 307205 307205 307205
Carte de commande (Série) 307204 307204 307204 307204 307204
Note::

Explication des points 1a7: Page 26.

S MITSUBISHI ELECTRIC

25

N9

(aractéristiques techniques



N9

(aractéristiques techniques

Données techniques FR-F800

Données techniques FR-F820-00046 to -04750

FR-F820-[1-3-N6

Série 00046 00077 00105 00167 00250 00340 00490 00630 00770
Puissance nominale Capacité de surcharge de 120 % (SLD)® 0,75 15 2.2 3,7 55 75 n 15 18,5
dumoteur® Capacité de surcharge de 150 % (LD) 0,75 15 2,2 37 55 75 n 15 18,5

Capacité de Inom.© 46 7,7 10,5 16,7 25,0 34,0 49,0 63,0 77,0
surcharge de” I maxi60s 5,1 8,5 11,5 18,4 27,5 374 53,9 69,3 84,7
Courntnominal 120% (SLD)© Imaxi3s 55 93 126 20,0 300 408 58,8 756 92,4
appareil © Capacité de Inom.© 42 70 9,6 15,2 23,0 31,0 45,0 58,0 70,5
surcharge de I maxi60s 5,0 8,4 11,5 18,2 27,6 37,2 54,0 69,6 84,6
150% (LD) Imaxi3s 63 105 144 08 345 46,5 67,5 87,0 10,8

sortie  piccance KA SLD® 18 29 40 6,4 10,0 13,0 19,0 24,0 29,0
de sortie LD 16 2,7 3,7 538 8,38 12,0 17,0 2,0 27,0
e SLD 110 9% du courant nominal de appareil pour 60s; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs

LD 120% du courant nominal de fappareil pour 60's; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ; typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension @ (A triphasée, 0V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-59%0
Méthode de commande Commande V/f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7-14,5 kHz (réglable librement)
Tension d'alimentation Triphasée, 200-240V CA, 15 %/+10 %
Plage de tension 170-264V CA a 50/60 Hz

Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %

Puissance nomi- SLD® 2,0 34 5,0 75 12,0 17,0 24,0 31,0 37
nale dentrée® KA LD 19 32 47 7,0 11,0 16,0 220 29,0 35,0
Refroidissement Refroidissement par ventilateur  Fan cooling

Degré de protection IP54

s Dissipation max. W SLD® 0,06 0,095 0,14 0,20 0,31 0,355 0,525 0,57 0,77
dela chaleur LD 0,055 0,085 0,13 0,185 0,285 0,32 0,48 0,515 07
Poids du variateur de fréquence kg 19 21 3,0 3,0 3,0 6,3 6,3 83 15
Dimensions (Ixhxp) mm  110x310x112  110x310x127  150x318x141,6 220x324x170 220x363x190  250x517x190

Référence de commande © Réf. 289229 289230 289231 289232 289233 289234 289235 289236 289237

FR-F820-013-N6
01250 01540 01870 02330 03160 03800

Puissance nominale w (apacité de surcharge de 120% (SLD)® 22 30 37 45 55 75 90/110 132
dumoteur® Capacité de surcharge de 150 % (LD) 22 30 37 45 55 75 20 110

Capacité de Inom.© 93 125 154 187 233 316 380 475

surcharge de I maxi60s 1023 1375 169,4 205,7 256,3 347,6 418 5225
Courant nominal 120% (SLD) © Imaxi3s 1116 150 184,8 2468 2796 3792 456 570
appareil © Capacité de Inom.© 85 114 140 170 212 288 346 432

surcharge de I maxi60s 102 136,8 168 204 2574 345,6 415,2 518,4

150% (LD) Imaxi3s 1275 il 210 255 318 432 519 648

Sortie Puissance KA SLD® 35 48 59 Al 89 120 145 181
de sortie LD 32 43 53 65 81 110 132 165
et SLD 110 % du courant nominal de Iappareil pour 60s; 120 % pour 3 s (@ une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs

LD 1209% du courant nominal de appareil pour 60s; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ; typique parex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension ® (A triphasée, 0V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V/f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7-14,5 kHz (réglable librement)
Tension d'alimentation Triphasée, 200-240V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 170-264V CA a 50/60 Hz

Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %

Puissance nominale SLD® 44 58 70 84 103 120 145 181

dentrée® WA LD f 53 68 79 97 110 132 165

Refroidissement Refroidissement par ventilateur

Degré de protection 1P20 1P00

Dissipation max. SLD® 0,95 1,0 145 1,65 2,12 2,75 3,02 3,96

hutres o Rhoeur Y 1 085 095 13 148 19 245 271 353
Poids du variateur de fréquence kg 15 15 22 42 42 54 74 74
Dimensions (Ixhxp) mm  250x517x190 325x550x195  435x550x250 465x700x250  465x740x360

Référence article @ Réf. 289238 289239 289240 289241 289242 289243 289255 289256

Notes :

@ La puissance nominale de sortie indiquée suppose que la tension de sortie est égale a 440V.

(@ La capadité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de
laisser refroidir le variateur et le moteur jusqu’a ce que la température soit inférieure & la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps d‘attente se calculent selon la méthode du courant efficace (’xt), en connaissant le facteur
de service. en connaissant le facteur de service.

® Latension de sortie peut étre réglée sur toute la plage de la tension d'alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.

@ Lapuissance nominale d'entrée varie en fonction de I'mpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

(® Lorsque la courbe de charge a 120 % de la capacité de surcharge est sélectionnée, la température ambiante maximale acceptable est égale 30 °C.

(® Pendant le fonctionnement a des fréquences porteuses >2,5 kHz, cette valeur est automatiquement réduite dés que le courant du variateur est supérieur a 85 % du courant de sortie.

@ Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 32/352).
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Données techniques FR-F800

Données techniques générales FR-F800

FR-A840 Description

Possibilités
de configu-
ration

Signaux de

contréle du
fonctionne-
ment

Affichage

Protection

Autres

Notes :

L Porltie 0,015 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0—10V/12 bits) 0,03 Hz/0—50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 05 V/11 bits, 0—20 mA/11 bits, borne
Résolution de la 919 de raccordement 1:-10 & +10V/12 bits) 0,06 Hz/ 0-50 Hz (bornes de raccordement 1: 0—=5V/11 bits)

fréquence Saisie 0,01 Hz

+0,2 % de la fréquence maximale (plage de température 25 °C+10 °C) lors d'entrée analogique;
+0,01 % de la fréquence maximale lors d'entrée numérique

Fréquence de base réglable entre 0 et 590 Hz;
Sélection de la courbe caractéristique entre couple constant, couple variable et caractéristique V/f flexible a 5 points

Précision de la fréquence

Courbe caractéristique de tension/fréquence

Couple de démarrage 120 % (3 Hz) simple magnetic flux vector

Augmentation du couple Augmentation manuelle du couple

Durée d'accélération/décélération 0-3600 s (réglable individuellement), la marche et la compensation du jeu d'engrenages linéaire ou en forme de S sont librement sélectionnables.
Courbe caractéristique d'accélération/ oy .

décélération linéaire ou en S, au choix

Fréquence de service : 0—120 Hz; la durée du freinage (0-10's) et la grandeur de la tension du frein (030 %) sont réglables librement.

it e S L'activation du freinage DC est également possible avec I'entrée numérique.
Limitation du courant Seuil de réponse 0220 %, réglable librement, également par entrée analogique
Protection du moteur Relais de protection du moteur électronique (courant nominal réglable librement)
Limitation du couple Limitation du couple de 0—400 %, réglable librement

Valeurs de Bornes de raccordement 2, 4 : 0—5V (C, 0-10V CC, 0/4-20 mA

consigne de la Entiée analogique Borne de raccordement 1: 0—=5V (C, 0—+10V (C

fréquence Saisie Code BCD a 4 chiffres ou code binaire a 16 bits lors de |'utilisation d’un tableau de contrdle ou carte optionnelle (FR-A8AX)

Sélection individuelle entre rotation avant et rotation en sens inverse. Un signal avec maintien automatique peut étre sélectionné comme entrée de
démarrage.

Sélection de la vitesse (trois vitesse), 2eme jeu de parametres, affectation de la fonction de la borne 4, mode JOG, arrét sortie, sélection du maintien
Général automatique du démarrage, signal de démarrage avant, signal de démarrage arriére, réinitialisation du variateur de fréquence
L'affectation de la fonction pour les bornes dentrée est réglée via les parametres 178 a 189.

Entrée a impulsions 100 kpps

Réglage de la fréquence maximale/minimale, présélection du couple/la vitesse, caractéristique d'accélération/décélération, thermo-commutateur
externe, freinage (C, fréquence de démarrage, mode JOG, arrét sortie (MRS), stall prevention, regeneration avoidance, increased magnetic excitation
deceleration, alimentation (C @, saut de fréquence, inversion du sens de rotation, redémarrage automatique aprés coupure du secteur, commutation du
moteur en mode de fonctionnement sur réseau, réglage a distance, inhibition de Iinversion, reprise du fonctionnement apreés une panne d'alimentation,

i sélection de la fréquence de découpage, accélération/décélération automatique, sélection du mode opératoire, compensation de glissement,

Etats de fonctionnement atténuation des vibrations, fonction de traverse, autoréglage, maintien automatique des données du moteur, communication en série des données
(RS485), régulation PID, PID module de préremplissage, commande du ventilateur de refroidissement, méthode d'arrét (décélération jusqu'a I'arrét/roue
libre), méthode darrét en cas de coupure, Fonctions d'automate programmable, surveillance des temps d'arrét, Iintervalle de maintenance, moyenne
du courant, réglage de la capacité de surcharge, mode test, alimentation du circuit de commande via une alimentation électrique de 24V, fonction
«absence sire du couple » (STO), réduction automatique de la puissance absorbée, communication BACnet, réglage d'amplification PID, nettoyage,
enregistrement de la courbe caractéristique, mode urgence

Signal de démarrage

Signaux d'entrée

Signal de sortie Open

Collector (5 bornes) Fonctionnement du moteur, comparaison de la fréquence de consigne / réelle, coupure temporaire de courant (sous-tension) ©, avertissement pour la

Signaux de sortie surcharge, détection de la fréquence, alarme

?; Lt:;r? eus)r elais sortie du code d'alarme (4 bits via les sortie Open-Collector)
. 20 mA CCmax. : 1 borne (sortie d’'un courant)
Avec appareil de Sortie de courant La valeur réglée pour la borne CA peut étre ajustée a I'aide du Pr.54 « Sortie de la borne FM/CA ».
mesure q ) +10V CCmax. : 1 borne (sortie d'un courant)
Sl deiciln La valeur réglée pour la borne AM peut étre ajustée a l'aide du Pr.158 « Sortie de la borne AM ».
Surfunitéd Tl A Fréquence de sortie, courant de sortie, tension de sortie, valeur de consigne de la fréquence
ur l'unité de

La valeur réglée peut étre ajustée a I'aide du Pr.52 « Affichage de I'unité de commande ».
commande

(FR-DUOS) i ke Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message d'erreur est affiché. Tension de sortie, courant de sortie, fréquence, temps de fonctionne-
9 ment cumulé, année, mois, date, heure juste avant déclenchement de la fonction de protection et les 8 derniéres alarmes sont enregistrés.

Surcourant (pendant I'accélération, la décélération, la vitesse constante ou |'arrét), surtension (pendant I'accélération, la décélération, la vitesse
constante ou |'arrét), protection thermique du variateur de fréquence, protection thermique du moteur, surchauffe du dissipateur de chaleur, apparition
d'une coupure de courant instantanée ©, sous-tension ©, perte de la phase d'entrée © @, surcharge moteur, absence de synchronisation @, limite de
charge supérieure dépassée, limite de charge inférieure dépassée, détection de court-circuit dans la sortie du variateur de fréquence, court-circuit sur
la sortie du variateur de fréquence, phase ouverte a la sortie, déclenchement de la protection thermique externe @, fonctionnement PTC @, erreur sur
Fonctions une option, erreur de communication, défaut du périphérique de stockage des parameétres, erreur de communication PU, dépassement des tentatives
d'essai @, erreur sur le CPU, détection de court-circuit la connexion avec I'unité de commande/détection de court-circuit de a tension de sortie de la 2e
interface Série, détection de court-circuit de la tension de sortie de 24V DC, valeur limite du courant de sortie dépassée @, erreur lors de la limitation
du courant transitoire @, erreur de communication (variateur), erreur sur I'entrée analogue,erreur de la communication via linterface USB,erreur dans le
circuit de sécurité, dépassement de la vitesse @, perte de valeur cible de courant @, erreur dans le mode de préremplissage @, erreur de signalisation de
la régulation PID @, erreur dans I'alimentation interne, affichage d'erreur déclenché par I'utilisateur avec la fonction API

Erreur sur le ventilateur, protection décrochage moteur par surintensité, protection décrochage moteur par surtension, pré-alarme pour la protection

fi?:vcet:f()ils]s AR thermigue, arrét PU, erreur de copie des parametres, absence siire du couple, programmateur de maintenance 1 3 @, héte USB, unité de commande
verrouillée @, paprotection par mot de passe @, erreur d‘écriture sur les parametres, erreur de copie, fonctionnement avec une alimentation externe (24 V)

Température ambiante -10°Ca+50°C

Température de stockage © -20°Ca+65°C

@ Le réglage est uniquement disponible pour le modéle standard.
@ Cette fonction est désactivée dans le réglage d'usine du variateur de

fréquence.

® Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).
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Données techniques FR-F800

Schéma fonctionnel FR-F800

Fonction

Raccorde-
ments de
puissance

Raccordement —F—=— T~

de lalimentation ——=— ~~—H]

triphasée (A ——=— ~~—{

Raccordement de la tension de

commande

[ [ Raccordements du circuit intermédiaire
bl IS oL
- —|g|d| &gl — -
I Moteur
L1 " y
L3 W AN
' ' =
L11 ON i Cavalier dactivation dufiltre | -
L21 antiparasite intégré I
T OFF

; Signal de démarrage pour la rotation avant

- Signal de démarrage pour la rotation arriére
i

* Maintien automatique du signal de démarrage

' Vitesse élevée
: Présélection Vitesse moyenne
: de vitesse Vitesse faible

Deuxiéme jeu de paramétres

Fonctionnement a impulsion

Blocage du régulateur

Raccorde-
ment
PU

Raccorde-
ment USB A

Port USB-
mini B

Interface
Ethemet ®

Sortie a relais 1
(sortie d'alarme)

Sortie a relais 2

RUN | Marche (rotation du moteur) :
SU Comparaison valeur de consigne/effectivede

la fréquence |

IPF | Brave coupure du secteur ;

OL | Alarme de surcharge :

FU | Surveillance de la fréquence sortie !

SE | Tension dalimentation pour les sorties 0C 1
..... .

Sortie analogique (0-20 mA (() @

AM Sortie analogique (£10V/1 mA)

5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques

|
b """""""""f"'; """"" .
' N RS-485 terminals © '
. | TXD+| Données a transmettre ;
: TXD- :
+ |RXD+| Données a recevoir !
1 | RXD- :
' SG GND (masse) !
['VCC] 5V (maxi. 100 ma) §

Sortie de surveillance de sécurité

Point de référence pour la sortie de
surveillance « absence siire du couple »

Alimentation en courant du variateur de fréquence (FR-F820: 200-240V AC, 50/60 Hz); (FR-F840: 380500V AC, 50/60 Hz)

Une unité de freinage optionnelle ou une unité de récupération optionnelle peut étre raccordée aux bornes P et N.

Les bornes P1 et P/+ servent au raccordement d'une bobine de circuit intermédiaire. Pour les variateurs de fréquence de FR-A820-03160a
FR-A840-01800, le pont sur les bornes P1 et P/+ doit étre enlevé si cette bobine optionnelle est utilisée. Lors du raccordement d'un moteur a partir
de 75 kKW, raccordez un self. Pour les variateurs de fréquence a partir de FR-A820-03800 et a partir de FR-A840-02160, prévoyez de raccorder un self.

(@ Common terminal is 5

@ Initial setting is source logic.
@ Seulement pour FR-F800-E
@ SaufFR-F800-E

Si une 2e interface Série est nécessaire, installez la carte d'interface FR-AERS

Si le cavalier est raccordé aux bornes PX et PR (état a la livraison), le circuit de freinage interne est activé.
Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2-590 Hz)

Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21

! o)
! Validation de la consigne du courant/CPT i
' Redémarrage automatique %c) e
: Potentiel de référence 8 °oZ
- Entrée RESET agl 0D
" Tensiondalimentationexteme 24V ——1 +24 |
(point de référence)
E ! '
! 10E | +10V
; P e +5V
: DsW1KD 0-5V DC
: pour le réglage de la (0-10V DC
! fréquence 4-20 mA DC)*
: Entrée ausiliai 0-+10V DC
z niree (0—+5 V/ DC)*
: Entrée de courant 4 4-20 mA DC
! (0-5V DC
; | o-1ovDe)
' |
! Connexion/logement pour;
! I 3 unités optionnelles
. |
; PC
' Bornes Safety E S1
i S2 Output shutoff
, Potentiel de référence SIC dircuit
! SD
1 T
e e e et e et e e e e i m i m i mrm i {
*La plage d'entrée est réglable par le biais de paramétres.
Affectation des bornes de puissance

Borne Modeéle Description
L1,12,13 Raccordement de la tension du secteur
P/+,N/- Raccordement pour unité de freinage

P/+,P1 Raccordement pour le self

PR, PX Raccordement du circuit de freinage interne

UVv.w Raccordement du moteur
11 21 Raccordement séparé de la tension de

! commande (et les ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).
—l— PE Affectation des bornes de puissance
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Affectation des bornes de commande

Fonction Borne Modéle Description
STF f(i)g:;(l)g:‘(ligmarrage pourla Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF.
STR ?(;g:;:)gigi?;; ?ﬁgsrggur e Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR.
STOP dM:ATSQ r?:gtgmatique dusignal Les signaux de démarrage sont verrouillés si un signal est présent sur la borne STOP. 2
RH,RM,RL  Présélection de vitesse Présélection de 15 fréquences de sortie différentes

" N " Le fonctionnement a impulsion: lectionné par le biais d'un signal sur la born régl 'usine).
Fonctionnement a impulsion e fonctionnement a impulsions est sélectionné par le biais d’un signal sur la borne JOG (réglage d'usine)

Bomes de 10G Les signaux de démarrage STF et STR définissent le sens de rotation. “
commande Entrée a impulsions La borne JOG peut étre utilisée comme entrée dimpulsions. Pour cela, le réglage du Par. 291 doit étre modifié. g_
(programmables) RT Deuxieme jeu de paramétres Un deuxieme jeu de paramétres peut étre sélectionné par un signal sur la borne RT. =
MRS Blocage du régulateur Le blocage du régulateur arréte la fréquence de sortie sans tenir compte du temps de décélération. §
RES Entrée RESET Laréinitialisation du variateur de fréquence apres le déclenchement d'une fonction de protection a lieu par un signal sur la borne RES (t >0,1s). b
A ) 5]
lelc%ttr'ao:tde Beel e La validation de la définition de la consigne de 0/4-20 mA sur la borne 4 est effectuée par la définition d'un signal sur la borne AU. =
AU =
Entrée CPT Pour le raccordement de la sonde de température CPT, le signal PTC doit étre affecté a la borne AU et le commutateur sur le circuit de -2
commande doit étre mis sur la position PTC. )
o
e Pas de fonction Utilisez la fonction du terminal CS Pr.186 pour |'affectation des fonctions. g
o
En logique négative, la borne SD sert de potentiel de référence commun pour les entrées de commutation, avec logique positive, lors d'une
. - commande via transistors Open-Collector (par ex. API), le point de référence de la source de tension doit étre connecté a la borne SD. Cela évite
SD Eo;ir:ﬂslpdce(rg(\elr)ence (0¥} pout les dysfonctionnements dus aux courants de fuite.
La borne SD est le point de référence pour la source de tension de 24V de la borne PC ainsi que pour la borne +24 vers le réseau externe de 24 V. La
Points de borne est isolée des bornes 5 et SE.
référence Avec logique négative, lors d'une commande via transistors Open-Collector (par ex. API), le point de référence de la source de tension doit étre
PC Sortie 24V (C connecté a la borne PC. Cela évite les dysfonctionnements dus aux courants de fuite. Avec logique positive, la borne PC sert de point de référence
commun pour les entrées de commutation.Sortie pour alimentation 24V (C/0,1 A
24 Tension d'alimentation externe Pour le raccordement au réseau externe de 24 V. Lorsqu’une tension externe de 24V (C est appliquée a cette borne, le circuit de commande
de24V continue d*étre alimenté avec une tension de service méme lorsque le circuit de charge est hors tension.
10E Sortie de tension pour le raccorde-  Tension de sortie 10V CC. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
10 ment du potentiométre Tension de sortie 5V (C. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
) Entrée pour le signal de Le signal de consigne 0—5V CC (ou 0—10V, 0/4—20 mA) est appliqué sur cette borne. Le paramétre 73 permet de permuter entre valeur de
consigne de la fréquence consigne de tension et de courant. La résistance d'entrée est de 10 kQ.
L 5 Signal de consigne Laborne 5 représente le potentiel de référence pour toutes les grandeurs analogiques de consigne ainsi que pour les signaux analogiques de
Définition de I? et signaux analogiques sortie AM et CA. La borne est isolée du potentiel de référence du circuit numérique (SD) et ne doit pas étre mise a la terre.
sl Entrée supplémentaire pour le
1 signalde[égnsigne i Iapfréquence Unsignal de consigne de tension g!e 0—£5(10)V (C peut étre appliquésyr(ette borne.
05 (10)V CC La plage de la tension est préréglée sur 0—=+10V (C. La résistance d'entrée est de 10 kQ.
Le signal de consigne 0/4—20 mA ou 010V est appliqué sur cette borne. Le paramétre 267 permet de permuter entre valeur de consigne de
4 Entrée pour le signal de consigne  tension et de courant. La résistance dentrée est de 250 Q.
La validation de la définition de la consigne du courant est effectuée par le biais de la fonction de la borne AU.
A1LB1.CI Sortie a relais sans potentiel 1 La sortie d'alarme est effectuée par les contacts du relais. Le fonctionnement normal et €tat sans tension sont représentés.
Y (alarme) Lorsque la fonction de protection est activée, le relais est excité. La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V CC/0,3 A.
s . Chacun des 42 signaux de sortie possibles peut étre sélectionné comme excitateur de sortie.
A2,82,Q2 Sortie a relais sans potentiel 2 La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V (C/0,3 A.
RUN Sortie de signal pour la marche La sortie est connectée lorsque la fréquence de sortie est supérieure a la fréquence de démarrage du variateur de fréquence.
du moteur Si aucune fréquence n'est sortie ou si le freinage DC est actif, la sortie est bloquée.
Sortie de signal pour la compa- La sortie SU permet la surveillance de la valeur de consigne de la fréquence et de la valeur effective de la fréquence. La sortie est reliée dés
SU raison de la valeur de consigne/  que la valeur effective de la fréquence (fréquence de sortie du variateur de fréquence) atteint la valeur de consigne de la fréquence (prédéfi-
effective de la fréquence nie par le signal de la valeur de consigne) dans une plage de tolérance prédéfinie.
Sorties des IPF zgﬂgﬁiedﬂ%’;iltmur st Lors d’une bréve coupure du secteur dans un intervalle de temps de 15 ms <tIPF <100 ms ou lors d’une sous-tension, la sortie est commutée.
signaux Tt W — La sortie OL est commutée lorsque le courant de sortie du variateur de fréquence dépasse la limite de courant spécifiée dans le parameétre 22 et
(programmables) oL d gnalp lorsque la protection de coupure de surintensité de courant a été activée. Si le courant de sortie du variateur de fréquence est inférieur a la limite
e surcharge d Py | - : A
e courant spécifiée dans le parameétre 22, le signal sur la sortie OL est bloqué.
FU Sortie de signal pour le contrdle  La sortie est connectée des que la fréquence de sortie dépasse la fréquence définie dans le paramétre 42 (ou 43).
de la fréquence de sortie Sinon, la sortie FU est bloquée.
SE Ig?;g"diesfg;gsxpou' La tension qui sera commutée par les sorties a collecteur ouvert RUN, SU, OL, IPF et FU sera raccordée a cette borne.
L'une des 18 fonctions d'affichage peut étre Sortie : Fré o (16 §
. . yuistss ) : Fréquence de sortie (réglage par défaut),
A Sortie analogique du courant sélectionnée, par ex. affichage externe de lafré- pecictance de charge : 200 0450 Q, courant de sortie : 0—20 mA
quence. Les sorties CA et AM peuvent étre utilisées
AM Analog signal output simul}qnément, . » _ Sortie : Fréquence de sortie (réglage d'usine), tension de sortie 0—10V CC, courant de
0-10V CC(1 mA) La spécification est réalisée par le biais d'un parametre.  sortie maximale 1 mA (résistance de charge >10 kQ), résolution : 8 bits
. Raccordement de la console de A parameter unit can be connected. Communication via RS485
paramétrage Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop: maxi 1152 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
INtorre _ Interface RS485 Communication via RS485
(par la borne RS485) Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop: maxi 1152 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
. 2 ports USB Prise de type A : Lors du raccordement d’une mémoire USB, vous pouvez copier les parameétres, télécharger des codes APl et utiliser la fonction
(compatibles USB1.1/USB2.0) de suivi. Prise mini B : Connectez un PCafin d'utiliser le variateur de fréquence avec le logiciel FR Configurator2.
S1,52 Entrées de sécurité
sic Potentiel de référence pour les
entrées de sécurité ) ) Y n , . . . . ,
Raccordements ~ = ... Silafonction « Arrét siir du couple » n'est pas utilisée, les ponts présents entre les bornes S1-SC et S2-PC et SIC-SD ne doivent pas étre enlevés
de sécurité 50 Sortie de surveillance de sécurité cr sinon un fonctionnement du variateur de fréquence ne sera pas possible.
Point de référence pour la sortie
S0C de surveillance «ahsence sdre du

couple»
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Données techniques FR-A700

Variateur de fréquence de la série FR-A770

MITSUBISHI

Pour une utilisation dans des conditions rudes,
comme les centres d'épuration, dans la construc-
tion forestiére, dans l'industrie pétroliere et dans
la construction navale, le variateur de fréquence
FR-A770 est le meilleur choix possible. Ce
dernier est spécialement dédié a la connexion la
tension de 690V des réseaux industriels.

Données techniques FR-A770-355K/560K-79

Série

Puissance
nominale
du moteur @

kW Capacité de surcharge 150 %

I nom.
I maxi60s
kVA

Courant nomi-
nal appareil

Capacité de
Sortie surcharge 150 %
Puissance de sortie
Capacité de surcharge
Plages de fréquences Hz
Méthode de modulation

Tension d'alimentation

Plage de tension

Plages de fréquences

Puissance nominale d'entrée

Tension d'alimentation du circuit de commande ®
Refroidissement

Degré de protection

Perte de puissance kw
Poids du variateur de fréquence kg
Poids de la bobine de circuit intermédiaire kg
Dimensions (Ixhxp) mm

Entrée

kVA

Autres

Référence article Réf.

Notes :

FR-A770-C3-K-79
355/400K

355/400

401
602
479
150

(344)@

(516)

(411)

% du courant nominal de |'appareil pour 60 s

0,2-400
PWM avec 2 kHz de fréquence d’horloge
Triphasé, 600-690V CA, £10 %

540

759V CAa 50/60 Hz

50/60 Hz £5 %

463
380

480V CA a 50/60 Hz

Refroidissement par ventilateur
[P00

8
460
80

995x1580x440

268859

@ Silatension d'alimentation chute en dessous de 660V, la charge du moteur doit étre réduite.
@ Lorsque vous utilisez le variateur avec 'unité optionnelle FR-A7AP/FR-A7AL et un moteur avec une régulation vectorielle avec ou sans codeur d'impulsions, reportez-vous aux valeurs indiquées entre parenthéses pour le courant nominal

de I'appareil avec une température ambiante de 40 °C.

Plage de puissance:
355-630 kW, 600-690 V CA

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d'accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.

560/630K
560/630

611(545)@
917 (818)
730 (651)

12,5

268860

® Latension pour I'alimentation séparée de la boucle de commande est comprise entre 380 et 480V (A, 50/60 Hz. Vious ne devez pas utiliser une tension d‘alimentation de 690 V. A la livraison, la boucle de commande est alimentée par la
tension correcte depuis un transformateur interne et a l'aide des cavaliers des bornes R1/L11 et $1/L21.
Les fonctions suivantes ne sont pas disponibles : La méthode d‘arrét lors d'une coupure de courant, 'alimentation CC, la sélection d'un boucle de freinage génératrice, Soft PWM.

30

S MITSUBISHI ELECTRIC



Données techniques FR-A700

FR-A741 Variateur de fréquence haut de gamme avec récupération de I'énergie intégrée

Le FR-A741 tient lieu de nouvelle référence en Le FR-A741 intégre une fonction APl avec
matiere de récupération de I'énergie intégrée en laquelle vous pouvez programmer vos propres
vue d'améliorer la puissance de freinage. fonctions.

Ce variateur de fréquence compact atteint grace La plage de fréquences de sortie est comprise
a de nombreuses technologies avancées, un entre 0,2 et 400 Hz.

niveau de performance exceptionnel et se préte

a la perfection pour les entrainements de levage  pJage de puissance :

ou pour la commande de machines puissantes

avec couples générateurs. 5,5-55 kW, 380-480V CA

Par rapport aux variateurs de fréquence avec des

technologies traditionnelles, I'encombrement Accessoires disponibles :

L, nécessaire pour l'installation est réduit de 40 % En plus des consoles de paramétrage supplé-
N, (en fonction de la classe de puissance). Le self mentaires, de nombreux modules optionnels et
QL//. est également intégré. La récupération a 100 % une série d'accessoires utiles sont disponibles
de la puissance de freinage permet de se dis- pour cette série de variateur de fréquence.

penser de résistance de freinage ou de transistor
de de freinage extérieur.

Vous trouverez des informations détaillées a ce

sujet Page 59.
Données techniques FR-A741-5,5K-55K
Série FR-A741-C]
5,5K 7,5K 11K 15K 18,5K 22K 30K 37K 45K 55K
Egﬁnﬁgfg kw SZF’Z‘"‘()‘(')tﬁ/Dd(eNSD“)"ha'ge 55 75 1 15 18,5 b)) 30 37 45 55
du moteur @
e \ Capacité de I nom‘. 12 17 23 31 38 44 57 Al 86 110
appareil surcharge de I'maxi60s 18 26 35 47 57 66 86 107 129 165
200% (ND) Imaxi3s 24 34 46 62 76 88 114 14 m 220
Sortie  pyissance de sortie @ kvA 91 13 17,5 236 29 328 34 54 65 84
(apacité de surcharge © 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension @ (A triphasée, 0V a la tension d'alimentation
Plages de fréquences Hz 0,2-400
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Couple lors de freinage avec récupération 100 % en continu/150 % pour 60 s
Tension d'alimentation Triphasée, 380480V CA, -15 %/+10 %
., Plage de tension 323-550V CA a 50/60 Hz
Entrée ,
Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %
Puissance nominale dentrée © kVA- 12 17 20 28 34 41 52 66 80 100
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P00
Autres Perte de puissance kW 0,33 0,44 0,66 0,86 11 1,29 145 1,95 2,36 2,7
Poids du variateur de fréquence kg 25 26 37 40 48 49 65 80 83 15
oneon CEA
Référence article Réf. 216905 216906 216907 216908 216909 217397 216910 216911 216912 216913
Notes :

(@ Lapuissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d’un moteur standard & 4 péles de Mitsubishi Electric.

@ La puissance de sortie se référe a une tension de sortie de 440V.

® La capacité surcharge indiquée en % est le rapport entre lntensité de surcharge et Iintensité nominale du variateur. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser refroidir le variateur et le moteur jusqu’a ce que la
température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %.

@ Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension dalimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. V2 de la tension d'entrée.

(® Lapuissance nominale d'entrée varie en fonction de Iimpédance de 'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

Vous trouverez les types transatlantiques Page 30.
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Données techniques FR-A700

Données techniques générales FR-A741/FR-A770

A741/A770 Description

Résolutiondela  Analogique

fréquence -
q Saisie

Précision de la fréquence

Courbe caractéristique de tension/fréquence

Possibi-
lités de
<9“f'9“’a' Augmentation du couple
tion

Couple de démarrage

Durée d'accélération/décélération

0,015 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4: 0—10V/12 bits) 0,03 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0—5V/11 bits, 0-20 mA/11 bits,
borne de raccordement 1:-10a +10V/12 bits) 0,06 Hz/ 0-50 Hz (bornes de raccordement 1: 0—+5V/11 bits)

0,01 Hz

+0,2 % de la fréquence maximale (plage de température 25 °C +10 °C) lors dentrée analogique ;
+0,01 % de la fréquence maximale lors d'entrée numérique

Fréquence de base réglable entre 0 et 400 Hz;
Sélection de la courbe caractéristique entre couple constant, couple variable et caractéristique V/f flexible a 5 points

200 %, 0,3 Hz (0,4 kVA a 3,7 kVA), 150 %, 0,3 Hz (a partir de 5,5 kVA) avec la régulation vectorielle sans capteur et la régulation vectorielle

Augmentation manuelle du couple
0,0,1-3600 s (réglable individuellement), la marche et la compensation du jeu d'engrenages linéaire ou en forme de S sont librement sélectionnables

Courbe caractéristique d'accélération/décélération linéaire ou en S, au choix

Freinage DC

Limitation du courant
Protection du moteur
Limitation du couple

Valeurs de Entrée analogique

consigne de la Sais
fréquence el

Signal de démarrage

Général
Signaux d'entrée
Entrée a impulsions
Signaux de
controle
du
fonction-
nement
Ftats de fonctionnement
Signaux de
sortie
Lors de I'tilisation du
module optionnel
FR-A7AY, FR-A7AR
Sortie analogique
Affichage sur  Etat de fonctionnement
la console de
Affichage  paramétrage
(FR-PUO7/
FR-DU07) Affichage des alarmes

Guide interactif

Protection  Fonctions

Température ambiante

Autres
Température de stockage ©

Notes :

Fréquence de service : 0~120 Hz ; la durée du freinage (0—10s) et la grandeur de la tension du frein (0-30 %) sont réglables librement.
L'activation du freinage DC est également possible avec I'entrée numérique.

Seuil de réponse 0220 %, réglable librement, également par entrée analogique

Relais de protection du moteur électronique (courant nominal réglable librement)

Limitation du couple de 0—400 %, réglable librement

Bornes de raccordement 2, 4: 05V (C, 0-10V (C, 0/4-20 mA Borne de raccordement 1: 0—=5V (C, 0—%10V (C

Code BCD a 4 chiffres ou code binaire a 16 bits lors de I'utilisation d'un tableau de controle ou carte optionnelle (FR-A7AX)

Sélection individuelle entre rotation avant et rotation en sens inverse. Un signal avec maintien automatique peut étre sélectionné comme entrée de démarrage.

Vous avez le choix parmi 12 signaux pour les paramétres 178 a 189 (affection de fonctions aux bornes d'entrée) :

Sélection de la vitesse, potentiométre numérique du moteur, 26me jeu de paramétres, 3éme jeu de parametres, sélection de I'entrée sur la borne 4, sélection du
fonctionnement pas a pas, sélection du redémarrage automatique apres coupure de courant instantanée, démarrage a la volée, blocage externe du relais thermique
PU, freinage CC, régulation PID, signal douverture du frein, commutation du mode PU/externe, sélection de la caractéristique de charge, fréquence élevée du
couple de charge, commutation V/f, commutation accélération/décélération en S (modele C), pré-excitation, arrét sortie, sélection du maintien automatique du
démarrage, modification du mode de régulation, sélection de la limite du couple, entrée externe de réglage du temps de démarrage, sélection de la retenue du
couple 1,2, commutation de la régulation P/PI, fonction de traverse, commande de rotation avant, commande de rotation en sens inverse, réinitialisation du
variateur, entrée thermistance PTC, commutation PID directe/inverse, commutation mode PU <—> NET, commutation mode NET <—> externe et commutation de
forigine des commandes, sélection de la commande, signal du signe ®, effacer les impulsions de déviation ©, désactivation de la sortie aprés suppression du flux
magnétique ®

100 kpps

7 signaux au choix en utilisant les parameétres 190—196 (sélection de la fonction de la borne de sortie) :

variateur en fonctionnement, fréquence a atteindre, coupure de courant instantanée (sous-tension), alerte de surcharge, détection de la fréquence de sortie,
de la deuxiéme fréquence de sortie et de la troisieme fréquence de sortie, pré-alarme du relais électronique de protection thermique, mode de fonction-
nement via 'unité de commande, variateur prét, détection du courant de sortie, détection de courant nul, limite inférieure PID, limite supérieure PID, sortie
rotation avant/arriére PID, commutateur MClalimentation source du pour bypass, commutateur MC2 pour bypass, commutateur MC3 pour bypass, fin de la
régulation de la position ©, erreur de position ©®, demande d'ouverture du frein, sortie défaut ventilateur, pré-alarme surchauffe dissipateur de chaleur,
activation de la commande variateur en fonctionnement/démarrage ©, décélération en coupure de courant instantanée, régulation PID activée, interruption
sortie PID, régulation de position préte f, alarme de longévité, sortie alarme 1, 2, 3 (signal de coupure), temporisation des de la mise a jour des valeurs des
économies d'énergie, surveillance du courant moyen, alarme d'horloge de maintenance, sortie distante, sortie rotation directe @, sortie rotation inverse ®,
sortie faible vitesse, détection du couple, sortie état régénératif ©, réglage démarrage/temps, exécution de la mise en position @, sortie probleme mineur et
sortie alarme.

Sortie en collecteur ouvert (5 points), sortie relais (2 points) et le code d'alarme du variateur peut étre envoyé (4 bits) en provenance du collecteur ouvert

Les paramétres 313 a 319 (affectation de fonction aux 7 bornes de sortie supplémentaires) permettent de sélectionner en plus des états de fonctionne-
ment précédents, I'affectation des 4 signaux suivants : vie utile des capacités du circuit intermédiaire, vie utile du condensateur du circuit de commande,
vie utile du ventilateur de refroidissement, vie utile de la limitation du courant a 'enclenchement (Les sorties de 'option FR-A7AR peuvent étre utilisées
uniquement en logique positive.)

L'affectation au choix des affichages suivants sur une sortie ou sur les deux sorties est possible par le biais des parameétres 54 (affectation de sortie de courant
analogique) ou 158 (affectation de sortie de tension analogique) : fréquence de sortie, courant du moteur (valeur constante ou valeur de créte), tension de sor-
tie, valeur de consigne de la fréquence, vitesse du moteur, tension du circuit intermédiaire (valeur constante ou valeur de créte), sollicitation de la protection
électr. du moteur, tension d'entrée, tension de sortie, charge, courant d'excitation du moteur, tension sur l'entrée de consigne, charge du moteur, économie
dénergie, valeur effective PID, puissance de sortie du moteur. présélection du couple, courant générateur de couple, affichage du couple

Fréquence de sortie, courant moteur (constant ou valeur en pointe), tension de sortie, réglage de la fréquence, vitesse de fonctionnement, couple moteur, surcharge,
tension de sortie du variateur (constante ou valeur en pointe), facteur de charge du relais électronique de protection thermique, puissance d'entrée, puissance de
sortie, compteur de charge, courant d'excitation du moteur, temps dexcitation cumulé, temps réel de fonctionnement, facteur de charge du moteur, puissance
cumulée, effet des économies dénergie, puissance économisée cumulée, économies dénergie, valeur consigne PID, valeur PID mesurée, écart PID, bornes dentrée/
sortie @, affichage des bornes de sortie optionnelles @, affichage des options intégrée ©, présélection du couple, impulsion de retour @, sortie moteur

Lors du déclenchement d’une fonction de sécurité, le message derreur est affiché.
La tension de sortie, le courant de sortie, la fréquence, les heures de services cumulées et les 8 derniéres alarmes sont enregistrées.

Guidage interactif pour le maniement et le diagnostic de panne avec la fonction d‘aide ©

Fonctions surintensité pendant la décélération, surintensité en vitesse constante, surintensité pendant I'accélération, surtension pendant 'accélération, surintensité
en vitesse constante, surintensité pendant la décélération, protection thermique du variateur, protection thermique du moteur, surchauffe du dissipateur de chaleur,
apparition d'une coupure de courant instantanée, sous-tension, coupure de la phase déentrée, surcharge du moteur, surtension a la terre c6té sortie, court-circuit

en sortie, surchauffe d'un élément des circuits, coupure de la phase de sortie, fonctionnement du relais de protection thermique externe @, fonctionnement de

la thermistance PTC®, alarme sur une option, erreur de paramétrage, déconnexion PU, nombre de nouveaux essais dépassé ©, alarme CPU, court-circuit dans
I'alimentation de la console de paramétrage, court-circuit dans la sortie de I'alimentation 24V (G, protection contre la coupure suite a un surcourant, surchauffe de
la résistance d'entrée ©, erreur de communication (variateur), erreur d'accélération lors de Iinversion du sens de la marche ®, erreur d'entrée analogique, panne de
ventilateur, limitation du courant, limitation de la tension, préalarme @@, transistor de freinage défectueux , erreur décriture des parametres, erreur de copie, ver-
rouillage de la console de paramétrage, alarme de copie de parametre, limitation de la vitesse, absence de signal de I'encodeur @, écart de vitesse important ©®,
survitesse ©®, erreur importante de position ©, erreur de phase de lencodeur ®, surintensité de courant dans I'unité de récupération ®, erreur dans le circuit
de récupération ®, protection thermique pour transistor de I'unité de récupération®, erreur dans la commande de freinage ©®.

-10°Ca +50°C
-20°Ca +65°C

(@ Uniquement lorsque I'option (FR-A7AP) est montée

@ Saffiche uniquement sur la console de paramétrage (FR-DU07).
@ Saffiche uniquement sur la console de paramétrage (FR-PU07).
@ Cesfonctions sont par défaut désactivées.

® Seulement pour FR-A741

(® Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).
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Schéma fonctionnel FR-A770

i

Raccordements du circuit intermédiaire

~
R

|
I
P1
P/+

Moteur
Raccordement —E—l¥ L1
delalimentation ——— “~— |2
triphasée CA
P —=— ~— L3 s )
! T =
Raccordement de la tension de R1 i i
commande R2 4]
T =]
=3
L11 =
P
L12 o
v
5]
. =]
= Circuit de ch =
Conducteur de protection "= I Ircuitde cnarge =2
— e —— e —— o —— — =
@
—_— e ——— — — - -
o
[ Circuit de commande | ©
L R B Rt . S
1 ] | |
' Sortie 24V (C (maxi 100 mA) PC o C1 :
| - Sortie & relais 1 !
X Signal de démarrage pour la rotation avant STF B B1 or I? : te o !
. v! (sortie d'alarme) [
. Signal de démarrage pour la rotation arriére STR T Al =
| L v ¢
! Maintien automatique du signal de démarrage STOP [ . : P
€ | Vitesse élevée RH v Cc2 [
g Présélection St L '
E i Sortie a relais 2
g : de vitesse Vitesse moyenne RM : ' B2 i i !
3 Vitesse faible RL a A2 :
= .
g : Deuxiéme jeu de paramétres RT : oo - ‘_I__. R B
g ! Fonctionnement a impulsion JOG .—A—U—I -: !
5 . T .
£ Blocage du régulateur MRS | ! v RUN | Marche (rotation du moteur) ! .
s Validation de la consigne du courant/CPT AU ! vy V! SU | Comparaison valeur de consigne/effective de la fréquence ! %
1 L} =
; Redémarrage automatique CsS |PT _l- § o IPF | Bréve coupure du secteur .
! Potentiel de référence SD 8 OL Alarme de surcharge : §
1 ’m
' Entrée RESET RES (2] FU Surveillance de la fréquence sortie Vg
[
X | SE | Tension dalimentation pour les sorties 0C '

1 A
) .
; | iRaccordement I
! +10V ; PU AM | Sortie analogique (0-10V CC/1 mA)
o +5V : CA | Sortie analogique (0/4-20 mA)
é : Potentiometre 0-5V DC ! 5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques
g ! 0,5W1kQ i
g : pour le réglage de la fréquence 50__2100%//\[)80)* : _________ T
[T - !
T 5 o TXD+], . -
s [ ™D Données a transmettre [
- 1 -l .
g . - R 0-+x10VvDC ;' . | E
= Entrée auxiliaire (+) X b 1 . v '3
g . ) Y h :l (0-£5VDC) | RXD+ Données a recevoir g8
= Enéed e : RXD- i
: ntrée de courant (1) . . 4 4-20 mA DC SG | GND (masse) g
! ) I (0-5V DC ; &
' 1 | 0-10 vV DC) v VCC | 5V (maxi. 100mA) !
R = . R — oo . X
* La plage d'entrée est réglable par le biais de paramétres. | |
| Connexion/logement pour
3 unités optionnelles |
|\ e
Affectation des bornes de puissance
Fonction Borne  Modeéle Description
L1,L2,13  Raccordement de la tension du secteur Alimentation en courant du variateur de fréquence (600-690V CA, 50/60 Hz)
P/+,N- — Aucune connexion

Les bornes P1 et P/+ servent au raccordement d’une bobine de circuit intermédiaire. Pour les variateurs de fréquence inférieurs ou égaux
01160, le pont sur les bornes P1 et P/+ doit étre enlevé si cette bobine optionnelle est utilisée. Pour les variateurs de fréquence a partir du type
Raccorde- 01800, la bobine de circuit intermédiaire fournie doit étre raccordée.

ments de U,V,W  Raccordement du moteur Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—400 Hz)

Raccordement pour bobine de circuit
A intermédiaire

puissance s ) - La tension pour I'alimentation séparée de la boucle de commande est comprise entre 380 et 480V CA, 50/60 Hz. Vous ne devez pas utiliser une
L11,L21 Isg]sm nddaellmentatlon du drauit de tension d'alimentation de 690 V. A la livraison, la boucle de commande est alimentée par la tension correcte depuis un transformateur interne et
al'aide des cavaliers des bornes R1/L11 et S1/L21.
R1,R2  Sortie du transformateur Sortie pour la tension d'alimentation de la boucle de commande (380480 V CA, 50/60 Hz)
—é— PE Affectation des bornes de puissance
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Schéma fonctionnel FR-A741

(aractéristiques techniques

—+ 1
-— — —— c— E 2 b e — e —
| I Moteur
Raccordement e almentaion s u
accordement de 'alimentation
triphasée CA —=— 4 L2 \%
~ (1] L3 W S
T [ —_
Raccordement de la tension de L11 | -
commande L21 |
Circuit de charge
Conducteur de protection "= |
r Circuit de commande 1
T [ A ,
1 [ Il
; Sortie 24V CC (maxi 100 mA) PC . C1 —
! : ) . (e ortie a relais
; Signal de démarrage pour la rotation avant STF ¥ B1 (sortie dalarme) -
! Signal de démarrage pour la rotation arriere STR ' A1 <
; Maintien automatique du signal de démarrage STOP . : ! 5
';'.é; . Vitesse élevée RH v Cc2 3
E ; Presglectlon Vitesse moyenne RM ; . B2 Sortie  relais 2
S 1 devitesse i ) "
= Vitesse faible RL - 16:2
g : Deuxiéme jeu de paramétres RT : e | ______________________________
o Fonctionnement a impulsion JOG |[i—xar "
=l - UI T .
§ : Blocage du régulateur MRS : | ! : RUN | Marche (rotation du moteur) A §
S Validation de la consigne du courant/CPT AU o T— ! SU_ | Comparaison valeur de consigneeffective de afréquence: 5
, Redémarrage automatique CS PTCT 8 g P IPF | Bréve coupure du secteur o &
B H ]
: Potentiel de référence SD 8 ° Z : . OL | Alarme de surcharge E
' Entrée RESET RES DRl ° Y ' : FU | Surveillance de la fréquence sortie %
X | . SE Tension d'alimentation pour les sorties 0C -
SR . T
CTTilTiTiTiTTiiTiiTiTTiiTiiTiiTi [ ! k
! ) 1§ Raccorde- FM | Sortie dimpulsions
' +10V : ":fl;" SP | Potentiel de référence pour les sorties FM
1 1 |
g ! +5V ) AM | Sortie analogique (0-10V CC/1 mA)
g . Potentiométre 05V DC : Raccorde- 5 Sortie analogique
£ 0,5W1kQ (0-10V DC + i mentUSB I
g ! pour le réglage de la fréquence 4-20 mA DC)* ; EF EIT T TE TR
é : : : TXD+ | Données  transmettre B
= D TXD- 5
5 0-+10V DC ! 5
3 . ! s
g ! Entrée auxiliaire (( (0-t5VDC)" RXD+ Données a recevoir g 2
£ ¥ RXD- £2
! \ S
! Entrée de courant. a)—%(\)/ ISBA DC . ; SG | GND(masse) g
. = [ «©
, 0-10Vv DC)* v 5V (maxi. 100 mA)
! .
L et s m i s et = m s mEm e Em e Em s EmoEm e oEm e o EmoEmsmoEmtmoemsem msmomemeommomsmomomom d i m m i mEm - - - I ______________________________ 1
* La plage d'entrée est réglable par le biais de paramétres. ! ¢ ion/l ;
onnexion/logement pour |
| 3 unités optionnelles |
|

Affectation des bornes de puissance

Fonction

Raccorde-
ments de
puissance

34

Borne Modele

L1,12,13 Raccordement de la tension du secteur

P/+, N/- Raccordement pour unité de freinage
(AAT] Raccordement du moteur

11,121 E;i]c%radséneent séparé de la tension de
L

PE

Description

Alimentation en courant du variateur de fréquence (380-480V CA, 50/60 Hz)

Une unité de freinage optionnelle ou une unité de récupération optionnelle peut étre raccordée aux bornes P et N.
Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—400 Hz)
Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21

(et les ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).

Affectation des bornes de puissance
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Affectation des bornes de commande

Fonction Borne Désignation Description
STF ?(i’%:tai(l)gzs;rlr;arrage pourla Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF.
STR ?;%:ﬂlﬂiﬁi?ﬂﬂssﬁgur g Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR.
STOP maarg;::r?:g’(gmatique dusignal Les signaux de démarrage sont verrouillés si un signal est présent sur la borne STOP. 2
RH, RM, RL Présélection de vitesse Présélection de 15 fréquences de sortie différentes

; SA " Le fonctionnement a impulsion: électionné par le biais d’un signal sur la born régl 'usine).
Fonctionnement a impulsion e fonctionnement & impulsions est sélectionné par le biais d'un signal sur la borne JOG (réglage d'usine)

Bornes de J0G Les signaux de démarrage STF et STR définissent le sens de rotation. “
commande Entrée a impulsions La borne JOG peut étre utilisée comme entrée d'impulsions. Pour cela, le réglage du Par. 291 doit étre modifié. g_
(programmables) RT Deuxieme jeu de paramétres Un deuxiéme jeu de paramétres peut étre sélectionné par un signal sur la borne RT. =
=
MRS Blocage du régulateur Le blocage du régulateur arréte la fréquence de sortie sans tenir compte du temps de décélération. o
RES Entrée RESET La réinitialisation du variateur de fréquence apres le déclenchement d'une fonction de protection a lieu par un signal sur la borne RES (t >0,15). 5
Valldatlor:jde lavaleurde La validation de la définition de la consigne de 0/4—20 mA sur la borne 4 est effectuée par la définition d'un signal sur la borne AU. =
AU consigne du courant =
Entrée CPT Pour le raccordement de la sonde de température CPT, le signal PTC doit étre affecté a la borne AU et le commutateur sur le circuit de =
commande doit étre mis sur la position PTC. %
Redémarrage automatique S A ) . . . R ©
a aprés coupure du secteur Si un signal est appliqué sur la borne CS, le variateur de fréquence redémarre automatiquement apres une coupure du secteur. S
Si «sink » a été sélectionné comme logique de commande par le biais du strap enfichable sur le connecteur du signal de commande, une
) Potentiel de référence (0V) pour  fonction de commande précise sera déclenchée en reliant la borne de commande correspondante avec la borne SD.
Points de référence la borne PC (24 V) Si «source » a été sélectionné comme logique de commande et s'il est utilisé avec un 24V externe, les 0V de la tension externe doivent étre
raccordés a la borne SD. La borne SD est isolée de I'€lectronique numérique par opto-coupleur.
PC Sortie 24V (C Source de tension interne 24V ((/sortie 0,1 A
Tension de sortie 10V (C.
10E Le courant de sortie maximal est de 10 mA.
Sortie de tension pourle raccor-  Potentiométre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
dement du potentiometre Tension de sortie 5V C.
10 Le courant de sortie maximal est de 10 mA.
Potentiomeétre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
) Entrée pour le signal de Le signal de la valeur de consigne 0—5V ou 0-10V, 0/4—-20 mA est appliqué sur cette borne. Le parameétre 73 permet de permuter entre
consigne de la fréquence valeur de consigne de tension et de courant. La résistance d'entrée est de 10 k(.
Définition de I.a Signal d : La borne 5 représente le potentiel de référence pour toutes les grandeurs analogiques de consigne ainsi que pour les signaux analogiques
valeur de consigne 5 Itgf_la g con5||gne_3 de sortie AM et CA.
etsignaux analogiques La borne est isolée du potentiel de référence du circuit numérique (SD) et ne doit pas étre mise a la terre.
Entrée supplémentaire
1 pour le signal de consigne Un signal de consigne de tension de 0—=5 (10) V (C peut étre appliqué sur cette borne.
de la fréquence La plage de la tension est préréglée sur 0—+10V (C. La résistance d'entrée est de 10 kQ.
0-+5(10)V.CC
Le signal de consigne 0/4—-20 mA ou 010V est appliqué sur cette borne. Le paramétre 267 permet de permuter entre valeur de consigne
4 Entrée pour le signal de consigne  de tension et de courant. La résistance d'entrée est de 250 (1. La validation de la définition de la consigne du courant est effectuée par le
biais de la fonction de la borne AU.
AT B1.CT Sortie a relais sans potentiel 1 La sortie d'alarme est effectuée par les contacts du relais. Le fonctionnement normal et I'état sans tension sont représentés.
e (alarme) Lorsque la fonction de protection est activée, le relais est excité. La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V CC/0,3 A.
o ) Chacun des 42 signaux de sortie possibles peut étre sélectionné comme excitateur de sortie.
A2,82,Q Sortie a relas sans potentiel 2 La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V CC/0,3 A.
RUN Sortie de signal pour lamarche ~ La sortie est connectée lorsque la fréquence de sortie est supérieure a la fréquence de démarrage du variateur de fréquence.
du moteur Si aucune fréquence n'est sortie ou si le freinage DC est actif, la sortie est bloquée.
Sortie de signalisation La sortie SU permet la surveillance de la valeur de consigne de la fréquence et de la valeur effective de la fréquence. La sortie est reliée
SU comparaison valeur de consigne /  dés que la valeur effective de la fréquence (fréquence de sortie du variateur de fréquence) atteint la valeur de consigne de la fréquence
réelle de la fréquence (prédéfinie par le signal de la valeur de consigne) dans une plage de tolérance prédéfinie.
Sortie de signal pour breve . A . : : ‘
IPF Lors d’une bréve coupure du secteur dans un intervalle de temps de 15 ms <TIPF<100 ms ou lors d'une sous-tension, la sortie est commutée.
Sorties des signaux coupure du secteur p p
(programmables) Y i — La sortie OL est commutée lorsque le courant de sortie du variateur de fréquence dépasse la limite de courant spécifiée dans le parametre
oL R ge P 22 et lorsque la protection de coupure de surintensité de courant a été activée. Si le courant de sortie du variateur de fréquence est inférieur
9 alalimite de courant spécifiée dans le paramétre 22, le signal sur la sortie OL est bloqué.
Sortie de signal pour le contrdle 1 Aoy . N . P N . . .
FU de la fréquence de sortie Lasortie est connectée dés que la fréquence de sortie dépasse la fréquence définie dans le parameétre 42 (ou 43). Sinon, la sortie FU est bloquée.
Tension de sortie pour 7 g 7 fr g
SE sorties de signaux La tension qui sera commutée par les sorties a collecteur ouvert RUN, SU, OL, IPF et FU sera raccordée a cette borne.
: ; L'une des 18 fonctions daffichage peut étre sélec- Sortie : fréquence de sortie (réglage par défaut),
@ Sortie analoglque du courant tionnée, par ex. afﬁ(hage externe de la fréquen(e' Les Résistance de (harge 1200 0-450 Q, courant de sortie : 0-20 mA
M Sortie analogique sorties CA et AM peuvent étre utilisées simultanément. - Sortie : fréquence de sortie (réglage d'usine), tension de sortie 010V CC, courant
0-10V CC(1mA) La spécification est réalisée par le biais d’un parametre. de sortie maximale 1 mA (résistance de charge >10 k), résolution : 8 hits
. Interface PU Linterface PU pour le raccordement de la console de paramétrage peut étre utilisée comme interface RS485.
Standard E/S : RS485, mode Multi-Drop, 4.800—38.400 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
Interface _ Interface RS485 Communication via RS485
(parla borne RS485) Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop, 300—38.400 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
— Interface USB Linterface USB permet un fonctionnement du variateur de fréquence avec un PC. (standard : USB1.1)
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Données techniques FR-A800

Variateurs de fréquence de la série FR-A800

AL

La série FR-A800 : une vraie mine de technolo-
gies de pointe Cette génération de variateurs

de Mitsubishi Electric regroupe des fonctions
innovantes et une technologie fiable pour une
performance maximale, une protection de I'envi-
ronnement optimale et plus de flexibilité. Outre les
nombreuses fonctions, les variateurs de fréquence
couvrent également la régulation vectorielle ainsi
que les modes LD/SLD, integrent une résistance de
freinage avec 100 % de courant au déclenchement
jusqua 55 kW, 'autoréglage enligne pour une
excellente précision en matiére de vitesse et de
couple, offrent d'excellentes propriétés de roule-
ment avec un moteur synchrone, une fonction de
sécurité STO intégrée et de nombreuses entrées et
sorties numériques et analogiques.

Données techniques FR-A840-00023 a-01160

FR-A840-(-2-60/E2-60

La série de variateurs de fréquence FR-A800-E
dispose d'une interface intégrée pour la
communication Ethernet et permet ainsi de sur-
veiller les statuts du variateur de fréquence ainsi
que de régler les parametres via le réseau.

Plage de puissance:

FR-A820:0,4-132 kW, 200-240V CA
FR-A840:0,4-355 kW, 380-500V CA

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplémen-
taires, de nombreux modules optionnels et une
série d'accessoires utiles sont disponibles pour
cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.

Série 00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160
) Capacité de surcharge de 120 % (SLD) 10,75 15 2,2 37 55 75 n 15 18,5 22 30 37 45 55
Eg';f;’;lf: qy @pacité desurchargede 150% (LD) 0,75 1,5 22 3,7 55 75 n 15 185 2 30 37 45 55
AmEEn® Capacité de surcharge de 200 % (ND) 0,4 0,75 15 2,2 37 55 75 n 15 185 22 30 37 45
(apacité de surcharge de 250 % (HD) 0,2 04 0,75 15 22 3,7 55 75 1 15 185 22 30 37
(apacité de I nom. 23 38 52 83 12,6 17 25 3 38 47 62 77 93 116
surcharge I maxi60's 2,1 4,2 57 9,1 13,9 18,7 27,5 341 41,8 517 682 847 1023 1276
de 120 % (SLD) I maxi3s 28 4,6 6,2 10,0 15,1 20,4 30,0 37,2 45,6 564 744 924 Mm,6 1392
(apacité de I nom. 21 35 438 76 1,5 16 23 29 35 X} 57 70 85 106
surcharge I maxi60s 25 4,2 58 9.1 138 19,2 27,6 348 42,0 51,6 684 840 1020  127,2
gglrlrz?r?e:l A de 150 % (LD) T maxi3s 3,2 53 72 114 173 24,0 345 43,5 52,5 645 8,5 1050 1275 159,0
appareil Capacité de I nom. 15 25 4 6 9 12 17 PE] 31 38 4 57 n 86
surcharge I maxi60s 23 38 6,0 9,0 13,5 18,0 25,5 34,5 46,5 570 660 855 106,5 129,0
de 200 % (ND) T maxi3s 3,0 50 8,0 12,0 18,0 24,0 34,0 46,0 62,0 760 80 1140 1420 1720
Sortie Capacité de I nom. 08 15 25 4 6 9 12 17 B 31 38 4 57 71
surcharge I maxi60's 1,6 3,0 50 8,0 12,0 18,0 24,0 34,0 46,0 620 760 880 140 1420
de 250 % (HD) I maxi3s 2,0 38 63 10,0 15,0 225 30,0 4,5 57,5 775 950 1100 1425 1775
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Capacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
surcharge @ ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension ® Triphasée, 380—500V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande V/£, contrdle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation vectorielle PM

Transistor de freinage avec 100 % durée d'enclenchement
Couple de freinage  Générateur

maximum Avec l'option FR-ABR @

Valeur minimale de la résistance de freinage ©

Tension d‘alimentation

Plage de tension

Q 3N

Intégrée

100 % du couple/ 2 % durée enclench. avec une résistance de freinage montée
100 % couple/10 % durée enclenc.

236 190 130 83 66 45
Triphasée, 380500V CA, -15 %/+10 %

20

100 % couple/6 % durée enclenc.

% couple/100 % durée enclenc.

323-550V CA sous 50/60 Hz (limite de la sous-tension réglable avec les parameétres)

Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %
SLD 32 54 78 109 16,4 22,5 31,7
Courant A LD 3 49 73 10,1 15,1 223 31
Entrée dentrée ND 23 37 6,2 83 123 174 225
HD 14 23 3,7 6,2 83 123 174
Puissance SLD 25 41 59 83 12 17 24
ra(cgrdée d‘e la WA LD 23 3,7 55 1,7 12 17 24
tension dali- ND 17 28 47 63 9,4 13 17
mentation © HD 11 17 28 47 63 9,4 13
Refroidissement Refroidissement naturel Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Version fermée (IP20)
SLD 0,055 0075 0085 0,13 0175 0245 0345
Autres Dissipation max. LD 0,05 0,07 0,08 0,12 0,16 0,23 0315
dela chaleur® ND 0,04 0,055 0,07 01 0,13 0,17 0,22
HD 0,03 0,04 0,05 0,075 0,09 0,135 0,165
Poids kg 28 28 28 33 33 6,7 6,7
Dimensions (Ixhxp) mm  150x260x140 220x260x170
Version Ethernet 297566 297567 297568 297569 297570 297571 297572
Version Série 266741 266742 266743 266744 266745 266746 266747
Référence article © Réf.  Unité de puissance — — — — — — —

Carte de commande (Ethernet)
(arte de commande (Série)
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34 34 21 21 13,5 13,5 13,5
40,3 48,2 584 768 97,6 115 1yl
38,2 449 539 751 897 106 130
31 40,3 482 565 751 91 108
22,5 31 403 482 56,5 751 91
31 37 4 59 74 88 107
29 34 4 57 68 81 99
24 31 37 ;3 57 69 83
17 24 31 37 43 57 69
Version ouverte (IP00)
0,37 0,45 0,565 074 093 11 1,34
0345 0415 052 0675 0825 1,02 1,22
0,28 0,39 045 052 069 0,84 1,02
0,21 0,285 0,385 045 0,56 0,7 0,86
83 83 15 15 23 4 /
220x300x190 250x400x190  325%550x195  435x550%250
297573 297574 297575 297576 — — —
266748 266749 266750 266751 — — —
— — — — 307162 307163 307164
— — — — 307202 307202 307202
— — — — 307200 307200 307200
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-F840-01800 a -06830

FR-A840-[1-2-60/E2-60

Série 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830
Capacité de surcharge de 120 % (SLD)  75/90 110 132 160 185 220 250 280 315 355
Eﬁ'r?f.i glcs a Capacité de surcharge de 150 % (LD) 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315
du moteur ® (apacité de surcharge de 200 % (ND) 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280
Capacité de surcharge de 250 % (HD) 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250
o I nom. 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683
gzﬁazc(')‘;,d(esf‘[’)’)‘harge I maxi60s 198 28 286 358 397 475 529 602 671 751
Imaxi3s 216 259 312 390 433 518 577 656 732 820
» I nom. 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610
SZ‘}&’;&tgA’d&B‘;“harge Imaxi60s 173 216 259 31 390 433 518 577 656 732
Egllfr:?r:]a:l A Imaxi3s 216 270 324 390 488 542 648 722 821 915
apparell — Inom. 110 144 180 216 260 325 361 432 481 547
de 200% (ND) I maxi60s 165 216 270 324 390 488 542 648 722 8
Imaxi3s 220 288 360 432 520 650 722 864 962 1094
» I nom. 86 110 144 180 216 260 325 361 432 481
Sortie gaepzasc(';&d(eHSD“)“ha’ge I maxi60s 172 220 288 360 432 520 650 m 864 92
Imaxi3s 215 275 360 450 540 650 813 903 1080 1203
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Capacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
surcharge ® ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension @ Triphasée, 380-500V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande V/f, contrdle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation vectorielle PM
Transistor de freinage avec 100 % durée d'enclenchement  Intégrée FR-BU2/BU-UFS (option)
20% couple/
Couple Générateur 100 % durée 10 % couple/100 % durée enclenc.
maximal ©® endlenc.
Avec option FR-ABR @ — —
Valeur minimale de la résistance de freinage © 0 135 —
Tension d'alimentation Triphasée, 380-500V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V CA sous 50/60 Hz (limite de la sous-tension réglable avec les paramétres)
Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %
SLD 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683
Courant L 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610
Entrée dentrée ND 134 144 180 216 260 325 361 432 481 547
HD 108 110 144 180 216 260 325 361 432 481
Rl SLD 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521
ekl LD 110 137 165 198 2148 275 329 367 417 465
tension d'ali- ) 102 110 137 165 198 248 275 329 367 417
iy HD 8 84 110 137 165 198 248 275 329 367
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Version ouverte (IP00)
SLD 2,0 2,52 3,15 3,6 4,05 4,65 53 5,85 6,65 7,55
soE i iy, LD 1,64 21 2,575 28 3,6 338 4,65 5,1 5,85 6,6
hutres o Saleur® 129 179 22 23 28 345 385 455 51 59
HD 1,06 1,35 1,77 1,85 2,25 2,65 34 3,7 45 5,05
Poids kg 43 52 55 n 78 n7 n7 166 166 166
Dimensions (Ixhxp) mm  435x550x250 465x620x300 465x740x360 498x1010x380 680x1010x380
Version Ethernet — — — — — — — — — —
Version Série — — — — — — — — — —
Référence article Réf.  Unité de puissance 307185 307186 307187 307188 307189 307190 307191 307192 307193 307194
Carte de commande (Ethernet) 307202 307203 307203 307203 307203 307203 307203 307203 307203 307203
Carte de commande (Série) 307200 307201 307201 307201 307201 307201 307201 307201 307201 307201
Notes :

@ La puissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d'un moteur standard a 4 pdles de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.
(@ La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser
refroidir le variateur et le moteur jusqu‘a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps d‘attente se calculent selon la méthode du courant efficace (I'xt), en connaissant e facteur de service.

® Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension dalimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. V2 de la tension d'entrée.
@ Lapuissance nominale d'entrée varie en fonction de Iimpédance de 'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).
(B FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)
(© Valeur pour la capacité de surcharge ND
@ Vous pouvez augmenter la capacité de freinage du variateur de fréquence avec une résistance de freinage. N'utilisez pas de résistances qui sont inférieures  la valeur minimale indiquée.
Le courant d'entrée nominal indiqué s'applique a tension nominale de sortie. Le courant nominal d'entrée varie en fonction de I'impédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).
(© Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de I'armoire de commande.
Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 3(2/352).

Attention : Lors du raccordement de moteurs a partir de 75 kW, raccordez une bobine de circuit intermédiaire. La
bobine est a commander séparément. Vous trouverez les types de bobines de circuit intermédiaire adaptées Page 36.
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A842-07700 a-12120

Le variateur FR-A842 est divisé en alimentation Plage de puissance :

et unité de puissance a partir de 315 kW. FR-AB42: 280630 KW, 380-500 V/ AC
FR-CC2 (redresseur de courant) et FR-A842

(variateur de fréquence). Cette conception

permet une installation simple et la construction

de systémes de bus CC économiques. En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d'accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Accessoires disponibles :

Vous trouverez des informations détaillées a ce

W A

sujet Page 59.
Eﬁ\', f
W
Séri FR-A842-[1-2-60/E2-60
erie 07700 08660 09620 10940 12120
X Capacité de surcharge de 120 % (SLD) 400 450 500 560 630
Egm‘;f: g @pacité desurcharge de 150% (LD) 355 400 450 500 560
A EE® Capacité de surcharge de 200 % (ND) 315 355 400 450 500
Capacité de surcharge de 250 % (HD) 280 315 355 400 450
ST I nom. 770 866 962 1094 1212
120% (SLD) I maxi60s 847 952 1058 1203 1333
Imaxi3s 924 1039 1154 1314 1454
» 1 nom. 683 770 866 962 1094
ot Loy 9 1 mari6os 820 924 1039 1154 1314
nominal A I maxi3s 1024 1155 1299 1443 1641
appareil T I nom. 610 683 770 866 962
200 % (ND) Imaxi60s 915 1024 1155 1299 1443
Imaxi3s 1220 1366 1540 1732 1924
B I nom. 547 610 683 770 866
Sortie 250% (HD) T maxi60s 1094 1220 1366 1540 1732
Imaxi3s 1367 1525 1707 1925 2165
SLD 587 660 733 834 924
Puissance LD 521 587 660 733 834
desortie KA yp 465 521 587 660 733
HD 47 465 521 587 660
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
(apacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
surcharge © ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension @ Triphasée, 380-500V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Mt e yézlt;?iltlﬁl; h\;lectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation
Couple maximum de freinage Générateur 10 % couple/100 % durée enclenc.
Alimentation tension continue 430-780V (C
Entrée Tension de commande Monophasée, 380—500V CA, 50/60 Hz
Plage de tension de commande Fréquence £5 %, tension +10 %
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Type de protection ® Version ouverte (IP00)
o SLD 58 6,69 737 8,6 9,81
el L 5,05 58 6,48 734 8,63
R 12 dela KWy 445 51 5,65 65 74
HD 39 441 4,93 5,65 6,49
Poids kg 163 163 243 243 43
Dimensions (Ixhxp) mm  540x1330x440 680x1580x440
Version Ethernet — — — — —
Version Série — — — — —
Référence article @ Réf.  Unité de puissance 307195 307196 307197 307198 307199
Carte de commande (Ethernet) 307203 307203 307203 307203 307203
Carte de commande (Série) 307201 307201 307201 307201 307201

Notes :

@ Lapuissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d'un moteur standard a 4 péles de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.

(@ Lapuissance de sortie se référe a une tension de sortie de 440 V.

® La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser
refroidir le variateur et le moteur jusqu'a ce que la température soit inférieure  la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps dattente se calculent selon la méthode du courant efficace (I'xt), en connaissant le facteur de service.

@ Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension d‘alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.

(B FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

(® Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de I'armoire de commande.

@ Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 3€2/352).
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A846-00023 a-01160

La série FR-A846 couvre la vaste plage des carac- @ Affichage multilingue intégré en texte clair

téristiques du FR-A800 et en propose méme incluant anglais, allemand, francais, espagnol,
d'avantage: italien, russe, turc, polonais et japonais

® Indice de protection IP55 ® Répond aux exigences des normes EN

® Filtre CEM C2 intégré 61800-3

® Inductance de circuit secondaire intégrée
pour atténuation des harmoniques

a ® Circuit secondaire de grande capacité pour

éviter les problemes en cas d'alimentation

ol électrique fluctuante

9
e g
Série FR-A846-[1-2-60L2
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160 01800 02160 02600 03250 03610
Puissance %gﬁ;f&gfs”“ha’gede 075 15 22 37 55 75 1 15 185 22 30 37 45 55 75 9 110 132 160
nominale o
dumoteur® KW gggaojo"&%e)s““ha’ge"e 04 075 15 22 37 55 75 1M 15 185 2 30 3 45 55 75 90 10 132
Cpatéde  lrted 21 35 48 76 M5 6 B 9 35 4 5 70 8 106 144 180 26 260 325
Qe surcharge de I'max.60s 25 42 58 91 138 192 276 348 420 516 684 840 1020 1272 173 216 260 312 390
nominal 1509 (LD) Imax.3s 32 53 72 114 173 240 345 435 525 645 855 1050 1275 1590 216 270 324 390 488
appareil ) atede  lraed 1525 46 9 12 17 B 31 3 #4571 8 10 14 180 206 260
Sortie surcharge de Imax.60s 23 38 60 90 135 180 255 345 465 570 660 85 1065 1290 165 216 270 324 390
200%MND)  Tmax3s 30 50 80 120 180 240 340 460 620 760 880 1140 1420 1720 220 288 360 432 520
Capacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
surcharge © ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Tension © Triphasée, 380—500V  la tension d'alimentation
Plage de fréquence 0,2-590 Hz
e }Iléi,t((;:inetﬂglg Mectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation
Couple maximal Générateur 10 % couple/100 % durée enclenc.
Tension d'alimentation Triphasée, 380-500V AC, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V CA & 50/60 Hz (limite de la sous-tension réglable avec les paramétres)
Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Entrée (,0““"." A LD 21 35 48 76 115 16 23 29 35 43 57 70 85 106 144 180 216 260 325
dentrée ® ND 15 25 4 6 9 12 17 23 31 38 44 57 n 86 10 144 180 216 260
Puissance LD 16 2.7 37 58 9 12 18 2 27 33 43 53 65 81 110 137 165 198 248
raccordée dela
tensiondali- ) ND 11 19 3 46 69 9 13 18 24 29 34 43 54 66 102 110 137 165 198
mentation ®
Refroidissement Refroidissement naturel Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Protection contre la poussiére et les jets d'eau (IP55)
Dissipation LD 50 70 80 120 160 230 325 370 440 530 700 840 1060 1260 1750 2210 2700 2900 3700
Autres f,'f;,‘eﬁfg . ND 4 55 70 100 130 170 230 295 400 460 545 705 880 1060 1300 1800 1150 2400 2900
Poids kg 15 15 15 15 16 17 26 26 27 27 59 60 63 64 147 150 153 189 193
Dimensions (Ixhxp) mm 238520271 23846503285 345x790357 2D 40x15100456,6
Référence article ® Réf. 280792 280793 280794 280795 280796 280797 280798 280799 280800 280801 280802 280803 280804 280805 280806 280807 280808 280809 280810
Notes :

@ La puissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d'un moteur standard a 4 pales de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.
@ La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de
laisser refroidir le variateur et le moteur jusqu‘a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps dattente se calculent selon la méthode du courant efficace ('),
en connaissant le facteur de service.
® Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension dalimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.
@ La puissance nominale d'entrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).
(® La puissance de sortie se référe a une tension de sortie de 440V.
(© FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)
@ Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de I'armoire de commande.
Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 3(2/352).
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A820-00046 a -00770

FR-A820-]-1-N6/E1-N6

Série 00046 00077 00105 00167 00250 00340 00490 00630 00770
Capacité de surcharge de 120 % (SLD) 0,75 15 22 3,7 5,5 75 1 15 18,5
Egm‘:‘:l‘: - Capacité de surcharge de 150 % (LD) 0,75 15 22 3,7 55 75 1 15 18,0
du moteur ® (apacité de surcharge de 200 % (ND) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 75 1 15,0
Capacité de surcharge de 250 % (HD) 0,2 04 0,75 15 2,2 37 55 75 1,0
» I nom. 4,6 77 10,5 16,7 25,0 34,0 49,0 63,0 77,0
%gaoztéfg)su“harge Imaxi60s 5,1 85 11,5 184 75 374 539 69,3 84,7
I'maxi3s 55 93 12,6 20,0 30,0 40,8 58,8 75,6 92,4
o I nom. 42 70 9,6 15,2 23,0 31,0 45,0 58,0 70,5
%‘;gﬂ;ﬂ"&g)e surcharge 1 paigos 5,0 84 11,5 18,2 276 372 54,0 69,6 84,6
COU’?“t I'maxi3s 6,3 10,5 14,4 22,8 345 46,5 67,5 87,0 105,8
2;;‘;:‘:"' A Inom. 30 50 80 10 175 240 33,0 46,0 61,0
gggﬁf&%ﬁ SUrcharge 1 paig0s 45 75 120 165 263 36,0 49,5 69,0 91,5
I'maxi3s 6,0 10,0 16,0 22,0 35,0 48,0 66,0 92,0 122,0
» I nom. 15 3,0 50 8,0 11,0 17,5 240 33,0 46,0
gggiz‘(i{%e) surcharge 1 ayis 3 60 100 160 20 350 480 66,0 92,0
Sortie Imaxi3s 38 75 125 20,0 275 38 60,0 82,5 115,0
SLD 18 29 4,0 6,4 10,0 13,0 19,0 24,0 29,0
Rl ) 16 27 37 58 88 12,0 17,0 2,0 27,0
de sortie® 4 ND 11 1,9 3,0 42 6,7 9,1 13,0 18,0 23,0
HD 0,6 11 1,9 3,0 4,2 6,7 9,1 13,0 18,0
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Capacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
surcharge © ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension @ Triphasée, 200—240V a la tension d’alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-59%0
M R e V/f, contréle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation

vectorielle PM
Transistor de freinage avec 100 % durée d'enclenchement  Intégrée

Couple @ Générateur BT DR UG RE ;9’2 ?uﬁg: zl:cllenc. ® ;9’2 l:ﬁ;z: zl:cllen(. ® igc‘ﬁézuple/ 100%duce
maxmal e e loption FR-ABR® 100%ED
Tension d'alimentation Triphasée, 200-240V CA, -15%/+10 %
Plage de tension 170-264V CA a 50/60 Hz
Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Entrée SLD 20 34 50 75 12,0 17,0 240 31,0 37,0
ﬁﬂmfs WA LD 19 3.2 47 7,0 11,0 16,0 22,0 29,0 35,0
dentrée @ ND 15 24 40 54 8,6 13,0 17,0 23,0 30,0
HD 09 15 24 40 54 8,6 13,0 17,0 23,0
Refroidissement Refroidissement naturel Refroidissement par ventilateur
Type de protection ® Version fermée (IP20)
SLD 0,06 0,095 0,14 0,20 0,31 0,355 0,525 0,57 0,77
Autres mgi'l’g;'&" ” LD 0,055 0,085 0,13 0,185 0,285 032 0,48 0,515 07
A © ND 0,04 0,06 0,11 0,13 0,19 0,24 035 037 0,59
HD 0,03 0,04 0,07 0,1 0,135 0,16 0,23 0,28 0,45
Poids kg 2,0 22 33 33 33 6,7 6,7 83 15
Dimensions (Ixhxp) mm  110x310x112  110x310x127  150x318x141.6 220x324x170 220x363x190  250x517x190
Référence artide ® Réf -1-N6 284523 284524 284525 284526 284527 284528 284529 284530 284531
E1-N6 297613 297614 297615 297616 297617 297618 297619 297620 297621

Notes:

(@ Lapuissance nominale du moteur indiquée correspond  la puissance maximale admissible lors de raccordement d’un moteur standard a 4 poles de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.

(@ Lapuissance de sortie se référe a une tension de sortie de 220V CA.

® La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser
refroidir le variateur et le moteur jusqu‘a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps d'attente se calculent selon la méthode du courant efficace (I'xt), en connaissant le facteur de service.

@ Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension d'alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de 'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. v2 de la tension d'entrée.

(® Avecrésistance interne de freinage.

(® Vous pouvez augmenter la capacité de freinage du variateur de fréquence avec une résistance de freinage. N'utilisez pas de résistances qui sont inférieures a la valeur minimale indiquée.

@ La puissance nominale d'entrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

® Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de 'armoire de commande.

Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 3(2/352).
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Données techniques FR-A820-00930 a -04750

FR-A820-1-1-N6/E1-N6 FR-A820-1-1-60/E1-60 FR-A820-1-1-U6 /E1-U6
01250 01540 01870 04750
Capacité de surcharge de 120 % (SLD) 22 30 37 45 55 75 90/110 132
Eg'r:;f‘gl‘g gy Capacitédesurcharge de 150% (LD) - 22 30 37 45 55 75 90 110
du moteur @ (apacité de surcharge de 200 % (ND) 18,5 22 30 37 45 55 75 90
Capacité de surcharge de 250 % (HD) 15 18,5 2 30 37 45 55 75
o I nom. 93 125 154 187 233 316 380 475
%gal;:téfg)su“harge I maxi60s 1023 1375 1694 205,7 256,3 3476 418 5225
Imaxi3s 111,6 150 184,8 246,8 279,6 379,2 456 570
o I nom. 85 14 140 170 212 288 346 432
%gi;}"&g)e surcharge 1 aigos 102 1368 168 204 2574 3456 415, 5184
ﬁ(())lrjr:‘iar?gl A Imaxi3s 1275 7m 210 255 318 432 519 648
apparell conctédesrdae 1™ 16 90 115 145 175 215 288 346
208 % (ND) 9 Imaxi60s 114 135 172,5 217,5 262,5 322,5 432 519
Imaxi3s 152 180 230 290 350 430 576 692
» I nom. 61 76 90 115 145 175 215 288
gggﬂ;ﬂ"&%ﬁ surcharge 1 puavigos 122 152 180 230 290 350 430 576
Sortie Imaxi3s 1525 190 225 287,5 362,5 4375 537,5 720
SLD 35 48 59 n 89 120 145 181
Puissance LD 32 43 53 65 81 110 132 165
de sortie ® A ND 29 34 44 55 67 82 110 132
HD 23 29 34 44 55 67 82 110
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Capacité de LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
surcharge © ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
Tension ® Triphasée, 200240V  la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
bR EERE V/f, contréle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation

vectorielle PM
Transistor de freinage avec 100 % durée d'enclenchement  Intégrée —

Couple Générateur 20 % couple/100 % durée enclenc. 10 % couple/ 100 % durée enclenc.
maximal © Avec l'option FR-ABR © 100 % ED —

Tension d'alimentation Triphasée, 200-240V CA, -15 %/+10 %

Plage de tension 170-264V CA a 50/60 Hz

Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %

Entrée SLD 44 58 70 84 103 120 145 181
Eg'{:ﬁgl‘: an 2 # 53 68 79 97 110 132 165
dentrée® ND 37 43 57 69 82 101 110 132

HD 30 37 43 57 69 82 82 110
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Type de protection ® Version fermée (IP20) Version ouverte (IP00)

SLD 0,95 1,0 1,45 1,65 2,12 2,75 3,02 3,96

Autres g';i'l’:é'fa" a O 0,85 095 13 148 19 245 271 3,53
chaleur® ND 072 0388 1,05 127 161 1,83 218 27

HD 0,6 0,84 0,88 1,05 13 1,45 1,7 2,22
Poids kg 15,0 15,0 22,0 42,0 42,0 54,0 740 74,0
Dimensions (Ixhxp) mm  250x517x190 325x550x195 435x550x250 465x700x1250  465x740x360
" ., 1-N6/1-60/1-U6 284532 284533 284760 284761 284762 284763 284764 284775
Référence article ©
E1-N6/E1-60/1-U6 297622 297623 297624 297625 297626 297627 297628 297629

Notes :

@ Lapuissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d'un moteur standard a 4 péles de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.

@ Lapuissance de sortie se réfere a une tension de sortie de 220 V.

® La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser
refroidir le variateur et le moteur jusqu'a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps dattente se calculent selon la méthode du courant efficace (Ixt), en connaissant e facteur de service.

@ Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension d'alimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.

(® Avecrésistance interne de freinage.

(® Vous pouvez augmenter la capacité de freinage du variateur de fréquence avec une résistance de freinage. N'utilisez pas de résistances qui sont inférieures  la valeur minimale indiquée.

@ La puissance nominale d'entrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

® Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de 'armoire de commande.

Tous les variateurs de fréquence avec revétement de circuit imprimé (CEI60721-3-3 3(2/352).

Attention : Lors du raccordement de moteurs a partir de 75 kW, raccordez une bobine de circuit intermédiaire. La
bobine est a commander séparément. Vous trouverez les types de bobines de circuit intermédiaire adaptées Page 40.
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(aractéristiques techniques

Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A860-00027 a -00450

000,
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La série FR-A860 est un concentré de haute
technologie. Cette génération de variateurs de
fréquence Mitsubishi combine des fonctions
innovantes et des technologies fiables avec

une puissance maximale, de la rentabilité et

de la flexibilité. Outre de nombreuses autres
caractéristiques comme la possibilité d'exécuter
la régulation vectorielle également en SLD ou

Plage de puissance :
FR-A860: 0,4-250 kW, 525-600 V AC

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d’accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.
Veuillez noter que ces produits ne présentent

pas de marquage CE et ne peuvent pas étre
utilisés au sein de I'UE.

00170 00320 00450
n 18,5 30
" 18,5 30
75 15 22
55 " 18,5
14,4 27,2 45
15,84 29,92 49,5
17,28 32,64 54
16 27 41
19,2 324 49,2
24 40,5 61,5
12 22 33
18 33 49,5
24 44 66

9 16 24
18 32 48
22,5 40 60
17 32 45
16 27 4
12 22 33

9 16 24

110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 %
pendant 3 s (température ambiante maxi de 30 °C)

120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)

| un transistor de freinage pour 100 % ED jusqu’a
I 55 kW, le variateur de fréquence fournit I'Auto-
Tuning en ligne pour une excellente précision
régime/couple, les caractéristiques de foncti-
| onnement trés souples d’'un moteur synchrone,
une fonction de sécurité STO intégrée et un
I P grand nombre d'entrées et sorties numériques/
analogiques.
L. FR-A860-(1-1-N6
Série
00027 (] 00090
(apacité de surcharge de 120 % (SLD) 1,5 3,7 5,5
ﬁz'{;ﬁ:l‘: Capacité de surcharge de 150 % (LD) 1,5 37 55
du moteur ® kW' Capacité de surcharge de 200 % (ND) 0,75 2,2 3,7
(apacité de surcharge de 250 % (HD) 0,4 15 22
(apacité de 27 61 9
surcharge Imaxi60s 2,97 6,71 99
1209 (SLD) 34 732 108
Capacité de 25 56 8.2
surcharge Imaxi60s 3 6,72 9,84
Courant 150 % (LD) 375 84 123
nominal A : d .
appareil @ (apacité de 1.7 4 61
surcharge I maxi60 s 2,55 6 9,15
200 % (ND) 34 8 12,2
(apacité de 1 27 4
Sortie surcharge Imaxi60s 2 54 8
250 % (HD) 25 6,75 10
SLD 2,7 6,1 9
Puissance WA LD 25 56 8,2
de sortie @ ND 1,7 4 6,1
HD 1 2,7 4
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 %
pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
(apacité de D
&
surcharge \D
HD
Tension ® Triphasée, 525-600V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande
Transistor de freinage avec 100 % durée denclenchement Intégrée
Couple maximal® ~ Générateur 20 % couple/ durée enclenc.
Tension d'alimentation Triphasée, 525-600V CA a 60 Hzz
Plage de tension 472-660V (A a 60 Hz
Plages de fréquences 60 Hz 5%
Entrée SLD 47 10,6 15
Puissance LD 44 98 138
nominale ’ ' '
dentrée® KVA ND 3 7 10,3
HD 18 47 6,7
Refroidissement E:{Lﬁﬁ'ssemem Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Version fermée autorisé dans un environnement UL type 1©®
SLD 0,065 0,115 0,16
Dissipation
Autres max. dea LD 0,060 0,105 0,145
chaleuron® kW ND 0,045 0,075 011
HD 0,035 0,055 0,075
Poids kg 53 58 58
Dimensions (Ixhxp) mm  150x318x140
Référence article Réf. 286057 286058 286059
Notes :

Explication des points (1) a (1) : voir page suivante.

42

V/£, contrdle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation vectorielle PM

26,7 2.4 60,6
25,2 358 544
18,9 29,2 43,8
14,2 21,2 319
0,27 0,51 0,68
0,25 041 0,61
0,185 0,32 0,48
0,14 0,23 0,34

7 9 17
220x324x170 220x363x190 250x517,3x190
286060 286061 286062
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A860-00680 a -04420

FR-A860-1-1-60

Série 00680 01080 01440 01670 02430 02890 03360 04420
Capacité de surcharge de 120 % (SLD) 45 75 20 10 132 160 220 250
gg'{m’;f: Capacité de surcharge de 150 % (LD) ~ 45 75 90 110 132 160 220 250
du moteur® kW Capacité de surcharge de 200 % (ND) 37 55 75 90 110 132 185 220
Capacité de surcharge de 250 % (HD) 30 45 55 75 90 110 160 185
Capacité de I nom. 68 108 144 167 242 288 335 M
surcharge I maxi60s 74,8 118,8 158,4 183,7 266,2 316,8 368,5 485,1
1209% (SLD) Imaxi3s 816 1296 1728 2004 290,4 3456 402 529, «n
Capacité de 1 nom. 62 9 131 152 ol 254 303 401 qé_
surcharge T maxi60s 74,4 118,8 157,2 1824 265,2 304,8 363,6 481,2 =
ﬁ‘;:‘;lar:‘atl 150% (LD) Imaxids 93 1485 196,5 m 31,5 381 4545 601,5 <
appareil ® A Capacité de 1 nom. 55 84 104 131 152 21 254 303 5
surcharge I maxi60s 82,5 126 156 196,5 228 331,5 381 4545 =1
2009% (ND) Imaxi3s 110 168 208 26 304 44 508 606 =
Capacité de I nom. 4 63 84 104 131 152 202 254 :g
surcharge I maxi60s 82 126 168 208 262 304 404 508 S
250 % (HD) Imaxids 1025 1575 210 260 3275 380 505 635 s
Sortie SLD 68 108 144 167 242 288 335 M e
Puissance LD 62 99 131 152 m 254 303 401
desortie® KVA ND 55 84 104 131 152 il 254 303
HD 4/ 63 84 104 131 152 202 254
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
120 % de la puissance nominale
0 dumoteur pendan§605;150% 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60's ; 150 % pendant 3 s (température ambiante
pendant 3 s (température ambiante  maxi de 50 °C)
(apacité de maxi de 40 °C)
surcharge ® 150 % de la puissance nominale
ND dumoteur pendangﬁOs;ZOO% 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60's ; 200 % pendant 3 s (température ambiante
pendant 3 s (température ambiante  maxi de 50 °C)
maxi de 40°C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s ; 280 % pendant 0,5 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Tension ® Triphasée, 525-600V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande V/f, contrdle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation vectorielle PM
Transistor de freinage avec 100 % durée d'enclenchement Intégrée —
Couple maximal © Générateur 20 % couple/ durée enclenc.
Tension d'alimentation Triphasée, 525-600V CA a 60 Hz z
Plage de tension 472-660V (A a 60 Hz
Plages de fréquences 60 Hz +5%
Entrée SLD 86,8 107,6 143 166 245 288 335 440
Eg'{;ﬁ?}gi LD 79,1 98,6 130 151 220 254 303 400
dentree@ VA ND 70,2 107,6 104 130 151 20 254 303
HD 52,3 80,7 84 104 130 151 201 254
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Version ouverte (IP00)
SLD 0,98 1,45 2 24 34 3,6 43 55
Autres ml’;;'fa" LD 088 13 18 22 3,1 32 39 5
chaleuron® kw ND 0,77 1,08 15 18 2,2 2,6 32 37
HD 0,56 0,80 12 15 18 19 24 29
Poids kg 36 / 52 52 55 12 115 153
Dimensions (Ixhxp) mm  432x550x250 465x620x300 498x1010x380 680x1010x380
Référence article Réf. 286063 286064 286065 286066 286067 286068 286069 286070
Notes :

@ Lapuissance nominale du moteur indiquée correspond a la puissance maximale admissible lors de raccordement d'un moteur standard a 4 pdles de Mitsubishi Electric. 200 % de capacité de surcharge (ND) correspondent au réglage par défaut.

(@ Lapuissance de sortie se référe a une tension de sortie de 575 V.

® Lorsd'unfonctionnement avec fréquence de découpage de 3 kHz ou plus, la fréquence de découpage est automatiquement réduite lorsque le courant de sortie du variateur de fréquence atteint les valeurs entre crochets. Les bruits du moteur augmentent alors.

@ La capacité de surcharge, exprimée en pourcentage, est le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal du variateur dans le mode de fonctionnement correspondant. Pour des cycles de charge répétés, il est nécessaire de laisser
refroidir le variateur et le moteur jusqu'a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %. Les temps dattente se calculent selon la méthode du courant efficace (Ixt), en connaissant e facteur de service.

(® Latension maximale de sortie ne peut pas excéder la tension dalimentation. La tension de sortie peut varier dans les limites de la plage de tension de I'alimentation.
La tension des impulsions sur la sortie du variateur de fréquence reste inchangée pour env. 2 de la tension d'entrée.

(® Avecrésistance interne de freinage.

@ La puissance nominale d'entrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

Environnement selon UL Type 1: adapté pour linstallation dans une zone climatisée (soit conception adaptée aux systémes de climatisation a surpression).

(9 Silarésistance de freinage fournie est utilisée, le degré de protection est celui d'un « appareil ouvert » (NEMA1).

FR-DU08 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

(@ Lesvaleurs indiquent la dissipation de chaleur maximale. Tenez compte de ses valeurs lors de la conception de 'armoire de commande.
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Données techniques FR-A800

Données techniques FR-A862-05450 a -08500

Les variateurs de fréquence FR-A862 de 215 kW
a 630 kW sont divisés sur deux appareils :

FR-CC2 (redresseur de courant) et FR-A862
(variateur de fréquence). Cela permet une
installation aisée ainsi qu'un systéme de circuit
secondaire économique.

Plage de puissance:
FR-A862: 215-630 kW, 525-600V CA

Accessoires disponibles :

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d'accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.
Vous trouverez des informations détaillées a ce
sujet Page 59.

Veuillez noter que ces produits ne présentent
pas de marquage CE et ne peuvent pas étre
utilisés au sein de I'UE.

08500
630
560
450
400
850
935
1020
73
927,6
1159,5
663
994,5
1326
589
n78
1472,5
847
770
661
578

110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s ; 280 % pendant 0,5 s (température ambiante maxi de 50 °C)

V/£, controle vectoriel du courant avancée. régulation vectorielle sans capteurs (RSV), régulation vectorielle avec retour de la vitesse, régulation vectorielle PM

W
S
.. FR-A862-[1-1-60
Série
05450 06470
(apacité de surcharge de 120 % (SLD) 400 450
Eg'r:;‘; :Ic: (apacité de surcharge de 150 % (LD) 355 400
dumoteur® KW Capacité de surcharge de 200 % (ND) 280 355
(apacité de surcharge de 250 % (HD) ~ 220 280
Capacité de I nom. 545 647
surcharge Imaxi60s  599,5 m,7
1209 (SLD) Imaxi3s 654 7764
Capacité de I nom. 496 589
surcharge Imaxi60s 5952 706,8
Courant 150 % (LD) Imai3s 744 883,5
nominal A
appareil @ Capacité de I'nom. 402 496
surcharge Imaxi60s 603 744
200 % (ND) Imaxi3s 804 992
Sorti Capacité de ['nom. 304 402
s surcharge Imaxi60s 608 804
250 9% (HD) Imaxi3s 760 1005
SLD 543 645
Puissance KA LD 494 587
de sortie ® ND 401 494
HD 302 401
SLD
Capacité de LD
surcharge ® ND
HD
Tension ® Triphasée, 525-600V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande
Transistor de freinage avec 100 % durée denclenchement —
Couple maximal©  Générateur 10 % couple/ durée enclenc.
Alimentation tension continue 618-933V (C
Entrée Tension de commande Monophasée, 525-600V CA, 50/60 Hz
Plage de tension de commande Fréquence =5 %, tension +10 %
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Type de protection © Version ouverte (IP00) ® @
SLD 48 56
Dissipation
Autres max. de la LD 43 31
chaleuron® kw ND 3,35 43
HD 2,25 33
Poids kg 163 163
Dimensions (Ixhxp) mm  540x1330x440 680X1580x440
Référence article Réf. 286240 286241
Notes :

Explication des points (1) a @) : Page 43.

44

7,1
70
58
51

243

286242
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Données techniques FR-C(2

Données techniques FR-CC2-H

Le redresseur de courant FR-CC2-H est un
détecteur a diode. Il est utilisé avec le variateur
de fréquence FR-A842/FR-F842.

D T §§§§§§ La séparation des modules autorise le montage
: §§!§§§§§§§§§ | flexible de différents systémes comme entraine-

ments paralléles et systémes de Bus communs.

Les colts sont ainsi réduits et I'encombrement
minimisé.

i]g\.. .
ﬂ]s\.///,
-, FR-CC2-HLIK-60
Série
315 355 400 450 500 560 630
Puissance du moteur kw315 355 400 450 500 560 630
Sortie Capacité de surcharge @ 200%605,250%3 s ;(5)8 22 205 5 ]ég 22 gos 5 Bg 22 gg g
Tension @ 430-780V DC®
Couple lors de freinage avec récupération 10 % couple/ durée enclenc.
Tension d'alimentation Triphasée, 380-500V CA, -15 %/+10 %
, Plage de tension 323-550V (A a 50/60 Hz
Entrée )
Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Puissance nominale d'entrée @ KVA 465 521 587 660 733 833 924
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Transistor de freinage Intégrée
Autres Protective structure ® Version ouverte (IP00)
Poids kg 210 213 282 285 288 293 294
Dimensions (Ixhxp) mm  600x1330x440 600x1580x440
Référence article Réf. 274507 274508 274509 274510 27451 279637 279638

(@ Les pourcentages pour la capacité de surcharge de I'appareil indiquent le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal dentrée pour I'unité d'alimentation/de récupération. Pour des cycles de charge répétés, il est
nécessaire de laisser refroidir le redresseur et le moteur jusqu'a ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %.

(@ Latension de sortie du redresseur dépend de la tension dentrée de la charge. La tension dimpulsions a la sortie du redresseur reste inchangée jusqua environ 2 de la tension dentrée.

® La puissance nominale d'entrée s'applique au courant nominal indiqué pour I'appareil. La puissance nominale d'entrée varie en fonction de Iimpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

(@ FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

(® Lasymétrie des phases autorisée pour la tension est de 3 % (asymétrie des phases = (tension la plus forte entre les conducteurs — tension moyenne entre les 3 conducteurs)/ tension moyenne entre les 3 conducteurs x 100).
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(aractéristiques techniques

Données techniques FR-C(2

Données techniques FR-CC2-C

Le redresseur de courant FR-CC2-C est un Veuillez noter que ces produits ne présentent
redresseur continu a diodes. Il est utilisé avec le pas de marquage CE et ne peuvent pas étre
variateur de fréquence FR-A862. La séparation utilisés au sein de I'UE.

des modules permet la conception de différents
systemes flexibles comme les entrainements
paralléles et les systéme de bus communs. Les
codts sont ainsi réduits et 'encombrement
minimisé.

FR-CC2-CCIK-60

Série
355 400 560
Puissance du moteur kw315 355 400
SLD 110 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 120 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 40 °C)
» LD 120 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 150 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
. (apacité de surcharge @ ) B . ; .
Sortie ND 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s (température ambiante maxi de 50 °C)
HD 200 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 250 % pendant 3 s ; 280 % pendant 0,5 s (température ambiante maxi de 40 °C)
Tension @ 618-933V ((®
Couple lors de freinage avec récupération 10 % couple/100 % durée enclenc.
Tension d‘alimentation Triphasée, 525-600V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 472-660V CA a 50/60 Hz
Plages de fréquences 60 Hz £5%

Entrée SLD 543 644 847
i
dlentrée © ND 400 494 660

HD 303 400 587
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Transistor de freinage Intégrée

Autres Type de protection @ Version ouverte (IP00)

Poids kg 205 255 269
Dimensions (Ixhxp) mm  600x1330x440 600x1580x440
Référence artide Réf. 286237 286238 286239

@ Les pourcentages pour la capacité de surcharge de 'appareil indiquent le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal dentrée pour I'unité dalimentation/de récupération. Pour des cycles de charge répétés, il est
nécessaire de laisser refroidir le redresseur et le moteur jusqua ce que la température soit inférieure a la valeur atteinte avec une charge de 100 %.

@ Latension de sortie du redresseur dépend de la tension dentrée de la charge. La tension dimpulsions a la sortie du redresseur reste inchangée jusqua environ 2 de la tension dentrée.

@ Lapuissance nominale d'entrée s'applique au courant nominal indiqué pour 'appareil. La puissance nominale dentrée varie en fonction de limpédance de I'alimentation du variateur (y compris les cables et la bobine).

(@ FR-DUO8 : IP40 (sauf pour le connecteur PU)

(® Lasymétrie des phases autorisée pour la tension est de 3 % (asymétrie des phases = (tension la plus forte entre les conducteurs — tension moyenne entre les 3 conducteurs)/ tension moyenne entre les 3 conducteurs x 100).
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Données techniques FR-A800

Données techniques générales FR-A800

FR-A800 Description

Réglages
possibles

Signaux de
commande
pourle
fonction-
nement

Affichage

Protection

Autres

Notes :

0,015 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0—10V/12 bits)

Résolutiondela  Analogique 0,03 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 05 V/11 bits, 0—20 mA/11 bits, borne 1:-10—+10V/12 bits)
fréquence 0,06 Hz/0-50 Hz (borne 1: 0—=5V/11 bits)
Saisie 0,01 Hz

Précision de la fréquence

Courbe caractéristique de tension/fréquence

Couple de démarrage

Augmentation du couple

Durée d'accélération/décélération

Courbe caractéristique d'accélération/décélération

Freinage DC

Limitation du courant
Protection du moteur
Limitation du couple

Valeurs de
consigne de la
fréquence

Entrée analogique
Saisie
Signal de démarrage

Général

Entrée & impulsions

Signaux d'entrée

Ftats de fonctionnement

Signal de sortie Open Collector
(5 bornes)

Sortie du relais

(2 bornes)

Signal de sortie

. Sortie de courant
Avecun appareil

de mesure . )
Sortie de tension

— Ftats de fonctionnement
Sur l'unité de

commande

(FR-DUOB) Affichage des alarmes

Fonctions

Avertissements

Température ambiante
Température de stockage

@ Uniquement avec l'option FR-ASAP
(@ Cette fonction est désactivée dans le réglage d'usine du variateur de fréquence.
® Pourlarégulation vectorielle PM sans capteur

@ Pas pour A842

(® Que pour A842

(® Pas pour A860

@ Que pour A860

Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).

S MITSUBISHI ELECTRIC

+0,2 % de la fréquence maximale (plage de température 25 °C£10 °C) lors d'entrée analogique;
+0,01 % de la fréquence maximale lors d'entrée numérique

Fréquence de base réglable entre 0 et 590 Hz ;
Sélection de la courbe caractéristique entre couple constant, couple variable et caractéristique V/f flexible a 5 points

200 %, 0,3 Hz (0,4-3,7 kVA), 150 %, 0,3 Hz (a partir de 5,5 kVA) avec la régulation vectorielle sans capteur et la régulation vectorielle
Augmentation manuelle du couple

043600 s séparément réglable (linéaire ou en forme de S et compensation du jeu de la transmission au choix).

linéaire ou en'S, au choix

Fréquence de service : 0—120 Hz ; La durée du freinage (0—10s) et la grandeur de la tension du frein (0-30 %) sont réglables librement.
L'activation du freinage DC est également possible avec I'entrée numérique.

Seuil de réponse 0—220 %, réglable librement, également par entrée analogique
Relais de protection du moteur électronique (courant nominal réglable librement)
Limitation du couple de 0400 %, réglable librement

Bornes de raccordement 2, 4: 0-5V (C, 0-10V (C, 0/4-20 mA
Borne de raccordement 1: 0—=5V (C, 0—=+10V (C

Code BCD a 4 chiffres ou code binaire a 16 bits lors de I'utilisation d’un tableau de contréle ou carte optionnelle (FR-A8AX)
Sélection individuelle entre rotation avant et rotation en sens inverse. Un signal avec maintien automatique peut étre sélectionné comme entrée de démarrage.

Sélection de la vitesse (trois vitesse), 2éme jeu de parameétres, affectation de la fonction de la borne 4, fonctionnement pas a pas, commutation du
moteur au fonctionnement sur réseau @, redémarrage automatique ©, démarrage a la volée ®, arrét sortie, sélection du maintien automatique du
démarrage, signal de démarrage avant, signal de démarrage arriere, réinitialisation du variateur de fréquence

L'affectation de la fonction pour les bornes d'entrée est réglée via les paramétres 178 a 189.

100 kpps

Réglage de la fréquence maximale/minimale, présélection du couple/la vitesse, caractéristique d'accélération/décélération, protection du moteur
externe, freinage CC, fréquence de démarrage, fonctionnement au pas, arrét sortie (MRS), limitation du courant, retour de la fréquence de sortie dans
le circuit intermédiaire, freinage avec excitation élevée, alimentation @, saut de fréquence, inversion du sens de rotation, redémarrage automatique
aprés coupure du secteur, commutation du moteur en mode de fonctionnement sur réseau, potentiométre numérique du moteur, accélération/
décélération automatique, assistant automatique de réglage, poursuite du fonctionnement aprés une coupure de courant, sélection de la fréquence
MLI, surveillance intelligente du courant de sortie, inhibition de I'inversion, sélection du mode de fonctionnement, compensation de glissement,
fonction de chute, commutation de la fréquence suivant la charge, autoréglage, maintien automatique des données du moteur, réglage automatique
de I'amplification, analyse de la machine ©®, communication en série des données (RS485), régulation PID, module de préremplissage, régulation
des applications « danseur », commande du ventilateur de refroidissement, méthode d'arrét (décélération jusqu'a I'arrét/roue libre), méthode

d'arrét en cas de coupure @, arrét de contact, fonction API, surveillance des temps d'arrét, alarme pour les intervalles de maintenance, réglage de la
surcharge, courant moyen, réglage de da capacité de surcharge, régulation de la position ©, régulation de la vitesse, régulation du couple, régulation
de la position, pré-excitation, limitation du couple, mode test, alimentation du circuit de commande via une alimentation électrique de 24V, fonction
«absence siire du couple » (STO), régulation de I'ondulation ©, régulation de la pendulation @

N9

(aractéristiques techniques

Fonctionnement du moteur, comparaison de la fréquence de consigne / réelle, coupure temporaire de courant (sous-tension) ®, avertissement sur la
surtension, détection de la fréquence, alarme, sortie du code d'alarme (4 bits via les sortie Open-Collector)

20 mA CCmax. : 1 borne (sortie d’un courant)
La valeur réglée pour la borne CA peut étre ajustée a I'aide du Pr.54 « Sortie de la borne FM/CA ».

+10V (Cmax. : 1 borne (sortie d’un courant)
La valeur réglée pour la borne AM peut étre ajustée a 'aide du Pr.158 « Sortie de la borne AM ».

Fréquence de sortie, courant de sortie, tension de sortie, valeur de consigne de la fréquence
La valeur réglée peut étre ajustée a I'aide du Pr.52 « Affichage de I'unité de commande ».

Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message d'erreur est affiché.
La tension de sortie, le courant de sortie, la fréquence, les heures de service, I'année, le mois, a date et I'heure juste avant le déclenchement de la
fonction de sécurité sont enregistrés.

Surcourant (pendant I'accélération, la décélération, la vitesse constante ou I'arrét), surtension (pendant |'accélération, la décélération, la vitesse
constante ou l'arrét), protection thermique du variateur de fréquence, protection thermique du moteur, surchauffe du dissipateur de chaleur, appa-
rition d’une coupure de courant instantanée®, sous-tension @, perte de la phase d'entrée @®, surcharge du moteur, absence de synchronisation @,
transistor de freinage défectueux @, court-circuit dans la sortie du variateur de fréquence, phase ouverte a la sortie, déclenchement de la protection
thermique externe @, mode CTP @, erreur sur une option, erreur de communication, erreur de connexion PU, dépassement des tentatives dessai @,
erreur lors de I'enregistrement des paramétres, erreur sur le CPU, court-circuit dans la connexion de I'unité de commande/court-circuit de la tension
de sortie de la 2éme interface en série, court.circuit de la tension de sortie de 24V (C, dépassement du courant de sortie limite @, erreur lors de la
limitation du courant de déclenchement @, erreur de communication (variateur de fréquence), erreur de Ientrée analogique, erreur de la communica-
tion via l'interface USB, erreur dans le circuit de sécurité, dépassement de la vitesse @, écarte de vitesse trop grand @@, erreur du codeur dimpulsions
(pas de signal) ©@, écart de position trop grand ©, erreur sur la fréquence de freinage 2, erreur de phase au niveau du codeur dimpulsions @2,
perte de la valeur consigne du courant @, erreur dans le mode de préremplissage @, erreur de signal PID @, erreur sur une option, pas de décélération
lors du changement de sens de rotation @, erreur interne dans le circuit de commande, surtempérature interne

Erreur sur le ventilateur, protection anti-décrochage du moteur suite a une surtension, surcharge de la résistance de freinage @@, préalarme

pour la protection thermique, arrét PU, limitation de la vitesse déclenchée @, erreur de copie des parametres, absence siire du couple @, sortie de
signalisation pour la maintenance @, programmateur de maintenance 1a3 @®, hote USB, erreur lors de la course de référence (mauvais réglage,
non raccordé, mauvais choix) @, unité de commande verrouillé @, protection par mot de passe @, parameétre pour l'erreur d‘écriture, erreur de copie,
fonctionnement avec une alimentation externe (24 V), erreur dans la circulation de I'air de refroidissement

-10°Ca+50°C

-20°Ca+65°C
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Données techniques FR-C(2

Données techniques générales FR-CC2

FR-CC20 Description

Commutation thermique externe, réinitialisation du redresseur de courant
Les fonctions sont affectées aux bornes d'entrée via les Pr. 178, Pr. 187 et le Pr.189.
Protection contre la surchauffe, freinage CC, remise en marche automatique aprés une coupure de courant, redémarrage apres le déclenchement

Fonctions de service d’une fonction de sécurité, communication en série des données (RS485), surveillance des temps d'arrét, alarme pour les intervalles de maintenance,
fonctionnement avec une alimentation externe (24V)

Validation du mode de fonctionnement du variateur de fréquence (logique positive, logique négative), coupure de courant instantanée (sous-ten-
sion), réinitialisation du variateur de fréquence, erreur du ventilateur, alarme
Les fonctions sont affectées aux bornes d'entrée via les Pr. 190 a Pr. 195.

Tension de sortie du redresseur, courant d'entrée, charge de la protection électrique du moteur

Signaux d'entrée (3 bornes)

Signal de sortie Open-Collector-(5 bornes)
Sortie du relais (une borne)

Etats de fonctionnement Les fonctions sont affectées aux bornes d'entrée via les Pr. 774 a 776, « Sélection de I'affichage de I'unité de commande 1a 3 ».
Unité de commande (FR-DU08) Lors du déclenchement d’une fonction de sécurité, le message derreur est affiché.
Protection La tension de sortie, le courant dentrée, la charge de la protection électrique du moteur, les heures de service, I'année, le mois, la date et I'heure juste
avec le déclenchement de la fonction de sécurité sont enregistrés.
Surcourant, surtension, protection thermique du redresseur de courant (protection électrique du moteur), surchauffe du radiateur, coupure de
courant temporaire, sous-tension, perte de la phase dentrée ©, mode du commutation thermique externe, erreur de connexion PU ®, dépassement
des tentatives d'essai , erreur lors de I'enregistrement des paramétres, erreur du CPU, court-circuit de la tension de sortie 24V (C, erreur dans le
Fonctions circuit de commande pendant la limitation du courant de déclenchement, erreur de communication (variateur), erreur sur l'option, court-circuit de
Protection I'alimentation de sortie de 24V CC, erreur dans le circuit de commande lors de la limitation du courant de déclenchement, erreur de communication
(variateur), erreur sur l'option, court-circuit de la tension d'alimentation pour I'unité de commande, court-circuit de la tension de sortie de la 2éme
interface en série erreur interne du circuit de commande.
DTS Erreur du ventilateur, préalarme pour la protection électronique du moteur, programmateur pour la maintenance 1a 3 ©, unité de commande
verrouillée @, protection par mot de passe @, erreur d'écriture de paramétres, erreur de copie, court-circuit de la tension de sortie de 24V (C
. ; FR-CC2-H315K-H560K: -10 °C—+50 °C (sans gel dans I'appareil)
Température ambiante FR-CC2-H630K: -10 °C— +40 °C (sans gel dans I'appareil)
Humidité relative ambiante Avec vernis de protection selon la norme CEI 60721-3-3 3(2/352 : 95 % max.(sans formation de condensation)
Environnement admissible Sans vernis de protection : 90 % max. (sans condensation)
Température de stockage @ -20—+65°C
Atmosphére Utilisation intérieure uniquement (sans gaz agressifs, ni brouillard d’huile ou dépét de poussiére ni de saleté).

Altitude/résistance aux vibrations 1000 m max. au dessus du niveau de la mer 2,9 m/s>@ de 10 a 55 Hz (axes X, Y et Z)

Notes :

@ Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).

@ Lors de l'installation & une altitude comprise entre 1000 et 2500 m au dessus du niveau de la mer, la puissance de sortie diminue de 3 % par 500 m.
(® Cesfonctions sont par défaut désactivées.
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Données techniques FR-A800

Schéma fonctionnel FR-A800

[1 1 Racc du dircuiti édiail
bl Bql I

- —ElaeX g2 — - —

I Moteur

|
Raccordement de la tension du secteur M L1 LJ|I||_'| U
triphasée (A = T4 L2 \Y

W N

-

L11 ON T | =
Raccordement de la tension de d Favaller d actlv.atll?n (,m .
L21 o o ! (filtreantiparasite intégré I
" OFF )
4 =
= Circuit de charge =3
— | <
—_— e, ————— — =
Conducteur de protection —_—— e — ———— —— g
| Circuit de commande =
--------------------------------------- e T e e e R 5}
! Signal de démarrage pour la rotation avant [ 1 - =
' . ; on amia STF ! C1 . =3
' Signal de démarrage pour a rotation arriére - i3 rola ! —
' STR [ B1 Sortie a relais 1 ; 128
' Maintien automatique du signal o (sortie d'alarme) ' \:
: de démarrage STOP| t Al ' %
'
' Vitesse élevée RH . ; | : ©
. Pres‘elecllon Vitesse moyenne RM v Cc2 ! 8
- de vitesse ) T o '
' Vitesse faible RL H B2 Sortie a relais 2 .
' . !
; Fonctionnement a impulsion JOG : ! A2 '
! Deuxieme jeu de paramétres RT L loom e e B
e (L
! Blocage du régulateur MRS i | !
'
. Entrée RESET RES " RUN | Marche (rotation du moteur) :
' Validation de a consigne du courant AU i Ve SuU Comparaison valeur de consigne/effective de la fréquence !
' 1
N Redé i O IPF Bréve coupure du secteur N
: cs 5 o é | : Alarme de surch; :
; Potentiel de référence SD 8@ =i ., OL arme de surcharge |
| Sortie de 24V CC (100 mA max,) he o N " FU Surveillance de la fréquence sortie '
' (point de référence PC V! SE Potentiel de référence pour les sorties de signalisation !
! pour les entrées de commande) J " 0 Potentiel de éférence pourla logique positve/négative -
e e e e e 2 L e e e - L
Tension d'alimentation externe 24V — +24 I
(point de référence) 1 3D
S s ST - I
! 1§ Raccorde-
' '
E +;0VV ; m;th Sortie analogique (0-20 mA (() @
' +;
; Potentiométre . I
' 0,5W1kQ %_?O\QDDE; i Raccor-
' le régl. - ! Sortie analogique (+10V/1 mA)
! pour ;erfeg age de 420 mADC)* | dement AM 2 g'q' ( ) _ .
; a fréquence i USBA 5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques
! i X
: ' |
' . i PortUSB-
; 0-x10VDC || ‘v
! Entrée auxiliaire (+) (0-£5VDC)*
1 1 - | ______________________________
' . g
; Enirée de courant 4 ] 420mADC !} e |1 L R-485teminas :
! 0-5V DC + | Ehemet® | | TXD+|  Donnée envoyées !
‘ | ovoe - .
| - > © [ TXD- ;
N | ' + |[RXD+| Donnéesrecues '
' - !
; || Oy RO |
' . masse .
; I | . LSG :
R B ! !
e R T R e ] ------------------ : : Sortie 5V (maxi 100 mA) :
1 1 1 1
! PC Cmmma o ?'_'_'.;I'.T;'.T'.'.',‘.'.',‘.'.','_'_'.;'.T;'.T'.'.',‘.'.',‘.‘,
' Bornes Safety $1 i
| S2 Sortie de surveillance « absence sire du couple» !
' . i Coupure de la sortie SOC Point de référence pour la sortie de !
' Potentiel e référence SIC surveillance « absence stre du couple » !
1 SD 1
! !
' T |
' !
T R e e D T Etrl EEPIETP sissisiooiooi- .
* La plage d'entrée est réglable par le biais de paramétres. - - - - @ Lepotentiel de référence est la borne 5,

@ Lalogique positive est réglée par défaut.
@® Uniguement pour FR-A800-E

Affectation des bornes de puissance @ SuffhAs00

Siune 2e interface Série est nécessaire, installez la carte d'interface FR-ASERS

Fonction Borne  Modéle Description
L1,12,13  Raccordement de la tension du secteur Tension d'alimentation du variateur (FR-A820 : 200—240V CA, 50/60 Hz); (FR-A840 : 380—500V CA, 50/60 Hz)
P/+,PR Raccordement pour résistance FR-A820-00046—-00490/FR-A840-00023-00250
P3,PR  defreinage externe FR-ABR FR-A820-00770-01250/FR-840-00470-01800
P/+,N/-  Raccordement pour unité de freinage Une unité de freinage optionnelle ou une unité de récupération optionnelle peut étre raccordée aux bornes P et N.
Les bornes P1 et P/+ servent au raccordement d'une bobine de circuit intermédiaire. Pour les variateurs de fréquence de FR-A820-03160 a FR-A840-01800, le
Raccorde-  p/+, p1  Raccordement pour le self pont sur les bornes P1 et P/+ doit étre enlevé si cette bobine optionnelle est utilisée. Lors du raccordement d'un moteur a partir de 75 kW, raccordez un self.
ments de Pour les variateurs de fréquence a partir de FR-A820-03800 et a partir de FR-A840-02160, prévoyez de raccorder un self.
puissance  pp px  Raccordement du circuit de freinage interne  Si le cavalier est raccordé aux bornes PX et PR (6tat a la livraison), le circuit de freinage interne est activé.
U,V,W  Raccordement du moteur Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—590 Hz)
L1121 Raccordement séparé de la tension de Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21
! commande (et les ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).
- Affectation des bornes de puissance
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Données techniques FR-A800

Schéma fonctionnel FR-A842

| |
Moteur
Redresseurde —————————  P/+ U
ourant ——— 4 N/- Vv
I w AN
| T -
| —

Circuit de charge

Signal de démarrage pour la rotation avant
Sortie a relais 1

'
' !
; '
! Signal de démarrage pour la rotation arriére — I'STR B1 o '
N (sortie d'alarme) '
+ Maintien automatique du signal de démarrage — TSTOP Al !
! '
. Vitesse élevée RH v !
1 Présélection de '
' et Vitesse moyenne RM c2 '
| Vitesse faible RL B2 Sortie a relais 2 '
' ! Lo !
: Fonctionnement a impulsion JOG A2 !
' Deuxiéme jeu de parametres — I"RT JR T
. Blocage du régulateur MRS o I_ """""""""""""""""" '
' Entrée RESET — 1 RES RUN | Marche (rotation du moteur) :
i Validation de la consigne du courant AU SuU ¢ jison valeur d igne/effective de la fréquence !
: Redémarrage automatique CS IPF Bréve coupure du secteur '
: Potentiel de référence 3D oL Alarme de surcharge :
' Sortie de 24V (C (100 mA max.) FU Surveillance de la fréquence sortie !
' | (ng‘ de refererl;ce PC SE Potentiel de référence pour les sorties de signalisation |
! pourles entrées de commande) | I. Potentiel e éférence pour la logique positive/négative
'

....................................... 4-- s

Tension d allmenlatllon ex!ejn@ 214V — +24
(point de référence) 1 SD

VCC Sortie 5V (maxi 100 mA)

! 1§ Raccorde-

. ! ment . ) g ®

; +10V : o Sortie analogique (0—20 mA CC)

! +5V -

X Potentiométre .

' 05W1ka 0-5vDC Raccord !

' pour le réglage de SQEBO%/ADSC) . ! m:;:ﬂSl:A AM Sortie analogique (£10V/1 mA)

; lafréquence | 5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques
i : Port I

; S 0—+10VDC ;i Us

: Entréeaudlire (+) R 1 (0—+5V DC)* .| miib |

! ) Y ' i .
; Entrée de courant (+) “I’ i :“ 4 4-20 mA DC : e | 1 RS-485 terminals @ :
! (=) Y | (05VDC i} phemer §; TXD+| ponnge envoyées .
! s 0-10V DC) ! [ TXD- !
i - I P !  [RXD+| Données recues !
! onnexion/logement pour |1 : - '
. | 3 unités optionnelles | . |RXD GND (masse) -
; I ' | SG '

Sortie de surveillance « absence siire du couple »

Coupure de la sortie Point de référence pour la sortie de

i
1
!
!
surveillance « absence siire du couple » |
|
|
!
!

Potentiel de référence C SIC
SD

'
'

.

! Bornes Safety
'

'

'

'

'

'

'

S Ny 1
* La plage d'entrée est réglable par le biais de paramétres. r— _—— e ————— (@ Lepotentiel de référence est la borne 5,
(@ Lalogique positive est réglée par défaut.
@ Uniquement pour FR-A800-E
o . @ Sauf FR-A800-E
Affectat ion d es b ornes d e p uissance Si une 2e interface Série est nécessaire, installez la carte d'interface FR-ASERS
Fonction Borne  Modeéle Description
P/+, N/- I(%:S::;(:ement duredresseur de Borne de raccordement pour le redresseur de courant FR-CC2

Raccorde-  U,,W  Raccordement du moteur Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2-590 Hz)

ments de Snard ;

puissance  L11,121 Sgc(?r:?n?::;; séparé de a tension La tension pour I'alimentation séparée de la boucle de commande est comprise entre 380 et 480V CA, 50/60 Hz.

—L— PE Affectation des bornes de puissance
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Schéma fonctionnel FR-A860

[ Raccordements du circuit intermédiaire
—|+ 0|
- —|E[d|e[x|E2— -
I Moteur
Raccordement de la tension du £ \L II:;
secteur triphasée CA ! 9
S~ 13 \\.
j < 2
Raccordement de la tension de L11 -
commande L21
<
L |= Circuit de charge
Conducteur de protection - - -
| Circuit de commande

(aractéristiques techniques

®

valeur de consigne/effective de

i Signal de démarrage pour la rotation avant |——— —— i C1 R .
" Signal de démarrage poura rotation arrire L B1 Sortiea relais '
- g} ) 9ep i X vl (sortie d'alarme) '
! Maintien automatique du signal de démarrage ' Al \
' Vitesse levée o | :
! Vitesse moyenne v c2 !
; Présélection Vitesse faible . B2 | Sortie a relais 2 .
1 H [

; de vitesse Fonctionnement aimpulsion i A2 '
! Deuxiéme jeu de paramétres [T P
' Blocage du régulateur T
' Entrée RESET RUN | Marche (rotation du moteur)

|

|

"""""""""""""""""""" o Sortie 5V (maxi 100 mA)

Validation de la consigne du courant o i : SU_| Ja fréquence :
Redémarrage automatique O i IPF | Brave coupure du secteur i
Potentiel de référence 8 oZi v, OL | Alarme de surcharge :
Sortie de 24\/((( (1%0 mlf\ max.) oR oD FU | Surveillance de la fréquence sortie !
point de référence e - : . '
pourles entrées de commande) . S'-E Tension d'alimentation pour les sorties 0C !
T Tensiondalimentation exteme 24V —— +24 | 777 r
(point de référence)
R R L R R B |
! 1 i Raccorde-
, Y1 ment i i . ®
' ; A | Sortie analogique (0-20 mA (C)
! o +10V T 9ig
' Potentiométre +5V :
| o1 0-5VDC ! |
; pour r':g age de (0-tovbc . Raccorde- AM | Sortie analogique (£10V/1 mA)
: a lrequence 4-20 mA DC) ! ment USBA 5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques
i | PortUsB- I
\ I 0-x10V DC | L
| Entrée (0—=+5VDC)* mini B
. e f-mmmmmm e \
; Entrée de courant (+ 4 4-20mADC | ! | !
: 80—5 V DG - TXD+| Donnée envoyées '
; | -0VDC)* ! TXD- :
i | ' RXD+| Données reues :
. I Connexion/logement pour vt RXD- '
: I 3 unités optionnelles : . SG | GND (masse) '

STTIILILIoIoToILT
Bornes Safety E ;
[ SO | Sortiede surveillance « absence sire du couple»

Point de référence pour la sortie de '

Potentiel de référence SIC SOC surveillance « abseﬂce stire du couple » !

SD !

T | .

--------------------------------------- L P P H Pt
. N e (@ Le potentiel de référence est la borne 5,
Affectation des bornes de puissance @ Lalogique positive est réglée par défaut.

Fonction Borne  Modéle Description

L1,12,13  Raccordement de la tension du secteur Tension d'alimentation du variateur

P/+, PR Raccordement pour résistance

P3,PR defreinage externe FR-ABR A brake resistor is provided with the FR-A860-00090 or lower. Connect the provided brake resistor to terminals P3 and PR as required.

P/+, N/~ Raccordement pour unité de freinage Une unité de freinage optionnelle ou une unité de récupération optionnelle peut étre raccordée aux bornes P et N.
Les bornes P1 et P/+ servent au raccordement d’une bobine de circuit intermédiaire. Pour les variateurs de fréquence de FR-A860-1080, le pont sur

Raccorde-  p/+, P1  Raccordement pour le self les bornes P1 et P/+ doit étre enlevé si cette bobine optionnelle est utilisée. Lors du raccordement d'un moteur a partir de 75 kW, raccordez un self.
ments de Pour les variateurs de fréquence a partir de FR-A860-01440, prévoyez de raccorder un self.
puissance  pp px  Raccordement du circuit e freinage interne Si le cavalier est raccordé aux bornes PX et PR (état a la livraison), le circuit de freinage interne est activé.

U,V,W  Raccordement du moteur Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—590 Hz)

11 Raccordement séparé de la tension de Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21

! commande (et les ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).
- Affectation des bornes de puissance
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Données techniques FR-C(2

Schéma fonctionnel FR-CC2

Raccord del M L1 P/+ Variateurs de fréquence
accordement de la tension ~_ |
du secteur triphasée CA = \;\ ::2
I
L11 0
O O i (avalier d'activation du filtre
L?1 iparasite intégré
=
— | Circuit de charge
Conducteur de protection - e - ———— —— = ——
I Circuit de commande
L VT ccicciccsiceaesc i ice iccicc e iaaim-,
' | ot '
! -
; Entrée RESET —— —— RES o | '
' ' '
X Commutateur thermique externe — —— OH ! '
, | b | :
! ! Validation du fonctionnement du .
' - . variateur (contact NO) ,
. Entrée de contact .;]:II . ;
: ieecomac : : Validation du fonctionnement du .
. I N variateur (contact NF) '
! Lo '
' ' !
' o Réinitialiser le variateur de '
| | Lot RSO fréquence !
1 - [ 1
! | S '
. ! E AU: . : Bréve coupure du secteur ;
' o ' !
' | LUl ot '
: I P -C-r &) i FAN | Sortie déerreur du ventilateur !
! Potentiel de référence SD 8 oZi ' ;
' . o ' Potentiel de référence pour les sorties .
! Sortie de 24V ((_(1(:]0 mff\lmax.) PC o od [ designalisation !
' (PU"“ e reference ' Potentiel de référence pour la logique -
! pourles entrées de commande) | . I positive/négative .
. '
' N [ !
Tension dalimentation externe 24V — +24 |
(point de référence) 1 3D I
| I
! I
| I b
'
I ; | !
Raccorde- | Ci !
I ment ! Sortie  relais :
| PU ; B1 (sortie d'alarme) '
' A1l |
'
| i I ;
| LT O '
mini B A '
. 1 !
I . TXD+ ) . .
| . Donnée envoyées !
'
: TXD- ;
I ' RXD+| Données recues X
'
| ; RXD- !
' SG GND (masse) N
| . T !
'
| ; VCC | Sortie 5V (maxi 100 mA) !
'
'
! '
| I
! i

Affectation des bornes de puissance

Fonction Borne Modéle Description
L1,12,13 gzcs(eo(rtdeeur:lent de a tension Alimentation en courant du variateur de fréquence (380480 V (A, 50/60 Hz)
Raccorde- 111121  Raccordement séparé dela Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21
ments de ! tension de commande (et les ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).
puissance P/+,N/- ggﬁ,ig;ﬁ?f: tpour le variateur Raccordement aux bornes P/+ et N/- du variateur de fréquence
L PE Affectation des bornes de puissance
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Données techniques FR-A800/FR-C(2

Affectation des bornes (FR-A800 et FR-CC2)

Fonction

Raccorde-
ments de
commande
(program-
mables)

Points de
référence

Saisie de la
valeur de
consigne

Sorties de
signali-
sation
(program-
mables)

Interface

Raccorde-
ments de
sécurité

Borne Modéle Description
STF Signal de démarrage pour la rotation avant  Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF.
STR signal de démarrage pour a rotation en Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR.

sens inverse
STOP Maintien automatique du signal de démarrage  Les signaux de démarrage sont verrouillés si un signal est présent sur la borne STOP.
RH,RM,RL  Présélection de vitesse Présélection de 15 fréquences de sortie différentes
Le fonctionnement a impulsions est sélectionné par le biais d’un signal sur la borne JOG (réglage d'usine).

N9

Fonctionnement a impulsion

J0G Les signaux de démarrage STF et STR définissent le sens de rotation.
Entrée a impulsions La borne JOG peut étre utilisée comme entrée d'impulsions. Pour cela, le réglage du Par. 291 doit étre modifié.
RT Deuxieme jeu de paramétres Un deuxieme jeu de parameétres peut étre sélectionné par un signal sur la borne RT.
MRS Blocage du régulateur Le blocage du régulateur arréte la fréquence de sortie sans tenir compte du temps de décélération.
RES Entrée RESET La réinitialisation du variateur de fréquence apres le déclenchement d’une fonction de protection a lieu par un signal sur la borne RES (t >0,1).

La borne OH sert a raccorder un commutateur thermique externe ou une protection intégrée du moteur.

@ i ) h # -
OH Cmmitateuntherniqueexieme Lorsque la protection du moteur se déclenche, la sortie du variateur est coupée et le signal d’alarme E.OHT est émis.

(aractéristiques techniques

RDI® Entrée de contact Par défaut, la borne n'a aucune fonction affectée. Pour affecter une fonction, utilisez le Pr. 178.
\(lg::ga;;on el sl La validation de la définition de la consigne de 0/4—20 mA sur la borne 4 est effectuée par la définition d’un signal sur la borne AU.
AU . . o N _—
. Pour le raccordement de la sonde de température CPT, le signal PTC doit étre affecté a la borne AU et le commutateur sur le circuit de com-
Entrée CPT PP -
mande doit étre mis sur la position PTC.
S gﬁ(iim[?ge T TREHS EIE Si un signal est appliqué sur la borne CS, le variateur de fréquence redémarre automatiquement aprés une coupure du secteur.
En logique négative, la borne SD sert de potentiel de référence commun pour les entrées de commutation. En logique positive, lors de la
) Potentiel de référence (0V) commande par transistors a collecteur ouvert (par ex. API), le point de référence d’une source de tension doit étre relié a la borne SD. Vous évitez
pour la borne PC(24V) ainsi les erreurs de fonctionnement liées aux courants de défaut. La borne SD est le point de référence pour la source de tension de 24V de la
borne PC ainsi que pour la borne -+24 vers le réseau externe de 24 V. La borne est isolée des hornes 5 et SE.
En logique négative, lors de la commande par transistors a collecteur ouvert (par ex. API), le point de référence d’une source de tension doit
PC Sortie 24V (C étre relié a la borne PC. Vous évitez ainsi les erreurs de fonctionnement liées aux courants de défaut. En logique positive, la borne PCsert de
potentiel de référence commun pour les entrées de commutation. Sortie pour alimentation 24V (C/0,1 A
S ) Pour le raccordement au réseau externe de 24 V. Lorsqu'une tension externe de 24V (Cest appliquée a cette borne, le circuit de commande
W Jlensiondalimentation/exteme de24V continue d'étre alimenté avec une tension de service méme lorsque le circuit de charge est hors tension.
10E Sortie de tension pour le raccordement du Tension de sortie 10V (C. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
10 potentiomeétre Tension de sortie 5V CC. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1kQ, 2 W linéaire
. . ) Le signal de la valeur de consigne 05V ou 0-10V, 0/4-20 mA est appliqué sur cette borne. Le paramétre 73 permet de permuter entre
2 Entrée pourla fréquence de consigne valeur de consigne de tension et de courant. La résistance d'entrée est de 10 k(.
5 Signal de consigne et signaux analogiques La borne 5 représente le potentiel de référence pour toutes les grandeurs analogiques de consigne ainsi que pour les signaux analogiques de

sortie AM et CA. La borne est isolée du potentiel de référence du circuit numérique (SD) et ne doit pas étre mise a la terre.

Entrée supplémentaire pour le signal de Un signal de consigne de tension de 0—=5 (10) V (C peut étre appliqué sur cette borne.

consigne de la fréquence 0—=5 (10) V (C La plage de la tension est préréglée sur 0—10V (C. La résistance d'entrée est de 10 kQ.

Le signal de consigne 0/4—20 mA ou 010V est appliqué sur cette borne. Le paramétre 267 permet de permuter entre valeur de consigne de

4 Entrée pour le signal de consigne tension et de courant. La résistance d'entrée est de 250 Q. La validation de la définition de la consigne du courant est effectuée par le biais de la
fonction de la borne AU.
La sortie d'alarme est effectuée par les contacts du relais. Le fonctionnement normal et |'état sans tension sont représentés.
Lorsque la fonction de protection est activée, le relais est excité. La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V (C/0,3 A.
Chacun des 42 signaux de sortie possibles peut étre sélectionné comme excitateur de sortie.
La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V (/0,3 A.
La sortie est connectée lorsque la fréquence de sortie est supérieure a la fréquence de démarrage du variateur de fréquence.
Si aucune fréquence n'est sortie ou si le freinage DC est actif, la sortie est bloquée.

A1,B1,C1  Sortie a relais sans potentiel 1 (alarme)
A2,B2,(2  Sortie a relais sans potentiel 2

RUN Sortie de signal pour la marche du moteur

ppa®  Validation du fonctionnement du variateur
(contact NO)

Validation du fonctionnement du variateur

(contact NF)

RSO @ Réinitialisation pour le redresseur (contact NO) Le contact est fermé pendant la réinitialisation du redresseur de courant.

La sortie SU permet la surveillance de la valeur de consigne de la fréquence et de la valeur effective de la fréquence. La sortie est reliée dés que

la valeur effective de la fréquence (fréquence de sortie du variateur de fréquence) atteint la valeur de consigne de la fréquence (prédéfinie par

le signal de la valeur de consigne) dans une plage de tolérance prédéfinie.

Le contact est fermé lorsque le variateur est prét a fonctionner.

RDB® Le contact est ouvert lors d’une erreur ou pendant la réinitialisation du redresseur de courant.

su Sortie de signalisation comparaison valeur
de consigne/réelle de la fréquence

IPF Sortie de signal pour bréve coupure du secteur  Lors d'une bréve coupure du secteur dans un intervalle de temps de 15 ms <tIPF <100 ms ou lors d’une sous-tension, la sortie est commutée.
FAN®  Sortie derreur du ventilateur La sortie est activée lors d'une erreur au niveau du ventilateur.

La sortie OL est commutée lorsque le courant de sortie du variateur de fréquence dépasse la limite de courant spécifiée dans le parametre 22

oL Sortie de signal pour alarme de surcharge et lorsque la protection de coupure de surintensité de courant a été activée. Sile courant de sortie du variateur de fréquence est inférieur a la
limite de courant spécifiée dans le parametre 22, le signal sur la sortie OL est bloqué.

FU Sqrtie designal pourle controle de la La sortie est connectée dés que la fréquence de sortie dépasse la fréquence définie dans le parameétre 42 (ou 43).

fréquence de sortie Sinon, la sortie FU est bloquée.
SE Tension de sortie pour sorties de signaux La tension qui sera commutée par les sorties a collecteur ouvert RUN, SU, OL, IPF et FU sera raccordée a cette borne.
A Sortie analogigue du courant L'une des 18 fonctions d'affichage peut étre sélection-  Sortie : Fréquence de sortie (réglage par défaut),

née, par ex. affichage externe de la fréquence. Les sor-  Résistance de charge : 200 Q450 Q, courant de sortie : 0—20 mA
ties CA et AM peuvent étre utilisées simultanément.
La spécification est réalisée par le biais d'un
paramétre.

Linterface PU pour le raccordement de la console de paramétrage peut étre utilisée comme interface RS485.

Sortie : Fréquence de sortie (réglage d'usine), tension de sortie 0—10V CC, courant de

AM Sortie analogique
sortie maximale 1 mA (résistance de charge >10 kQ), résolution : 8 bits

0-10V CC(1mA)

_ Interface PU Standard E/S : RS485, mode Multi-Drop : 1152 Baud max. (longueur maximale du cable : 500 m)

o Interface RS485 Communication via RS485
(par la borne RS485) Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop : 1152 Baud max. (longueur maximale du cable : 500 m)

. 2 ports USB Prise de type A : Lors du raccordement d’une mémoire USB, vous pouvez copier les parameétres, télécharger des codes API et utiliser la fonction
(compatibles USB1.1/USB2.0) de suivi. Prise mini B : Connectez un PC afin d'utiliser le variateur de fréquence avec le logiciel FR Configurator2.

$1,52 Entrées de sécurité

sic Ppteqtigl de référence pour les entrées de
sécurité Si la fonction « absence sire du couple » n'est pas utilisée, les ponts présents entre les bornes $1-SC et S2-PC et SIC-SD ne doivent pas étre

S0 Sortie de surveillance de sécurité enlevés car sinon un fonctionnement du variateur de fréquence ne sera pas possible.

soc Point de référence pour la sortie de surveil-

lance « absence sdire du couple »

@ Que pour FR-CQ2
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Informations techniques générales

Apercu des paramétres

Tous les variateurs de fréquence peuvent

étre utilisés dans de nombreux cas, pour des
taches simples de régulation standard, avec les
parametres préréglés en usine sans modifica-
tions importantes. Les parametres permettent
d’adapter de maniere optimale I'entrainement
aux conditions de fonctionnement nécessaires
et aux exigences spéciales.

Fonction

Deuxiéme jeu de paramétres

Troisiéme jeu de paramétres

Redémarrage

Régulation vectorielle

Caractéristique V/f flexible a 5 points

Régulation de position

Rétroaction de I'encodeur

Entrée a impulsions

Conditions environnementales

Définition du couple

Limitation du couple

Offset du couple

Limitation de vitesse

Réglage automatique de 'amplification
Configurations pour les régulations de vitesse et du couple
Fonctions d'automate programmable

régulation PID

Commutation du moteur au fonctionnement sur réseau
Jeu de la transmission

Limitation de courant variable

Contrdle du courant de sortie

Groupes d'utilisateurs

Fonction des bornes

Présélection de la vitesse de rotation/vitesse
Fonction d'aide

Compensation de glissement

Surveillance de la durée de service

Arrét lors de coupure du secteur

Commutation de fréquence en fonction de la charge
Commande de freinage étendue

Commande de chute

Protection par mot de passe

Sorties décentralisées

Fonctions de maintenance

Affichage de la valeur moyenne du courant
Suppression des vibrations

Fonction de veille PID

Régulation PID étendue

Fonction de traverse

Régulation de Fondulation

Commande du circuit intermédiaire de la fréquence de sortie
Parameétres libres

Controle d'énergie

Fonction de calibrage

Fonction de calibrage de la sortie analogique de courant
Entrée CPT

La configuration, la modification et la surveillance
des parametres sont possibles par le biais de la
console de paramétrage et également avec le logi-
ciel de configuration FR Configurator (séries 700) et
FR Configurator2 (séries 800) disponible en option.
Vous trouverez des informations détaillées sur le
logiciel Page 53 de ce catalogue.

FR-D700 SC FR-E700 SC
[ J [ )

A741/A770

Le tableau suivant présente un apergu des possibi-
lités et fonctions des variateurs de fréquence. Vous
trouverez une description détaillée des différents
parameétres dans les manuels correspondants des
variateurs de fréquence sur Internet a 'adresse
https://fr3a.mitsubishielectric.com.

FR-F800 FR-A800

Mode de préremplissage

Tension d'alimentation de 24V
Freinage avec une excitation supérieure
Commande du moteur PM — —

Note:
Vous trouvez un apercu de tous les paramétres dans le Manuel d'initiation du variateur de fréquence.
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Informations techniques générales

Configuration des parameétres (exemple)

a2 oy,

Configuration des paramétres

AN

N,

Sélection du paramétre
env. 2 sec

=

Affichage de la
valeur effective

’_{>

S

Effacer les para-
métres

—

2" TN
- e EE

La valeur du paramétre et la valeur réglée
seront affichées en alternance.

Effacer tous les para-
meétres

Copler les paramétres

Effacer I'alarme

Conditions générales de fonctionnement de tous les variateurs

Spécifications

Température ambiante de
fonctionnement

Température de stockage @

Humidité relative ambiante
admissible

Altitude

Degré de protection

Conditions environnementales
Résistance aux chocs

Résistance aux vibrations

Conditions ambiantes

Homologations

Notes :

FR-D700 SC
-10-+50°C
(sans gel dans 'appareil)
-20—+65 °C
90 % d’humidité rel. maxi
(sans condensation)

Maxi 1000 m au-dessus
du niveau de la mer ®

1P20

10 g (3 fois dans les 3 directions)

Maxi 5,9 m/s”

Utilisation intérieure uniquement ;

éviter les environnements oul

séjournent des gaz corrosifs ;

installer dans un endroit non
poussiéreux.

UL/CSA/CE/EN/EAC/CCC

FR-E700 SC
-10—-+50°C
(sans gel dans 'appareil)
-20—+65°C
90 % d’humidité rel. maxi
(sans condensation)

Maxi 1000 m au-dessus
du niveau de la mer®

1P20

10 g (3 fois dans les 3 directions)

Maxi 5,9 m/s’

Utilisation intérieure uniquement ;

éviter les environnements oul

séjournent des gaz corrosifs ;

installer dans un endroit non
poussiéreux.

UL/CSA/CE/EN/EAC/CCC

FR-F800
-10°C—+50°C;
(sans gel dans I'appareil) @
-20—+65°C

95 % d’humidité rel. maxi

(sans condensation)
Maxi 1000 m au-dessus

du niveau de la mer

FR-F740': IP00/IP20 ©
FR-F842:1P00

CEI60721-3-3 classe 3C2/352
10 g (3 fois dans les 3 directions)
Maxi 5,9 m/s (maxi 2,9 g pour le

modeéle 04320 ou plus puissant
et FR-F842.)

Utilisation intérieure uniqguement
éviter les environnements ol
séjournent des gaz corrosifs ; instal-

ler dans un endroit non poussiéreux.

CE/UL/cUL/EAC/CCC

@ Pourla sélection des caractéristiques de charge avec une surcharge de 120 %, la température maximale est égale & 40 °C (F840).

(@ Le produit peut étre exposé aux températures extrémes de cette plage uniquement pendant de courtes périodes (ex. pendant le transport).
® Apres ce déclassement de 2,87 % pour chaque augmentation daltitude de 1000 jusqu‘a 5000 m.

@ Lorsque le passe-cable des cartes d'extension en option est cassé, le niveau de protection de I'appareil est IP00.

S MITSUBISHI ELECTRIC

FR-A700
-10—-+50°C
(sans gel dans I'appareil)
-20—+65 °C
90 % d’humidité rel. maxi
(sans condensation)

Maxi 1000 m au-dessus
du niveau de la mer

FR-A741/FR-A770 : P00

10 g (3 fois dans les 3 directions)

Maxi 5,9 m/s’
(maxi 2,9 m/s’ pour FR-A770)

Utilisation intérieure uniquement ;
éviter les environnements oul
séjournent des gaz corrosifs ;
installer dans un endroit non

poussiéreux.

FR-A741 : CE/UL/cUL/EAC/CCC
FR-A770 : CE/EAC/CCC

FR-A800
-10—+50°C
(sans gel dans I'appareil)
-20—+65 °C
95 % d’humidité rel. maxi
(sans condensation)
Maxi 1000 m au-dessus
du niveau de la mer

FR-A840/842/846/860/862:
1P00/1P20
CEI60721-3-3 classe 3C2/352
10 g (3 fois dans les 3 directions)
Maxi 5,9 m/s’

(maxi 2,9 m/s” pour la dlasse de
puissance 04320 et supérieure
ainsi que pour FR-A842)
Utilisation intérieure uniquement ;
éviter les environnements oul
séjournent des gaz corrosifs ;
installer dans un endroit non
poussiéreux.
CE/UL/cUL/EAC/CCC/
DNV/ABS/BV/LR/NK
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Informations techniques générales

Exemple de configuration systéme (FR-A800)

Tension d’alimentation

triphasée

Variateur de fréquence

FR-A800
Disjoncteur (MCCB) ou USB
fusible FI

—

Protection contre la sur-
charge et les courts-circuits.®

—e—ll
Interface USB
Pour la connexion
aunPC

DO

Connecteur
de puissance (MC) @
Sécurité sans potentiel

—

=
o
Tt
" e T —
e e
S
ZEET oS
SIS

W /77777 7/ /4%

GGG,

o —

Self (option) Bobine de circuit Résistance de freinage haute performance (FR-ABR)

FR-BAL-B intermédiaire ] 1~
Z FFR-HEL-(H)-E |
P £ l P/+(P3)

Terre
R SL2 THS Raccordement IM Raccordement PM
Pr H P+ NI- uvw uvw

Filtres
antipara-
sites
FFR-BS

Filtre de sortie :
Filtre FFR-DT du/dt
Filtre sinusoidal FFR-SI

Unité d'alimentation/

de récupération (FR-HC2)
Pour alimenter et récupérer
I'énergie électrique.)

Unités de freinage Moteur asynchrone
Pour augmenter la capacité de freinage

Moteur IPM

Note:
(@ Lesremarques pour la bonne association des fusibles et disjoncteurs en fonction de la puissance du moteur se trouvent dans le manuel du variateur de fréquence.
(@ Utilisez un fusible tout courant FI de type B pour un raccordement triphasé.
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Informations techniques générales

Exemple de configuration systéme (FR-A842)

Tension d'alimentation
triphasée

I I I Disjoncteur Redresseur de courant Variateur de fréquence
FR-CC2 FR-A842
(MCCB) ou pi
fusible FI - 0 o
e
Protection > ° 2= o
contre la . I8 S
surcharge etles | §§ = =
courts-circuits® | |"\|TEsEE2 c o202 §
g = 5
D ?% % %%%%%g% UsB 2
5% | %% §§§E§E§§ | =
Connecteur &
i = el
de puissance g
(MQ)©@ %\, o, Nl Interface USB . 5
Sécurité sans §§' ' §§' ' If’our la connexion
potentiel §§ . §§ ' aun PC
N\ \§
\ N
N\ N
N N

RIL1T S/L2 T3 Ni- Pi+ Pi+ N/- Pi+ Ni-

8
o .. : ) PC (FR Configurator2)
@J\ EJ\ P
| RaccordementIM Raccordement PM
uvw uvw

Terre
Terre

Filtre
antiparasites
FN 3359-0J

o
Filtre de sortie :
Filtre FFR-DT du/dt
Filtre sinusoidal FFR-SI

Unités de freinage
Pour augmenter la capacité de freinage

Note :
(@ Les remarques pour la bonne association des fusibles et disjoncteurs en fonction de la puissance du moteur se trouvent dans le manuel du variateur de fréquence.
@ Utilisez un fusible tout courant FI de type B pour un raccordement triphaseé.
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Apercu accessoires

Options internes et externes

Options
internes

Options
externes

58
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Entrée numérique

Sortie logique

Extension de la sortie analogique

Sortie relais

Commande d'orientation,

Contrdle du retour de I'encodeur (PLG),
Régulation vectorielle et commande
maitre-esclave

(C-Link
(C-Link IE Field
BACnet IP
Modbus TCP
EtherNet IP
EtherCat
LonWorks
Profibus DPV1
Profibus DP PPO
Profinet
DeviceNet
SSCNETII/H
CAN Bus

Multi protocole
RS485

Communication

Unité de commande (8 langues)
Logiciel FR Configurator

Filtre antiparasite

Unités de freinage

Résistance externe a grande puissance
Bobine CCSelf CA

Chassis au sol

Module de filtrage d’harmoniques
Unité de récupération

Unité de récupération

Unité d'alimentation/de récupération
Communication Profibus DP

et leurs fonctions.

principales :
® Options internes
® Options externes

Description

Entrées auxiliaires programmables

Les signaux de sortie du variateur peuvent étre émis via les sorties
Open-Collector.

Sortie de signaux de sortie auxiliaires comme valeurs de tension/
courant analogique.

Sortie de signaux de sortie du variateur via les contacts a relais.

Options pour la régulation de la position, la régulation de la vitesse ultra
précise et la commande maitre esclave.

Intégration du variateur de fréquence dans un réseau CC-Link.
Intégration du variateur de fréquence dans un réseau CC-Link IE Field
Connexion du variateur au réseau [P BACnet

Connexion du variateur au réseau TCP Modbus

Connexion du variateur au réseau IP Ethernet

Intégration du variateur dans un réseau EtherCat

Intégration du variateur de fréquence dans un réseau LonWorks.
Connexion du variateur au réseau Profibus DPV1

Connexion du variateur au réseau Profibus DP PPO

Connexion du variateur au réseau Profinet

Intégration du variateur de fréquence dans un réseau DeviceNet.
Intégration du variateur de fréquence dans un réseau SSCNETIII/H.
Intégration du variateur dans un réseau CAN Bus

(arte d'interface multi protocole RS485

Description

Unité de commande interactive avec écran LCD

Logiciel de paramétrage et de configuration pour les variateurs
Mitsubishi Electric.

Filtre antiparasite pour la conformité aux directives CEM

Amélioration de la puissance de freinage. Pour les charges ayant une
importante inertie et les charges actives. Utilisée avec une unité de
résistance.

Amélioration de la puissance de freinage; a utiliser avec le transistor de
freinage intégré.

Améliore le rendement, réduit les retours secteur et compense les
variations de tension.

Protection IP20 contre les contacts physiques dans un chassis a placer
n‘importe od au sol. Informations détaillées sur demande.

Filtre suppresseur d’harmoniques passif pour la réduction des rétroac-
tions du réseau

Pour la récupération de I'énergie électrique en service temporaire
(durée enclenc. <50 %)

Pour la récupération de I'énergie électrique en service continu
(durée enclenc. = 100 %)

Pour alimenter et récupérer €nergie €lectrique (ED = 100 %).
Convertisseur a grande vitesse de Profibus DP au protocole RS485 Inverter

Ces options se répartissent en 2 catégories

De nombreuses options permettent un ajus-
tement individuel du variateur a vos besoins
précis. Les options se montent ainsi simplement
et rapidement. Le manuel des options fournit

des informations détaillées sur leur installation

FR-D700SC  FR-E700 SC

FR-D700 SC

Options internes

Les options internes comprennent les exten-
sions d'entrée et de sortie, ainsi que les options
de communication qui supportent le fonc-
tionnement du variateur dans un réseau ou
lors de la connexion a un PC ou a un automate
programmable.

Options externes

Parmi les options externes, nous proposons
outre l'unité de commande, qui offre une com-
mande interactive du variateur, le filtre antipara-
sites pour la conformité aux directives CEM et les
selfs pour augmenter le rendement ainsi que les
unités et les résistance de freinage.

FR-F800  FR-A700  FR-AS00  FR-HQ2
(] [ ] L [ ] —
[ ] [ ] L [ ] —
[ ] [ ] L [ ] -
[ ] J L [ ] —
[ ] L ([ ] [ ] L
{ L [ ] — L
L ([ ] [ ] L ([ ]
L ([ ] [ ] L [ ]
L [ ] {J L —
L [ ] L ([ ] —
[ ] [ ] L [ ]
[ ] { L [ ] {
[ ] L ([ ] [ ] -
— L [ ] — ([ ]
FRE700SC  FR-F800 FR-A700 FR-A800
[ ] ([ ] [ ] [ ]
L [ ] [ ] [ ]
J L [ ] [ ]
L L [ ] [ ]
L — [ ] [ ]
L L [ ] [ ]
- L [ ] [ ]
J L (] [ ]
J L [ ] [ ]
{ L L [ ]
{ J L [ ]
[ ] L L [ ]
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Apercu des options internes

Options internes

16 entrées nu

7 sorties num

mériques

ériques

2 sorties analogues

3 sorties de relais

8 entrées 120

VCA

2 sorties de relais

1sortie analogue
1 entrée analogue

1 entrée analogue
2 sorties analogues

Alimentation
de I'encodeur

en courant

Régulation vectorielle avec
rétroaction de I'encodeur

Répartiteur pour retour

d’encodeur in

crémental

Commande maitre-esclave

Communi-
cation

(C-Link

(C-Link IE
Field

Control Net

Multi
protocole
Ethernet

EtherNet IP

EtherCat

LonWorks

Profibus DPV1

Description

Interface pour transmettre |a fréquence depuis un code BCD a 3 ou 4 caractéres ou un code
a 12 et 16 bits, réglage de I'amplification et de la correction.

Vous pouvez affecter 43 signaux de sortie aux sorties isolées Open Collector.
Vous pouvez affecter 37 valeurs surveillées aux sorties analogues.

Vous pouvez affecter 43 signaux de sortie aux contacts sans potentiel.

Entrée de contact 120V CA
Sortie relais avec contact a permutation

Sélection parmi 24 signaux analogiques de sortie possible.
Réglage analogique du couple ou de la vitesse
Vous pouvez affecter 37 valeurs surveillées & la sortie analogue.

Entrée de courant analogique sans potentiel
Sortie de courant analogique sans potentiel

Répartiteur de commande avec alimentation en courant intégrée

Une régulation vectorielle avec rétroaction du générateur d'impulsions peut étre exécutée.
La rétroaction de I'encodeur permet une régulation trés précise de la vitesse, du couple et de
la position.

Répartiteur pour régulation vectorielle. La régulation vectorielle peut se faire avec encodeur
et boucle de régulation fermée. Le retour d'encodeur permet une régulation hautement
précise du régime, du couple et de la position.

Régulation de la position/régulation avec retour d'encodeur/
régulation vectorielle/régulation de position/sortie de diviseur d'impulsions d'encodeur

Une régulation vectorielle avec rétroaction du générateur d'impulsions peut étre exécutée.
De plus, un fonctionnement synchrone de la position et de la vitesse avec cadrage des
impulsions et régulation de position est possible.

Carte optionnelle pour intégrer un variateur dans un réseau CC-Link.

Carte en option pour l'intégration d'un variateur de fréquence dans un réseau CC-Link IE Field

Interface Control NET

Carte d'interface multi protocole Ethernet ; Modbus TCP ; Ethernet/IP, Profinet ;
BACnet selon Modbus RTU

Carte d'interface multi protocole Ethernet sans il ; Modbus TCP ; Ethernet/IP ; BACnet ;
MELSEC ABCSP selon Modbus RTU

Carte optionnelle pour intégrer un variateur dans un réseau EtherNet IP-Netzwerk.

Serveur Web intégré pour une configuration facile.

Carte optionnelle pour intégration d'un variateur de fréquence dans un réseau EtherCAT.

Un serveur Web est intégré pour une configuration aisée.

Carte en option pour l'intégration d'un variateur de fréquence dans un réseau LonWorks. Un
ordinateur (PC ou autre) ou un automate programmable peuvent commander le fonctionne-
ment, les fonctions d'affichage et les parametres.

Carte optionnelle pour intégrer un variateur de fréquence dans un réseau Profibus DPV1, avec
communication cyclique et acyclique et profil d'entrainement.
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Notes/Spécifications

Entrée: 24V (C;5mA;
collecteur ouvert ou digitale, NPN ou PNP.

Charge de sortie : 24V (G 0,1A,
logique positive ou négative

Sortie max. 0-10V (C; 0-20mA;
Résolution : 3 mV a la sortie de tension,
10 pA a la sortie de courant

Précision 10 %

Charge de commutation :
230V CA/03A,
30V CC/03A

Tension d'entrée : 90-132V CA
Puissance de coupure de relais :
230V CA,03A;30VCC03A

Sortie analogique bipolaire maxi. 0—(%) 10
V (CEntrée analogique bipolaire (16 bits)
0-(£) 10V (C

2 xentrée de courant4a 20 mA ou
2x sortie de courant 4 a 20 mA

12V (C

5VTIL différentielle
1024-4096 impulsions
11-30V HTL complémentaire

Interface pour capteur de position angulaire/
régulation de position/régulation avec retour
du capteur de position angulaire/régulation
vectorielle

Retour d'encodeur incrémental (EnDAT)

SVTTL différentielle
1024-4096 impulsions
11-30V HTL complémentaire

Distance maximale de transmission :
1200 m (a 156 kBauds)

Vitesse maximale de transmission :
1MBaud

(arte d'interface

Capot pour option A7NETH-2P dans E700SC

EtherNet avec 2 ports RJ45

Interface avec 2 ports Ethernet

Raccordement jusqua 64 variateurs de
fréquence. Vitesse maximale de transmission :
78 kBaud

Interface D-Sub

Apercu accessoires

FR-A7AX
FR-A7AX-Ekit-SC-E
FR-ABAX

FR-A7AY
FR-A7AY-Ekit-SC-E

FR-ABAY
FR-A7AR

FR-A7AR-Ekit-SC-E
FR-ABAR

FR-A8AC

FR-A7AZ
FR-ABAZ
FR-ASAN

FR-A7PS

FR-A7AP
FR-ABAP

FR-A8APR

FR-ABAPS

FR-ABTP

FR-ABAL

FR-A7AL

FR-A7NC
FR-A7NC-Ekit-SC-E
FR-ABNC

FR-A7NCE
FR-ASNCE

FR-ABNCN
FR-A7NETH-2P
FR-A7A-EKITCVR-SC
FR-A7N-WiE
FR-ASNEIP_2P
FR-ASNECT_2P

FR-A7NL
FR-A7NL-Ekit-SC-E
FR-ASNDPV1

FR-A700

FR-E700 SC

FR-F800
FR-A800

FR-A700
FR-E700 SC

FR-F800
FR-A800

FR-A700

FR-E700 SC

FR-F800
FR-A800

FR-A800

FR-A700

FR-A800
FR-F800

FR-A800

FR-A700

FR-A700
FR-A800

FR-A800

FR-A800

FR-A800

FR-A800

FR-A700

FR-A700

FR-E700 SC

FR-F800
FR-A800

FR-A700
FR-A800
FR-F800
FR-A800

FR-A700

FR-E700SC

FR-A700
FR-F800
FR-AB00
FR-F800
FR-AB00
FR-A700

FR-E700 SC

FR-F800
FR-A800

156775
239641
269426

156776
239642

269427

156777

239643
269428

290118

191401
283940
290117

191399

166133
269429

283939

297422

285244

269430

191402

156778
239644
269431

244993
273102

290115
283759
291075
264932
262950
284809

156779
239645
262948
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Accessoires

Apercu accessoires

Options internes Description Notes/Spécifications Modéle Type Réf.
FR-A7NP FR-A700 158524
FR-F800
FR-ABNP 274514
Raccordement jusqua 126 variateurs de FR-A800
fréquence. Vitesse maximale de transmission:  FR-A7NP-Ekit-SC-E
12 MBauds (bornes) 239646
Profibus DP Carte optionnelle pour intégrer un variateur dans un réseau Profibus DP. FR-A7NP-Ekit-01-E FR-E700SC
273138
(SubD9)
Carte de connexion Sub D 9 broches FR-F800
pour e FR-ABNP FR-D-Sub9-ASNP-01 FR-AS00 294939
Carte de connexion Sub D 9 broches FR-F700
pour le FR-A7NP FR-D-Sub9-A7NP-1 FR-A700 251195
Carte optionnelle pour intégrer un variateur dans un réseau Profinet. Profils d'entrainement ) FR-F800
Profinet de Siemens compatibles. Serveur Web intégré pour une configuration facile. Profinet avec 2 ports RM45 FREASNFRI_2P FR-A800 ARy
Communi-
cation FR-A7ND FR-A700 158525
DeviceNet™  Carte optionnelle pour intégrer un variateur dans un réseau DeviceNet. \Slggsks;arngximale de ransmission: FR-A7ND-Ekit-SC-E FR-E700SC 239648
FR-F800
FR-ASND FR-AS00 269432
Carte en option pour l'intégration d'un variateur de fréquence dans le réseau d'asservisse- - ) A
ment Mitsubishi Electric SSCNETII. Un contrleur de mouvement (Q172H CPU, Q173H CPU) Zgﬁ;ﬁ?jg"'ma'e (RERENEI: FR-A7NS FR-A700 191403
SSCNETII peut commander le fonctionnement et les fonctions d'affichage.
Le fonctionnement est possible via communication SSCNET I11 de la commande Motion. Communication SSCNETIII(/H) FR-ABNS FR-A800 289335
- FR-F800
CAN Bus Communication CANopen FR-ASNCA FRAg) 298153
(B:rz?rzsu(rj]iec - (arte optionnelle pour équiper le variateur de fréquence FR-A/FR-F80OE avec une seconde FR-AGERS FR-F800-E 307170
tion RS485 interface Série (répartiteur RS485) FR-A800-E
FR-F700
Répartiteur circuit de commande Option de montage FR-ASTAT Lty 274526
Répartit-  Adaptateur FR-F800
eurs bornes FR-A800
- o FR-F800
Répartiteur avec bornes a vis FR-ABTR fRA00 220116
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Apercu accessoires

Apercu des options externes

Options externes Description Notes/Spécifications Modéle
Unité de commande interactive standard avec fonction de copie FR-DU07 Tous 157514
Unité de commande interactive standard avec fonction de copie, conforme au degré de YT
protection PS4 FR-DU07-1P54 Tous 207067
Unité de commande interactive comme FR-PUO7 avec les touches manuel/auto et la
surveillance PID avancée Pour le montage sur la porte d'une armoire AT fots al
de distribution (par exemple) FR-E700 SC
Unité d d w . ) , , . Description détaillée voir page « "Affectation FR-A700
nite de commande Unité de commande interactive avec écran LCD sauvegardée par pile des bornes de puissance"  la page 50 FR-PUO7BB-L FR-AS00 157515
FR-F800
Unité de commande interactive standard avec fonction de copie FR-PAO7 IEEIE);(())(()) SS(( 214795
" . . g . o - . FR-LUO8 FR-A800 274525
Unité de commande interactive avec écran graphique LCD a texte intégral, fonction de U T e e e e 2 8 o FRLAS00
LTSS TR T montage sur la porte de I'armoire électrique FR-LU0B-07 FR-F800 E
FR-A700 D
. ¥ Indispensable pour la connexion déportée du L FR-F700 =
Adaptateur Adaptateur de connexion pour FR-DU07 FR-DUO7/FR-DUOS/FR-LLO8 avec FRASCBL FR-ADP FR-AS00 157515 8
FR-F800 g
(Cable de connexion pour 1m: 70727 =
console de paramétrage  Cable pour la connexion déportée du console de paramétrage Longueur:1;2,5et5m FR-A5 (BL Tous 2,5m: 70728
déporté 5m: 70729
) ) . Largeur : 68 mm FR-UDAO1 FR-D700 SC 130833
Adaptateur rail DIN Adaptateur pour fixation sur un rail DIN B FR-UDAG2 FR-E700'5C 130832
FR-F/A840to 00126
FR-A820-00105/00250 i Ll B
FR-F/A840-00170/00250
FR-A820-00340/0049 FR-ABCNO2 277881
ot o3 0/00380 FR-ABCNO3 277882
FR-F/A840-00470/00620
FR-A8CNO4 277883
get gftﬂg?rtzgergf?:irdi e Pourlemontage du dissipateur thermique sur la porte d'une armoire de distribution FR-A820-00770/0125 FR-A800
n?e?nt e e Pour abaissement de la température dans I'armoire électrique d'env. 2/3 FR-F/A840-00770 FR-ASCNOS FR-F800 277884
FR-A820-01540
FR-F/A840-00930 to 01800
FRA320.01870 FR-ASCNO6 277945
FR-A820-03160 FR-A8CNO7 277946
FR-F/A840-03250/03610
FRA820-03800/04750 FR-ABCNOB 217941
FR-F/A840-02160/02600 FR-A8CNO9 277948
Module de distribution Répartiteur pour le raccordement de plusieurs variateurs de fréquence dans un réseau série Jusquf 2 var{ateurs FR-RI45-HUBA Tous 167612
pour connexions RI4S Jusqu'a 8 variateurs FR-RJ45-HUB10 167613
Résistance de terminaison pour module de distribution RJ45 1200 FR-RJ45-TR Tous 167614
Cable d'interface Cable de communications RS232 ou RS485 pour la connexion a un PC externe Longueur3m SC-FRPC Tous 88426
Convertisseur USBRS232  (able d'adaptation pour la conversion d'un port RS232 en port USB USB 1.1; Longueur: 0,35 m USB-RS232 FR-D700 SC 155606
FR Configurator Logiciel de paramétrage et de configuration avec fonction API pour les variateurs de TR
s Mitsubishi Electric. Description détaillée voir Page 77 — Tous 275503
. L ) N » - U FFR-CI0T, voir la
Filtre antiparasite Filtre antiparasite pour la conformité aux directives CEM Description détaillée voir Page 62 FR-, FN-CIC] Tous Page 62
Filtre du/dt Filtre de sortie pour la réduction du du/dt Description détaillée voir Page 66 FFR -DT-CJCJA-SS1 Tous voirla Page 66
Filtre sinus Filtre de sortie pour tension de sortie sinusoidale Description détaillée voir Page 66 FFR-SI-CICIA-SST  Tous P‘;(;I{e I6a6
FR-D700 SC,
FR-E700 SC voirla
Self CA Améliore le rendement, réduit le retour du secteur et compense les variations de tension.  Description détaillée voir Page 67 FR-BAL-B FR-A700 Page 67
FR-A800
FR-F800
FR-D700 SC,
Pour le raccordement au moteurs jusqu'a FFR-HEL-(H)-E FE%%%SC' voir la
Self CC du circuit inter- ’ i o ) 55 kw Bk 5 Page 68
e Bobine CC pour la compensation des variations de tension. FR-A800
médiaire FR-F800
Pour le raccordement au moteurs a partir FR-HEL-(H) @ FR-A800 voir la
de 75 kW FR-F800 Page 68
Module de filtrage Filtre suppresseur d’harmoniques passif pour la réduction des rétroactions du réseau <59%THDi jusqu'a <16 % THDi
Unité de récupération Pour la récupération de I'énergie électrique en service temporaire (durée enclenc. <50 %)  (ED <50 %) Sur demande Tous Sur demande
Unité de récupération Pour la récupération de I'énergie électrique en service continu (durée enclenc. = 100 %) (ED =100 %)
Unité d'alimentation/de  Pour 'alimentation et la récupération de I'énergie électrique de plusieurs variateurs avec un i Y voirla
récupération filtre des harmoniques d'excellente qualité THDi <4 % FR-HC2 Tous Page 73
Description détaillée voir Page 71 FR-BU2 Tous voirlaPage 71
Unités de freinage Amélioration de la puissance de freinage. Pour les charges ayant une importante inertie et EEIE);(())(()) SSCC’ irl
9 les charges actives. Utilisée avec une unité de résistance. Description détaillée voir Page 71 BU-UFS + RUFC i )/ voiria
FR-A700 Page 71
FR-F800
Résistance externe a Amélioration de la puissance de freinage ; a utiliser avec le transistor de freinage intégré Description détaillée voir Page 72 FR-ABR(H) FPIiHDg(())gC{C voir la page
grande pu issance P 9¢; 9 gre. P 9 FR-A800 Page 72
i- Appareil de base avec 8 raccordements PBDP-GW-G8 Tous 224915
(0'.""'”"' Profibus DP Convertisseur a grande vitesse de Profibus DP au protocole RS485 Inverter P o i
cation Appareil d'extension avec 8 raccordements ~ PBDP-GW-E8 Tous 224916
Atsdsanl L'armoire basse FR-FSU permet une installation rapide et simple des variateurs de la série  Permet la conformité au degré de protection IP20 FR-FSU FR-A800 voir la page
FR-F700. ainsi que lintégration du filtre CEM et du self CC. FR-F800, Page 69

(@ Ceselfestindispensable au fonctionnement et doit étre impérativement installé. Le nombre dépend de I'application.
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Filtre antiparasite

CEM

1er et 2éme environnement

Divers niveaux de parasites/interférences sont
acceptables en fonction de I'emplacement
d'utilisation. On distingue le 1er et le 2eme
environnement. Le Ter environnement regroupe
les zones habitables et commerciales qui sont
directement raccordées aux réseau basse
tension. Elles ne sont pas alimentées par leurs
propres transporteurs haute et moyenne ten-
sion. En revanche, le deuxieme environnement

Normes - Directives

Les limites de chaque environnement sont
spécifiées dans les normes. La norme environ-
nementale EN 55011 définit les limites des envi-
ronnements de base en zone industrielle avec
les Classes A1 et A2 et en zone résidentielle avec
la Classe B. De plus, la norme sur les produits

EN 61800-3 pour les systemes électriques de
commande, qui définit les nouvelles catégo-
ries C1 a C4, est entrée en vigueur en Juin 2007.

L'exploitant ou I'utilisateur de l'installation

sont responsables de la conformité aux valeurs
indicatives légales et aux normes. A 'aide des
solutions proposées par le fabricant, assurez-
vous d’éliminer les parasites. Mitsubishi Electric
vous propose une large gammes de filtres CEM,
de bobines, de filtres d’harmoniques, etc. qui
sont optimisés pour le variateur associé. Pour
que tous les appareils fonctionnent correcte-
ment, I'exploitant doit également respecter

n'est pas directement connecté au réseau public
basse tension. Ce deuxiéme environnement est
également baptisé environnement industriel.

les réglementations locales du distributeur
énergétique locale.

Nome du produit EN 61800-3 (2005-07) pour les systémes motorisés électriques

ﬁff(eact?;li)or?een fonction de a Q a

Environnement 1. environnement gdeer 3; ()Zr‘llé(;r:?el,;?‘\)lli(r)?g:]?ent

Tension/courant <1000V

Compétences CEM Aucune exigence Installation et mise en service par un technicien CEM.
Limites selon I'EN 55011 Classe B (CE;S:;\J e (cfzsveelr\t%ss e

1er environnement (disponibilité générale)
catégorie C1

“

2éme environnement

>1000V;1,>400A,
Raccordement au réseau
informatique

Plan CEM requis

Valeurs dépassées
(lasse A2

Ter environnement (disponibilité limitée)

/ catégorie C2

wv
|1 9]
Sl g - 1. environnement
é | % Réseau basse tension
40-; | % 4 public (réseaux TT et TN)
c = £
c o
ol g%
2|l gs
| C wn
=] ]
sl | g Y N . . P
Q &= 2eme environnement <100 A : catégorie C3
ol | © \ 2éme environnement <100 A : catégorie C4
o« | Q \
o \
@ |
\ il.. , 1
\ Y idn= nge envnronnem‘ent /
AT =1 Réseau basse tension /
\\ industriel (réseaux TT, //
So TN etIT) //
~ -
~ ~< - - - -
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Apercu du filtre antiparasite

D3

D4

D5

D6

E1

E2

E3

B4
E5

E6

E7
AF1
AF2
AR3
AF4
AF5
AF6
AF7
AF8
AF9

AF10

AF11

AF12
Al
A2
A3
M
A5
A6
A7
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Variateurs de fréquence (EC/E1/E6/2-60)

FR-D7205-008-0425C

FR-D7205-0705C

FR-D7205-1005C

FR-D740-012-0365C

FR-D740-050/080SC

FR-D740-120/1605C

FR-E7205-008—0305C

FR-E7205-050/0805C

FR-E7205-1105C

FR-E740-016-0405C
FR-E740-060/0955C

FR-E740-120/1705C

FR-E740-230/300SC
FR-A840/F840-00023-00126
FR-A840/F840-00170/00250
FR-A840/F840-00310/00380
FR-A840/F840-00470/00620
FR-A840/F840-00770
FR-A840/F840-00930
FR-A840/F840-01160/01800
FR-A840/F840-02160/02600
FR-A840/F840-03250-04320
FR-A840/F840-04810-06100

FR-A840/F840-06830
FR-CC2-500K/F842-09620

FR-F842-10940/12120
FR-A741-5,5K/7,5K
FR-A741-11K/15K
FR-A741-18,5K/22K
FR-A741-30K/37K/45K
FR-A741-55K
FR-A770-355K-79
FR-A770-560K-79

1. Classe du filtre environnement (2
Filtre CEM selon 55011A

FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-C5-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-CSH-036-8A-RF1
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL
FFR-CSH-080-16A-RF1
FFR-CSH-080-16A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-CS-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-MSH-040-8A-RF1
FFR-MSH-095-16A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-MSH-300-50A-RF1
FFR-BS-00126-18A-SF100
FFR-BS-00250-30A-SF100
FFR-BS-00380-55A-SF100
FFR-BS-00620-75A-SF100
FFR-BS-00770-95A-SF100
FFR-BS-00930-120A-SF100
FFR-BS-01800-180A-SF100
FN3359-250-28
FN3359-400-99
FN3359-600-99

FN3359-1000-99

FN3359-1600-99
FFR-RS-7.5K-27A-EF100
FFR-RS-15K-45A-EF100
FFR-RS-22K-65A-EF100
FFR-RS-45K-127A-EF100
FFR-RS-55K-159A-EF100
FFR-VBS-690V-600A-RB100
FFR-VBS-690V-800A-RB100

216227
229801
216228
229802
216229
229803
215007
226836
215008
226837
215005
226838
261978
216227
229801
216228
229802
216229
229803
214953
215004
215005
226838
261978
215006
193677
193678
193679
193680
193681
193682
193683
104663
104664
104665

104666

130229
227840
227841
227842
227843
227844
269407
269406

1. Classe du filtre environnement C1
Filtre CEM selon 55022B

FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-CS-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-CSH-036-8A-RF1
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL
FFR-CSH-080-16A-RF1
FFR-CSH-080-16A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-CS-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-MSH-040-8A-RF1
FFR-MSH-095-16A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-MSH-300-50A-RF1
FFR-BS-00126-18A-SF100
FFR-BS-00250-30A-SF100
FFR-BS-00380-55A-SF100
FFR-BS-00620-75A-SF100
FFR-BS-00770-95A-SF100
FFR-BS-00930-120A-SF100
FFR-BS-01800-180A-SF100

FFR-RS-7,5K-27A-EF100
FFR-RS-15K-45A-EF100
FFR-RS-22K-65A-EF100
FFR-RS-45K-127A-EF100
FFR-RS-55K-159A-EF100
FFR-VBS-690V-600A-RB100
FFR-VBS-690V-800A-RB100

Filtre antiparasite

216227
229801
216228
229802
216229
229803
215007
226836
215008
226837
215005
226838
261978
216227
229801
216228
229802
216229
229803
214953
215004
215005
226838
261978
215006
193677
193678
193679
193680
193681
193682
193683

227840
227841
227842
227843
227844
269407
269406
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Accessoires

Filtre antiparasite

M Filtres antiparasites pour FR-D700 SC

FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-C5-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-CSH-036-8A-RF1
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL
FFR-CSH-080-16A-RF1
FFR-CSH-080-16A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL

Variateurs de fréquence

FR-D7205-008-0425C
FR-D7205-008—0425C
FR-D7205-070SC
FR-D7205-070SC
FR-D7205-1005C
FR-D7205-1005C
FR-D740-012-0365C
FR-D740-012-0365C
FR-D740-050/080SC
FR-D740-050/080SC
FR-D740-120/1605C
FR-D740-120/160SC
FR-D740-120/1605C

Perte de
puissance

Courant
nominal
[A]

Courant  piyc  Degréde )

df[::;"]te [kq] pro?ection Ref.
<30 0,4 216227
<35 04 229801
<30 0,6 216228
<35 0,6 229802
<30 08 216229
<35 0,8 229803
<30 0,9 P20 215007
<35 0,9 226836
<30 19 215008
<35 19 226837
<30 20 215005
<35 2,0 226838
<35 2,0 261978

Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : C1jusqu‘a 25 m (types LL C1a 20 m), (2 jusqu’a 100 m.

M Filtres antiparasites pour FR-E700 SC

Filtre

FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-CS-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL
FFR-MSH-040-8A-RF1
FFR-MSH-095-16A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-MSH-300-50A-RF1

Variateurs de fréquence

FR-E7205-008-0305C
FR-E7205-008-0305C
FR-E7205-050/080SC
FR-E7205-050/0805C
FR-E7205-110SC
FR-E7205-1105C
FR-E740-016-040SC
FR-E740-060/0955C
FR-E740-120/170SC
FR-E740-120/170SC
FR-E740-120/170SC
FR-E740-230/300SC

Perte de

puissance

[W]

Courant

nominal

[AI

fizuf:,ai?: P[til(ids Degré de
[mA] gl protection
<30 0,4 216227
<35 04 229801
<30 0,6 216228
<35 0,6 229802
<30 038 216229
<35 08 229803
<30 1,1 P20 214953
<30 1.2 215004
<30 2,0 215005
<35 2,0 226838
<35 2,0 261978
<30 28 215006

Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : CTjusqu'a 25 m (types LL C1a 20 m), C2 jusqu’a 100 m.

M Filtres antiparasites pour FR-A840/F840-00023-01800
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Filtre

FFR-BS-00126-18A-SF100
FFR-BS-00250-30A-SF100
FFR-BS-00380-55A-SF100
FFR-BS-00620-75A-SF100
FFR-BS-00770-95A-SF100
FFR-BS-00930-120A-SF100
FFR-BS-01800-180A-SF100

Variateurs de fréquence

FR-A840/F840-00023-00126
FR-A840/F840-00170/00250
FR-A840/F840-00310/00380
FR-A840/F840-00470/00620
FR-A840/F840-00770

FR-A840/F840-00930

FR-A840/F840-01160/01800

Perte de

puissance

[W]
n5
158
271
439
45,8
44,9
60,7

Courant

nominal

[A]

120
180

Courant . .

i
<30 1,25 193677
<30 18 193678
<30 2,42 193679
<30 4,25 1P20 193680
<30 6,7 193681
<30 10,0 193682
<30 12,0 193683

Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : C1 jusqu‘a 25 m, (2 jusqu’a 100 m, (3 jusqu'a 100 m.
Ces filtres sont homologués UL/cUL.
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Filtre antiparasite

M Filtres antiparasites pour FR-A840/F840-02160-12120

Pertede  Courant  Courant . .
Filtre Variateurs de fréquence  puissance  nominal  de fuite Poids Degré de Réf.
[kql protection
1 [A] [mA]

FN 3359-250-28 FR-A840/F840-02160/02600 38 250 <6 7 104663

FN 3359-400-99 FR-A840/F840-03250-04320 51 400 <6 10,5 104664

FN 3359-600-99 FR-A840/F840-04810-06100 65 600 <6 1 P00 104665

FR-A840/F840-06830

FN 3359-1000-99 FR-CC2-500K/F842-09620 84 1000 <6 18 104666

Q FN 3359-1600-99 FR-F842-10940/12120 130 1600 <6 27 130229

Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : (2 jusqu’a 100 m, C4 jusqu’a 100 m

(o

Accessoires

M Filtres antiparasites pour FR-A741-5,5K-55K

Pertede  Courant Courant

Poids Degré de Réf.

Filtre Variateurs de fréquence pm[s;;]nce nor[r;\l]nal d? nflt;\l]te Tkg] protection
FFR-RS-7,5k-27A-EF100  FR-A741-5,5K-7,5K 12 27 6,8 6 227840
° FFR-RS-15k-45A-EF100  FR-A741-11K-15K 25 45 6,8 85 227841
FFR-RS-22k-65A-EF100  FR-A741-18,5K-22K 37 65 12,2 13 1P20 227842
FFR-RS-45k-127A-EF100 FR-A741-30K-45K 64 127 159 18 227843
FFR-RS-55k-159A-EF100 FR-A741-55K 73 159 159 28 227844

Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : CT jusqu‘a 20 m, (2 jusqu’a 100 m.

M Filtres antiparasites pour FR-A770-355K/560K-79

Pertede  Courant Courant

Variateurs de Poids Degré de Réf.

Filtre < puissance  nominal  de fuite .
fréquence W] Al [mA] [kq] protection
FFR-VBS-690V-600A-RB100  FR-A770-355K-79 66 600 10 16 269407
(maxi 300) P00
10
FFR-VBS-690V-800A-RB100  FR-A770-560K-79 160 800 (maxi 300) 16 269406
Les filtres permettent de garantir le respect des valeurs limites suivantes : (2 jusqu'a 100 m, C4 jusqu’a 100 m.

Qo
Qo
N
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Accessoires

Filtre du/dt et Filtres sinus

M Filtre du/dt pour FR-D700 SC/E700 SC/F800/A700/A800

Filtre du/dt

Le filtre de sortie du/dt réduit avec efficacité

le temps de montée de la tension, diminue le
développement de température dans le moteur
et réduit la sollicitation d'isolation et le dévelop-
pement de bruit sur le moteur.

-

Puissance de sortie

Filtre du/dt dl;mtfur rfzum;iangtl pﬁ[:%]:fe P[’IJ(Igd]s pl::tger:t?:" D"(‘I;:I?;;:;ns
400V 230V 200V mml

FFR-DT-10A-551 4 2,2 2,2 10 25 12 100x120x65 209755
FFR-DT-25A-S51 n 55 55 25 45 25 125x140x80 209756
FFR-DT-47A-S51 22 — n 47 60 6,1 155x195x110 209757
FFR-DT-93A-551 45 = 2 93 75 74 190x240x100 209758
FFR-DT-124A-551 55 = 30 124 110 8,2 190x170x150 209759
FFR-DT-182A-551 90 = 75 182 140 16 210x185x160 209760
FFR-DT-330A-551 160 = 90 330 240 R [P0 240x220x240 209761
FFR-DT-500A-551 250 — — 500 340 35 240x325x220 209762
FFR-DT-610A-551 315 = = 610 380 37 240x325x230 209763
FFR-DT-683A-551 400 = = 683 410 38 240x325x230 209764
FFR-DT-790A-551 450 — — 790 590 L] 300x355x218 209765
FFR-DT-1100A-551 630 = = 1100 760 66 360x380x250 209766
FFR-DT-1500A-551 800 = = 1500 1045 97 360x485x265 209767

(@) Sélection basée sur un moteur standard a 4 péles (50 Hz, 1.500 tr/min).

M Filtre sinus pour FR-D700 SC/E700 SC/F800/A700/A800

Filtre sinus

W Le filtre de sortie sinus veille a une tension de plus faible et la longueur maximale des lignes

= ‘ sortie sinusoidale avec une faible ondulation du moteur est augmentée. De plus, le filtre

\"_:\: de la tension. Le fonctionnement du moteur est réduit les courants de fuite et le développement
alors possible avec une sollicitation d‘isolation de température et de bruit sur le moteur.

Puissance de sortie

du moteur Dimensions

Courant  Pertede

Poids Degré de

Filtre sinus e non:\inal puis;:n(e kgl protection
400V 230V (Al W]

FFR-SI-4,5A-SS 1 15 075 075 45 45 31 125618075 209735
FFR-51-8,3A-5S1 30 15 15 80 65 69 155x205%95 209736
FFR-SI-18A-S51 75 40 40 18 118 124 190x210x130 209737
FFR-SI-25A-51 n 55 55 2 130 157 210x270x125 209738
FFR-5-32A-551 15 75 15 )] 140 16,1 2106270x135 209739
FFR-SI-48A-S51 2 — 48 20 25 2406300210 209740
FFR-SI-62A-551 0 — 15 62 270 7 2406300220 209741
FFR-SI-77A-551 37— 185 75 290 344 300345210 209742
FFR-SI-93A-551 5 — 2 ) 360 372 300345215 200743
FFR-SI-116A-551 5. — 30 110 80 46,8 pop 00360237 209744
FFR-SI-180A-551 90— 4 180 870 74 H0610x235 209745
FFR-SI-260A-551 13— 55 260 1300 1234 4065501295 209746
FFR-SI-432A-51 20 9 — © 32 1580 1628 510x650320 209747
FFR-SI-481A-551 B0 — — 4 2170 19,8 S10x750x340 209748
FFR-SI-683A-551 I —  — 680 2650 218 600x8801390 209749
FFR-SI-770A-51 0 - — M 3900 410 600x990x430 209750
FFR-SI-880A-51 50 09—  — 80 3970 570 6001000x500 209751
FFR-SI-1212A-551 60 — — 5900 660 87041050x420 209752
FFR-S1-1500A-551 800 —  — 150 sur sur surdemande 209754

demande  demande

(1) Sélection basée sur un moteur standard a 2 pales (1500 tr/min).
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Self pour réseau triphasé

M Selfs pour FR-D700 SC/E700 SC/F800/A800

Bobines d’alimentation du réseau triphasé

Les selfs servent a compenser les variations de L'utilisation d'une bobine d'alimentation est
tension tout en augmentant le rendement. recommandée en particulier dans les réseaux ou
des puissances élevées seront commutées, par
ex. par des thyristors.

——

A l'aide de la bobine appropriée, un rendement
global jusqu’a 90 % peut étre atteint.

Puissance Perte de . .
Selfs de sortie du [n:-H] “'{Hm puissance P[(I)(;d]s pI::gerft?:n Réf.
moteur [kW] [W]

FR-BAL-S-B-0,2K 0,2 10 3 14 0,7 134968 -

m“;;e FR-BAL-S-B-0,4K 04 10 55 16 12 134969 =
FR-BAL-S-B-0,75K 0,75 10 8 34 45 134970 8
FR-BAL-B-0.4K 04 42 2 25 11 134971 g
FR-BAL-B-0.75K 0,75 24 35 38 3,0 134973 <
FR-BAL-B-4,0K 4,0 2,340 12 31 30 87244
FR-BAL-B-5,5K 5,0 1,750 16 44 3,7 87245
FR-BAL-B-7,5K 75 1,220 23 59 55 87246
FR-BAL-B-11K/-15K 1/15 0,667 42 68 10,7 71053
FR-BAL-B-22K 22 0,483 58 77 11,2 87247
FR-BAL-B-30K 30 0,369 76 86 11,6 P00 87248
FR-BAL-B-37K 37 0,295 95 113 18,6 87249

Triphasé  FR-BAL-B-45K 45 0,244 115 118 214 71044
FR-BAL-B3-55K 55 0,221 106 approx. 145 16,0 296225
FR-BAL-B3-75K 75 0,170 144 approx. 150 22,0 296226
FR-BAL-B3-90K 90 0,123 180 approx. 255 250 296227
FR-BAL-B3-110K 110 0,111 216 approx. 275 290 296228
FR-BAL-B3-132K 132 0,088 260 approx. 255 29,0 296229
FR-BAL-B3-160K 160 0,068 325 approx. 285 320 296230
FR-BAL-B3-185K 185 0,061 361 approx. 320 33,0 296231
FR-BAL-B3-220K 220 0,051 432 approx. 390 47,0 296232
FR-BAL-B3-250K 250 0,046 481 approx.340 48,0 296233
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Accessoires

Bobines de circuit intermédiaires

Hl Bobines de circuit intermédiaire CC

Bobines de circuit intermédiaire

La bobine de circuit intermédiaire FFR-HEL En ajoutant une bobine de circuit intermédiaire
satisfait aux exigences de la norme EN 61558. La CC optionnelle dans un systéme avec varia-
version IP20 est imprégnée et scellée avec de la teur de fréquence, vous respectez la norme
résine dans un boitier. EN 61000-3-12.
. A Puissance de < . <
imermediaie. sotiedumoteur Sl pmtecion ol protcion R
FFR-HEL-0,4K-E 0,4 9,8 1P20 0,6 238357
FFR-HEL-0,75K-E 0,75 12,3 1P20 0,6 238358
FFR-HEL-1,5K-E 15 191 1P20 12 238359
FFR-HEL-2,2K-E 2,2 19,6 1P20 1.2 238360
FFR-HEL-3,7K-E 3,7 19,8 1P20 15 238361
FFR-HEL-5,5K-E 55 313 1P20 31 1P20 238362
FFR-HEL-7.5K-E-1 75 30,4 1P20 31 283575
Type200V  FFR-HEL-11K-E-1 n 325 1P20 31 283576
FFR-HEL-15K-E-1 15 32,5 1P20 4 283577
FFR-HEL-18,5K-E 18,5 37,2 1P20 4 238366
FFR-HEL-22K-E 22 441 1P20 55 238367
FFR-HEL-30K-E 30 60,8 IP00 8,2 238368
FFR-HEL-37K-E 37 58,8 1P0OO 10,7 P00 238369
FFR-HEL-45K-E 45 724 1P00 13 238370
FFR-HEL-55K-E 55 65,5 IP00 14,4 238371
FFR-HEL-HO,4K-E 04 838 1P20 0,35 238342
FFR-HEL-HO,75K-E 0,75 9,4 1P20 0,6 238343
FFR-HEL-H1,5K-E 15 15,2 1P20 0,61 238344
FFR-HEL-H2,2K-E 2,2 17,8 1P20 1,2 238345
FFR-HEL-H3,7K-E 37 19,4 1P20 1.2 238346
FFR-HEL-H5,5K-E 55 19,5 1P20 15 238347
FFR-HEL-H7,5K-E 75 254 1P20 2,2 1P20 238348
Type 400V  FFR-HEL-HT1K-E n 249 1P20 31 238349
FFR-HEL-H15K-E 15 335 1P20 3 238350
FFR-HEL-H18.5K-E-1 18,5 346 1P20 4 283571
FFR-HEL-H22K-E-1 22 40,5 1P20 53 283572
FFR-HEL-H30K-E-1 30 48,7 1P20 575 283573
FFR-HEL-H37K-E-1 37 44,3 1P20 8 283574
FFR-HEL-H45K-E 45 64,6 IP00 113 P00 238355
FFR-HEL-H55K-E 55 72,6 1P00 14,4 238356

Bl Bobines de circuit intermédiaire CC

Bobines de circuit intermédiaire
La série 700 integre une bobine CC d'origine. impérativement une bobine CC.

Pour la série 800, les bobines sont disponibles
séparément en fonction de la puissance
moteur. A partir de 75 kW, nous recommandons

Puissance de

Bobine de circuit . Perte de Degré de Poids Degré de

intermédiaire sortie [(:(l‘lNToteur puissance [W]  protection [kg] protection
FR-HEL-75K 75 130 1P00 17 275836

Type 200V FR-HEL-90K 90 130 1P0O 19 275837
FR-HEL-110K 110 160 1P0O 20 275838
FR-HEL-H75K 75 130 1P00 16 273304
FR-HEL-H90K 90 130 1P0O 20 273305
FR-HEL-H110K 110 140 1P0O 22 273306
FR-HEL-H132K 132 140 1P0O 26 P00 273307
FR-HEL-H160K 160 170 1P00 28 273308

Type 400V FR-HEL-H185K 185 230 1P00 29 273309
FR-HEL-H220K 220 240 1P00 30 273310
FR-HEL-H250K 250 270 1P00 35 273311
FR-HEL-H280K 280 300 1P00 38 273312
FR-HEL-H315K 315 360 1P00 L) 273313
FR-HEL-H355K 355 360 1P00 46 273314
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(adres de montage traversant et chassis au sol

B Cadres de montage traversant pour FR-F800/A800

N Cadre de montage traversant

Cadre pour le montage du dissipateur ther-
mique de l'appareil en dehors de I'armoire
de distribution (IP20).

Cadre Variateurs de fréquence Réf.

5 "'_'—_H——-j:_‘f__ FR-ABCNO3 ooy 0310100380 277882
T o g
FR-ABCNOS a0 o710 277884 %
R 7™ 2

FR-ABCNO7 FR-AB40/F840-02160 277946

FR-ABCNO9 FR-AB40/F840-02160/02600 277948

B Chassis au sol FSU pour FR-F800/A800

Chassis au sol

Le chassis au sol FR-FSU permet de diminuer le

De plus, le chassis au sol permet de raccorder

temps d'installation du variateur de fréquence des cables de puissance de grands diametres.
FR-F740, les colts et 'encombrement. Les L'armoire basse est disponibles en deux ver-
FR-FSU ont la possibilité d'intégrer une bobine sions : version FR-FSU-CJCJ0 avec bornes de
de circuit intermédiaire ou le filtre CEM en raccordement normales et la version FR-FSU-
option FN 3359. OOC-RE... avec disjoncteur intégré.
|
© [ 9 Dearé de Dimensions  Dimensions
(D00 Chassis au sol Variateurs de fréquence pr o?e ction Disioncteurs (Ixhxp) totales Réf.
(DIDO0D [mm] (Ixhxp) [mm]
FR-FSU-01800 FR-A840/F840-00930-01800 435x1100x240  435x1613x250 163994
FR-FSU-02600 FR-A840/F840-02160—02600 465x1030x290  465x1613x300 163995
I_IJE!_ A FR-FSU-03610 FR-A840/F840-03250—03610 = 465x910x350  465x1613x360 163996
® FR-FSU-04810 FR-A840/F840-04320-04810 498x890x370  498x1870x380 163997
FR-FSU-06830 FR-A840/F840-05470—06830 680x890x370  680x1870x380 163998
FR-FSU-01800-RE250  FR-A840/F840-01160-01800 P20 NF250-SGW (125-250A)  435x1100x240  435x1613x250 164791
FR-FSU-02600-RE250  FR-A840/F840-02160 NF250-SGW (125-250A)  465x1030x290  465x1613x300 164792
9 | FR-FSU-02600-RE250  FR-A840/F840-02600 NF400-SEP (200400 A) ~ 465x1030x290  465x1613x300 164792
[y FR-FSU-03610-RE400  FR-A840/F840-03250—03610 NF400-SEP (200-400A) ~ 465x910x350  465x1613x360 164794
A0 FR-FSU-04810-RE630  FR-A840/F840-04320-04810 NF630-SEP (300-630A) ~ 498x890x370  498x1870x380 164795
o MMM o FR-FSU-06830-RE630  FR-A840/F840-05470 NF630-SEP (300-630A)  680x890x370  680x1870x380 164796
— FR-FSU-06830-RE800  FR-A840/F840-06100—-06830 NF800-SEP (400-800A)  680x890x370  680x1870x380 164798
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B Unités de commande
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L'unité de commande optionnelle FR-LU0O8
présente un écran LCD permettant d'afficher des
textes et des menus. Elle permet d'enregistrer les
paramétres jusqu'a trois variateurs de fréquence
puis de les transférer sur d’autres variateurs de fré-
quence. Quand l'unité de commande FR-LUO8 est
branchée sur le variateur de fréquence, I'horloge
interne se synchronise avec I'horloge de I'unité de
commande (horloge temps réel).

La langue de I'affichage peut étre choisie
parmis les langues suivantes : allemand, anglais,
francais, espagnol, suédois, italien, finlandais et
japonais.

Unité de Variateurs de

En plus des fonctions de la console de paramé-
trage standard, 21 valeurs et états différents
peuvent étre affichés et surveillés a I'aide de la
console de paramétrage FR-PUO7.

La console de paramétrage FR-PUO7 sera utilisée
a la place des consoles de paramétrage standard
FR-DUO04 et FR-DUOQ7. Elle peut étre de nouveau
échangée apres utilisation.

La console de paramétrage FR-PUO7 répond au
type de protection 1P40.

commande fréquence Description Réf.

FR-DUO7 FR-D/E/A700 Unité de commande interactive avec affichage a 7 segments 157514
FR-DUO7-IP54 FR-D/E/A700 Unité de commande interactive avec écran LED 207067
FR-PU07 FR-D/E/A700 Unité de commande interactive avec écran LCD 166134
FREPUOTOIO T Fh-iA00 towhes a0 s suelance P aancte 22151
FR-PUO7BB-L FR-D/E700 SC/FR-F/A800  Unité de commande interactive avec écran LCD sauvegardée par pile 209052
FR-PAO7 FR-D700 SC/FR-E700SC  Unité de commande interactive avec écran LED 214795
FR-DUO8 FR-A800/F800 Unité de commande interactive avec affichage a 12 segments 286226
FR-LUO8 FR-A800 Unité de commande interactive avec écran LED 274525
FR-LU08-01 FR-A800/F800 Unité de commande interactive avec écran LED (IP55) 296613

(1) Utiliser I'unité de commande FR-PU07-01 avec la série FR-A800/F800 uniquement via un cable de connexion. Un montage direct sur le variateur de

fréquence n'est pas possible.
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Unités de freinage

B Unités de freinage BU-UFS

Si pour une application, un couple de freinage Les unités de freinage mentionnées ici ne

de plus de 20 % ou une durée d'enclenchement comportent aucune résistance de freinage. Les
relative de plus de 30 % sont exigés, une unité résistances de freinage doivent étre comman-
de freinage externe avec les résistances appro- dées séparément (voir ci-dessous).

priees doit étre raccordée. Le classement ci-dessous est une recomman-
Les unités de freinage BU-UFS mentionnées dation. Le choix du module de freinage et de
ci-aprés peuvent étre mises en cascade ainsi, la résistance de freinage appropriés doit étre
I'adaptation optimale peut toujours étre réalisé apres avoir consulté Mitsubishi Electric.
atteinte.

Accessoires

Puissance Durée d'enclen-

. . . . Tension Courant de . ] . Perte de Degré de
Unité de freinage Variateurs de fréquence " . N instantanée  chement maxi. . .
nominale[V]  point maxi. [A] maxi. [kW] %] puissance [W] protection
FR-D740/FR-E740 SC
BU-UFS22 FR-A/F840-00023-00250 400 34 25 10 37 25 127947
BU-UFS40 FR-A/F840-00250—00470 400 55 M 10 L) 25 20 127948
BU-UFS110 FR-A/F840-00470-01160 400 140 105 5 48 39 127950

H Unités de freinage FR-BU2

L'unité de freinage FR-BU2 est utilisée Les unités de freinage FR-BU2 mentionnées
lorsqu’un couple de freinage élevé est exigé, ci-aprés peuvent étre mises en cascade, ainsi,

par ex. lorsque la charge entraine le moteur I'adaptation optimale peut toujours étre obtenue.
ou Io,rsqu’une durée d'accélération bréve est Les unités de freinage mentionnées ici ne com-
exigee. portent aucune résistance de freinage. A com-
Le pupitre opérateur de I'unité de freinage mander séparément (disponible sous peu).

permet de controler différentes valeurs, de
configurer des parameétres et d'afficher la liste
des alarmes.

- . . Unités pouvant étre mises en Perte de puissance Poids Degré de <
Unité de freinage Capacité moteur cascade au maximum 0%ED 10%ED 50% ED 100%ED Ikg] protection Réf.
FR-BU2-1,5K 5 8 18 31 09 202420
FR-BU2-3,7K 5 10 27 49 0,9 202421
FR-BU2-7,5K 5 12 36 67 09 202422
Classe 200V : :
asse FR-BU2-15K i 0 s de e 5 3 86 165 09 202423
. o i U maximum 10 unites de freinage
FR-BU2-30K Ladrgulesrs]e;ngs g:umlt;tsgrf ?;;t;niee (Le courant généré par e couple 5 38 149 288 5 202424
FR-BU2-55K o dpe b durde d,‘;n lenchemary e doit pas dépasserle courant de 5 91 318 601 5 P00 202425
FR-BU2-H7,5K e e surcharge autorisé du variateur 5 10 27 47 5 202426
de fréquence.)
FR-BU2-H15K 5 13 40 74 5 202427
Classe 400V FR-BU2-H30K 5 20 72 137 5 202428
FR-BU2-H55K 5 37 140 268 5 202429
FR-BU2-H75K 5 49 174 331 5 202430
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Résistances de freinage

B Résistances de freinage pour l'unité de freinage BU-UFS

Les résistances de freinage RUFC sont congues
uniquement pour étre utilisées en association
avec une unité de freinage BU-UFS.

(Cycle de freinage

b, apn
RUFC22 BU-UFS 22 10
RUFC40 (kit) BU-UFS 40 10
RUFC110 (kit) BU-UFS 110 10

Veuillez tenir compte des remarques sur la durée
d'enclenchement autorisée dans le manuel
d'utilisation de I'unité de freinage !

Résistance Puissance Degré de
[Q] continue [W] protection
1x24 2000 129629
2x6,38 2000 1P20 129630
4%6,8 2000 129631

B Résistances de freinage externes FR-ABR-(H)LILIK pour FR-D700 SC/E700 SC/A800

72

Comme tous les variateurs de fréquence dans

la plage de puissance de FR-D720-025 a -100/
FR-D740 (tous) et FR-E720S-030-110/FR-E740
(tous) ou FR-E7205-030SC-110SC/FR-E740 SC
sont équipés d'un transistor de freinage interne,
le pouvoir de freinage du systeme peut étre aug-
menté en raccordant une résistance de freinage
optionnelle.

Résistance de Variateurs de fréquence

freinage

FR-D7205-0255C, FR-E7205-030SC,

ERABROAK FR-A820-00046

FR-D7205-0425C, FR-E7205-0505C,
FR-ABR-0,75K FR-A820-00077

FR-D7205-070/100SC, FR-E7205-080/1105C,
FR-ABR-2.2K FR-A820-00167
FR-ABR-3,7K FR-A820-00240
FR-ABR-5,5K FR-A820-00340
FR-ABR-7,5K FR-A820-00490
FR-ABR-11K FR-A820-00630
FR-ABR-15K FR-A820-00770
FR-ABR-22K FR-A820-01250

FR-D740-0125C, FR-E740-0165C,
A0 FR-A840-00023

FR-D740-0225C, FR-E740-0265C,
FR-ABR-H 0,75K FR-A840-00038

FR-D740-0365C, FR-E740-0405,
FRABRHITSK FR-A840-00052

FR-D740-050SC, FR-E740-060SC,
il FR-A840-00083

FR-D740-080SC, FR-E740-0955C,
FR-ABR-H 3,7K FR-A840-00126

FR-D740-120SC, FR-E740-120SC,
AR FR-A840-00170

FR-D740-160SC, FR-E740-170SC,
FR-ABR-H 7,5K FR-A840-00250
FR-ABR-H 11K FR-E740-2305C, FR-A840-00310
FR-ABR-H 15K FR-E740-300SC, FR-A840-00380
FR-ABR-H 22K FR-A840-00620

La durée d'enclenchement relative peut étre
sélectionnée avec le paramétre 30 et étre
configurée avec le parametre 70 en fonction du
variateur de fréquence jusqu'a 10 % ou 30 %.

Cycle de freinage Résistance Degré de Réf

arécupération [0] protection :
10 % (ED) 200 46788
10% (ED) 100 46602
10 % (ED) 60 46787
10 % (ED) 40 46604
10% (ED) 25 48301
10% (ED) 20 50048
10 % (ED) 13 191574
10% (ED) 18 191575
10% (ED) 13 191576
10% (ED) 1200 46601

1P20

10% (ED) 700 46411
10 % (ED) 350 46603
10% (ED) 250 46412
10 % (ED) 150 46413
10% (ED) 110 50045
10 % (ED) 75 50049
6% (ED) 52 191577
6% (ED) 2x18 série 191578
6% (ED) 2x52 parallele 191579
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H Unité d’alimentation/de récupération FR-HC2

L'unité d'alimentation/retour FR-HC2 peut ali-
menter différents variateurs de fréquence avec
une tension de circuit secondaire, mais aussi
renvoyer I'énergie dans le réseau quand elle est
générée lors d'un freinage. Un FR-HC2 permet
d‘alimenter jusqu’'a 10 variateurs de fréquence
branchés avec tension de circuit secondaire.
L'unité d'alimentation/retour dispose d'un filtre
suppresseur d'harmoniques de haute qualité
pour une réduction efficace des rétroactions du
circuit.

MITSUBISHI

FREQROL-HC2

® Suppression efficace des harmoniques avec
des distorsions de courant de THDi <4 %
(THDi = Total Harmonic Distortion of Current)

® Economie dénergie grace a la régénération
compléte jusqu'a 200 %

® Fonction Boost de la tension de circuit secon-
daire pour un ajustement a différentes plages
de tension d'entrée

Données techniques FR-HC2

200V Typ FR-HC2-LIK 400-V-Typ FR-HQ2-HCIK®
75 15 30
Puissance nominale du variateur de fréquence kw 7,5 15 30 55 75 75 15 30 55
Puissance de sortie © kW 10,7 19,8 38 7 92 n 20,2 37 73
Triphasé 200-220V 50 Hz/200-230V 60 Hz®  Triphasé 380-460V 50/60 Hz @

Tension nominale d'entrée

Courant nominal d'entrée A 33 61 115 215 278 17 31 57 110
Capacité de surcharge ® 150 % du courant nominal de 'appareil pour 60 s
170-
Plage de tension a [entrée S i s B0V 323-506V, 50/60 Hz
170-253V, 60 Hz 50/60 Hz

Plage de fréquences a I'entrée +5%
Facteur de performance d'entrée Au moins 0,99 (pour 100 % de la charge)
Puissance raccordée de la tension d'alimentation ~ kVA 14 25 47 88 110 14 26 47 0

Unités d'alimentation/de récupération

® Fonctionnement paralléle de 10 variateurs
depuis une seule unité (bus CC)

@ Petite taille

® Composant durables et surveillance des
temps d'arrét

® Utilisation confortable avec la console de
paramétrage

® Connexion au réseau

Plage de puissance:

7,5-560 kW,

200-220V CA (50 Hz)/
200-230V CA (60 Hz)/
380-460V CA (50/60 Hz)

75 110 160 220 280 400 560
75 110 160 220 280 400 560
92 135 192 264 336 476 660

139 203 290 397 506 716 993

323460V, 50/60 Hz

13 165 235 322 410 580 804

270292 270293 270294 270295 270296

. . Version fermée . Version fermée .
®
Degré de protection (IP20)® Version ouverte (IP00) (1P20) @ Version ouverte (IP00)
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Référence article Réf. 270271 270272 270273 270274 270285 270286 270287 270288 270289 270290 270291
Notes :

(@ Lenom des types de 400V comprend un «H ».

(2) Lerapport de symétrie de la tension doit étre d'au de. 3 % max. (rapport de symétrie de la tension = (tension maximale entre les phases — tension moyenne entre les trois phases)/tension moyenne entre les trois phases x 100).

(3@ Puissance de sortie CC pour une tension d'entrée de 200V (400 V pour la dlasse de 400 V)

(@) Les pourcentages pour la capacité de surcharge de 'appareil indiquent le rapport entre le courant de surcharge et le courant nominal d'entrée pour I'unité d'alimentation/de récupération. Lors d'une utilisation répétée, laissez refroidir

I'unité dalimentation/de récupération ainsi que le moteur jusqua ce que la température de service tombe sous la valeur qui correspond a 100 %.

(® Pour 'unité de commande FR-DU07-CNV (saufla connexion PU), le degré de protection est IP40 et IPO0 pour le boitier extérieur (jusqu‘a 220K) ainsi que pour le selfindépendamment de la puissance nominale.
(&) Sivous coupez les becs de fixation sur le cache avant de I'unité d'alimentation/récupération afin de monter une carte optionnelle, le degré de protection équivaut a la version ouverte (IP00).

S MITSUBISHI ELECTRIC

73

Accessoires



w

Accessoires

Unités d'alimentation/de récupération

Données techniques générales FR-HC2

FR-HC Description

Possibilités
de configu-
ration

Signaux de
contréle du
fonction-
nement

Affichage

Protection

Environne-
ment

Notes :

Méthode de modulation PWM

Plages de fréquences 50-60 Hz

Limitation du courant Réglage variable du courant limite (0220 %)
Vous pouvez affecter les parameétres 3 a 7 (affectation de la fonction des bornes d'entrée) aux signaux suivants :

Signaux d'entrée (5 bornes) arrét de I'unité d'alimentation/récupération, commutation de la surveillance, initialisation de I'unité d'alimentation/récupération, interrupteur
thermique externe, surveillance du courant de déclenchement.

Ftats de fonctionnement

Signaux de sortie Pour la sortie du train Vous pouvez affecter les paramétres 11 a 16 (affectation de la fonction des bornes de sortie) aux signaux suivants :

Sorties Open Collector ~ ¢'impulsions de 'appa-  validation du mode du variateur, unité d‘alimentation/récupération réinitialisée, unité d‘alimentation/récupération n service, alarme en cas de

(5 bornes) reil de mesure surcharge, détection des phases de la tension de réseau, correspondance de la tension de sortie, coupure temporaire du courant détectée, mode de récu-

Sortie du relais (maxi 2,4 kHz: 1borne)  pération, pré-alarme en cas de sur surchauffe du radiateur, redémarrage, dépassements inférieur et supérieur du courant d'entrée, alarme sur la durée de

(1borne) sortie analogue vie, alarme pour les intervalles de maintenance, interruption aprés une coupure temporaire du courant, alarme en cas d'erreur

maxi 10V DC: 1 borne

i Fréquence de réseau, courant d'entrée, message d'erreur ou d'alarme, tension de sortie de I'unité d’alimentation/récupération, facteur de charge de
Etats de fonctionnement  l'interrupteur thermique électronique, durée de fonctionnement totale, puissance totale, puissance dentrée (avec récupération), état de la borne E/S©,

Affichage sur - M AR A -
la consgle affichage du mode d'alimentation/récupération, état des options auxiliaires @
de paramétrage Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message d'erreur est affiché.
(FR-DUO7-CNV/ Affichage des alarmes  Les derniers huit messages d'erreur ainsi que les données juste avant I'erreur (tension d'entrée, courant/tension CC du bus/durée de fonctionnement
FR-PU07) totale) sont enregistrées.
Guide interactif Guidage interactif pour le maniement et le diagnostic de panne avec la fonction d'aide @
Surcourant, surcharge, protection thermique de 'unité d'alimentation/récupération, surchauffe du radiateur, coupure de courant temporaire, dépas-
sement inférieur de la tension, défaillance de phase a I'entrée, interruption du circuit imprimé, erreur sur la tension du secteur, fonctionnement du
Fonctions thermo-commutateur externe @, erreur d*écriture des parametres, erreur de connexion PU @, dépassement des tentatives @, erreur du CPU de I'unité
d'alimentation/récupération, court-circuit de la tension d'alimentation de 24V CC, dépassement lors de la détection du courant dentrée @, erreur dans le
circuit de la limite du courant transitoire, erreur interne dans le circuit, erreur sur 'option ©, erreur sur l'option de communication ©
T Erreur du ventilateur, détection du signal pour la surcharge, pré-alarme pour le thermo-commutateur, arrét PU, alarme pour l'intervalle de mainte-
nance @, erreur lors de I'écriture des paramétres, erreur de copie, unité de commande bloquée, erreur de copie des parameétres, phase manquante
Température ambiante -10—+50 °C (sans gel dans I'appareil)
Humidité ambiante maxi 90 % (sans condensation)
Température de stockage © -20—+65°C
Conditions ambiantes Utilisation intérieure uniquement (sans gaz agressifs, ni brouillard d’huile ou dépdt de poussiére ni de saleté).
Altitude/résistance aux vibrations 1000 m max. au dessus du niveau de la mer 5,9 m/s>© max. de 10 a 55 Hz (axes X, Y et Z)

(1) Affichage uniquement pour 'unité de commande (FR-DUO7-CNV).

(@) Affichage uniquement pour I'unité de commande (FR-PU07).

(3) Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).

(@) Cesfonctions sont par défaut désactivées.

() Cette fonction de sécurité est uniquement activée pour l'unité optionnelle FR-A7NC.
(® 2,9m/s* max. pour la classe de puissance 160 K ou supérieure.
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Unités d'alimentation/de récupération

Accessoires fournis

Degré de

Accessoires pour la série Description Modeéle protection Nombre
Self antiparasites 1 FR-HCL21-(H)CIK 1
FR-HC2-7,5K-75K R
Self antiparasites 2 FR-HCL22-(H)CIK 1PO0 1
FR-HC2-H7,5K-H220K Boitier externe FR-HCB2-(H)CIK 1

Accessoires pour la série Description

Modéle

Degré de

protection

Accessoires compris

Nombre
400K

560K

Self antiparasites 1 FR-HCL21-(H)CIK — 1 1 1
Self antiparasites 2 FR-HCL22-(H)CIK — 1 1 1
Condensateur Condensateur antiparasite FR-HCC2-(H)CIK 1 2 3
antiparasite FR-HCC2-(H)LIK Enregistrement de [alarme du conden- o _ 5 3
sateur antiparasites
Résistance pour St Gt thermo-commutoeu | 0%OAMBIO-CHSBGHL 81518
limiter e courant it {E Résistance pour limiter le courant tran
transitoi : -
fansitoire sitoire (avec thermo-commutateur) 0.960HM BKO-CAT996H31 1 3 3
HCI-HIR0_ Transformateur pour réduire la tension
s AT iy d'alimentation pour le fusible (MC) 1PH 630VA BKO-CA2001H06 1 1 1
(400-200V)
Fusible (MC) avec limite du courant ~ S-NAOOFXYS AC200V 2A28 — 3 3
transitoire S-N6OOFXYS AC210V 2A2B 1 — —
I:Ei‘;’mateurde FR-HOM2-(H)CIK Relais tampon SR-N4FX AC210V 4A 1 2 2
Bornier TS-807BXC-5P 6 — —
Petit relais pour enregistrer I'alarme du -
condensateur antiparasites MIGZA@00/220 L L
Bornier pour le petit relais PYF14T — 1 1
Etrier pour le petit relais PYC-A1 — 2 2

Variateur compatible pour les unités d’alimentation/récupération

Vous pouvez raccorder 10 variateurs a une unité FR-HC2. Mesurez la puis-
sance de I'unité FR-HC2 de maniére a ce qu'elle soit supérieure ou égale
ala somme de tous les variateurs raccordés.

Pour un amortissement maximum des harmoniques, la puissance totale
de tous les variateurs de puissance doit étre supérieure a la moitié de la
puissance nominale HC2.

Unité d'alimentation/de récupération

Variateurs de fréquence compatibles d’aprés la classe de puissance [kW]

Compatible Compatible avec des restrictions *
FR-HC2-7,5K 3,7-75kW <3,7kW
FR-HC2-15K 7,5-15kW <7,5kwW
200V FR-HC2-30K 15-30 kW <15kw
FR-HC2-55K 30-55 kW <30kw
FR-HC2-75K 37-75 kW <37kw
FR-HC2-H7,5K 3,7-7,5kW <3,7kW
FR-HC2-H15K 7,5-15 kW <7,5kW
FR-HC2-H30K 15-30 kW <15kW
FR-HC2-H55K 30-55 kW <30kw
FR-HC2-H75K 37-75kW <37kW
400V FR-HC2-H110K 55-110 kW <55 kw
FR-HC2-H160K 90-160 kW <90 kW
FR-HC2-H220K 110-220 kW <110kW
FR-HC2-H280K 160-280 kW <160 kW
FR-HC2-H400K 200400 kW <200 kW
FR-HC2-H560K 280-560 kW <280 kW

* L'unité d'alimentation/récupération peut étre utilisée pour alimenter les variateurs raccordés ou pour récupérer [énergie dans le réseau. L'amortissement des harmonique est cependant réduit.
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Passerelle

Ml Profibus Gateway

La passerelle PBDP permet l'exploitation jusqu’a
32 variateurs de fréquence du type FR-D700 via
une adresse Profibus. La passerelle PBDP fait
alors fonction d'esclave Profibus configurable.

Il est possible avec un fichier GSD d’accéder aux
particularités des différentes variables du maitre
(Mitsubishi Electric/Siemens). La technologie
multiprocesseur veille a une répartition syn-

|20 oo 5o wo e 2o 1o o

\

PBDP-GW-G8

PBDP-GW-E8

76

chrone grace a des transmissions de quelques
millisecondes.

Dimensions
Type Modele Données de performance (Ixhxp) Réf.
[mm]
Raccordement du bus de terrain
® Esclave Profibus selon IEC 61158
® Potentiel séparé
Appareil de base PBDP-GW-G8 ® Détection automatique de la vitesse de transmission 224915

jusqu'a 12 Mbit/s

@ Prise femelle Sub-D a 9 broches, affectation selon
EN 50170 vol. 2

® Données utilisateur réparties sur jusqu’a 32 variateurs du
type FR-D700 via une adresse Profibus

® Taux d'actualisation : ~23 ms pour 32 variateurs (pour 36x320x115
une vitesse de transmission de 12 Mbit/s sur le Profibus)

@ Synchronisation 1: <0,1 ms entre les variateurs d'un

appareil (CH0.CH7)
Appareil d'extension  PBDP-GW-E8 @ Synchronisation 2 : <0,2 ms sur tous les canaux 224916

(Canaux du variateur (CHO...CH7)

® 8 xinterfaces RS422 pour le raccordement de variateur

©® 38400 Bauds

@ Potentiel séparé

@ Systéme de connexion RJ45
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Logiciel

M Logiciel FR Configurator

Vous disposez avec le logiciel de configuration Configuration des paramétres
FR Configurator d'un outil performant pour
I'exploitation de votre variateur de fréquence.

Le logiciel tourne sous toutes les versions
Windows et permet ainsi le fonctionnement du
variateur de fréquence sur un ordinateur usuel.
Plusieurs variateurs de fréquence peuvent étre
installés, exploités et controlés en parallele dans
un réseau ou par le biais d'un PC ou d’un ordina-
teur portable. Le logiciel FR Configurator a été
congu pour tous les variateurs de fréquence de
la série 700.

FR Configurator2 est spécialement dédié a la
nouvelle série 800 et couvre actuellement

les modeles a partir de FR-A800. Les versions
futures seront également compatibles avec les
types 500 et 700.

La connexion entre le variateur de fréquence et
le PC est réalisée soit par un réseau RS485 soit
directement a l'aide d’un cable adaptateur dis-
ponible séparément SC-FR PC (pour FR-E700 SC/
FR-A700 en option par USB).

W

Accessoires

Py [ ——

Fonctions

® Configuration du systeme
En raison de I'aptitude a la mise en réseau

du variateur de fréquence, il est possible S
d'exploiter simultanément jusqu’ 32 variateurs e
de fréquence par le biais du logiciel.
® Configuration des paramétres
Un réglage simple des différents parametres oo ] -
est possible avec les apercus globaux et
relatifs aux fonctions.
® Fonction d'affichage Affichage de Iétat
La fonction d'affichage facile a comprendre
permet l'affichage de données, de valeurs B Testoperstion | 16 Graph | aParsmeter i) A0 terminal monitor X |
analogiques, d'oscilloscope et d'alarme. (Wston | eauee ™
. . . . Input. Outpt
[ ] Dlagnostlc et fonction trace en ||gne Terminal i _ Sienal Status | Terminal N Signal Stetus
L'analyse de état du variateur de fréquence e e el | — =
Al 1 H A illA RL FRL:Lovw-speed operation command OFF IPF V36 In-position OFF
permet une ellmmatlon detalllee des erreurs. R RitMiddle-speed operation command OFF oL OL:Overload warning OFF
. RH RH:High-speed operation command on FU FLEOUtpLL frequency detection OFF
. FonCtlon nement teSt RT LX:Pre-excitation/serva ON QFF ABCT ALM:Faut OFF
H H AL AL Terminal 4 input selection OFF ABC2 --:Mo function OFF
Le fonctionnement de test permet de simuler 106 J0G:Jog operation selection OFF FR-ABAC | FR-ABAR
le fonctionnement et le rég|age avec la fonc- cs ©5 Selection of automstic restart after instantani  OFF R
. , L, MRS MRS Output stop OFF 2
tiond auto—reg Iage. sTOP STOP: Stert seli-holding selection OFF Raz
F{ES RES'IF!VEREV reset OFF FR-AGAY
® Gestion des fichiers RS e
Les paramétres peuvent étre enregistrés dans a0z
N . . . . . X0 Y 3003
le PC et étre imprimés sur une imprimante. i vapos
X2 Y SIDOS
® Aide K3 EDOE
. . . Ll
Limportante aide en ligne permet de i
répondre a toutes les questions sur le réglage =
et le fonctionnement. &

® Le FR Configurator2 contient également la
fonctionnalité de programmation API afin de
programmer I'APl intégré de la série 800.
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Dimensions E

Dimensions

Bl Unités de commande FR-PA07 et FR-DUO7/FR-DUO07-IP54

FR-PAO7 FR-PAO7
- £8 - | = 7
‘v T 3| .- 1—‘*_ =
g §-- A Ao
2 §FA (rev) (Fwo {.ﬁ. 8| Al Sl
K ee® |
[Weoey | .
2xM2
- T
o u'—; ‘=Y
rl

Bl Unité de commande FR-PUO7/FR-PU07BB-L

Toutes les dimensions en mm

FR-PUO7 FR-PUO7BB-L
25,05 83
14,2 / 11,45 ) i . 18 8.2 46.7
83 Découpe dans I'arrmoire ‘
1 i |
o N 40 : V/% _Jq
— P ! ot —
T @ 4|
E PO A 1 =] - j Q Wgﬁﬁ A%ﬂm
g [|2eEX® o e 5 | @=L
T @) | 1 | @)
@ © Blel i e @ ©
oJoYol= IR oJololc
OJORONCT| I N I | I N R 0RO,
© ) o (2 A ©EHE
Ll | " 265 E
447
Toutes les dimensions en mm
B Unité de commande FR-LUO8/FR-LU08-01-IP55
FR-LUO8 FR-LU08-01
- 80+ 19
™ % s 68+0 FS_a 3%
C— c - UE:?
| — i
80000 S F 33 2]
{12 3| o O0oo0odm
iy N\
i) CJ L II\_ D i
3 66 3 ) =
72

78

Toutes les dimensions en mm
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l FR-D720S-008-042SC

145

118

128

56

68

2-45

118

128

108

H FR-D720S-100SC

2-¢5

140

l FR-D740-120/160SC

145

3 &
% & m .
2-95 oY)
0l O
™| v
iy —
5
©
208
220

S MITSUBISHI ELECTRIC

Type

FR-D7205-008—0145C

FR-D7205-0255C
FR-D7205-0425C

Type
FR-D7205-0705C
FR-D740-012/0225C
FR-D740-0365C
FR-D740-050SC
FR-D740-080SC

Dimensions

D D1
80,5 10
142,5 L)
162,5 62

Toutes les dimensions en mm

] D1
155,5 60
129,5 54
1355
155,5 60
165,5

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

l FR-E720S-008-030SC

Vue de c6té lors du montage

65 0 d’une carte optionnelle Type D D1 D2
=T FR-E7205-008/0155C 86,5 10 108,1
[T S |
= == 1 ] FR-E7205-030SC 148,5 'y} 170,1
QO l I
OQQ; I E [l E Toutes les dimensions en mm
O |28
: [l : [l
il il
5jntl ff C j i
sl w0 L4 L4
56 D1 DL
68 D D29

(@ Lors de l'installation de la carte optionnelle FR-A7NC-Ekit-SC-E, la profondeur est augmentée d'env. 2 mm & cause du répartiteur dépassant de 'appareil.

B FR-E720S-050/080SC

Vue de coté lors du montage

2-$5 0 d’une carte optionnelle
~] & 1]
4 U] l&)
ole)
000 ﬂ ]
L= o
o I | =8
= 100000000 . 100000000]0] .
oo " J —
Fin i [ i 5
sl % © DI 4P D1
@
108 D D2 Toutes les dimensions en mm
(@ Lors de l'installation de la carte optionnelle FR-A7NC-Ekit-SC-E, la profondeur est augmentée d'env. 2 mm & cause du répartiteur dépassant de 'appareil. Type D ] D2
FR-E7205-050SC 1415 60 163,1
FR-E7205-080SC 167 60 188,6

B FR-E720S-110SC/FR-E740-016-095SC

Vue de c6té lors du montage

2-¢5 © d’une carte optionnelle
ﬁ & —_— J R ® —_— T JT ®
ol ] il I
oo) © ©
lles ) j
S ] ]
00000000 il © 00000000 il ©
[ 7J: — T 7J: — T 1
e Ll 5 [l 5
5 © —=H=2 =
D1 D1
128
D D2®@
140
Toutes les dimensions en mm
(@) Les variateurs de fréquence FR-E740-0165C et -0265C ne disposent d‘aucun ventilateur intégré. Type D D1 D2
(@) Lors de l'installation de la carte optionnelle FR-A7NC-Ekit-SC-E, la profondeur est augmentée d'env. 2 mm a cause du répartiteur dépassant de I'appareil. FR-E7205-110SC 1615 60 1831
FR-E740-016/0265C 120 39 141,6
FR-E740-040-0955C 141 60 162,6
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Dimensions

B FR-E740-120/170SC

Vue de c6té lors du montage
d’une carte optionnelle

| 1
|| I T
| 1000000 1 ° 0000000 3 °
© e R
= - 1748 - Toutes les dimensions en mm

(@ Lors de l'installation de la carte optionnelle FR-A7NC-Ekit-SC-E, la profondeur est augmentée d'env. 2 mm & cause du répartiteur dépassant de I'appareil.

£
=4
£
H FR-E740-230/300SC 2
=
Vue latéral du montage
2-¢6 © d'une carte optionnelle
& & L |  —
1= L __ ] - J
5 — FAN — FAN
H oooJ § /é
]

i
244
260

] |
- s [ os

84,5 84,5

196 217,6©

Toutes les dimensions en mm

(@ Lors de l'installation de la carte optionnelle FR-A7NC-Ekit-SC-E, la profondeur est augmentée d'env. 2 mm a cause du répartiteur dépassant de I'appareil.
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Dimensions

Dimensions

B FR-F800

FR-F840-00023, FR-F840-00038, FR-F840-00052,
FR-F840-00083, FR-F840-00126

2-¢06 o
@@DE
6
6 e =)
125 125
150

FR-F840-00470, FR-F840-00620

140

Toutes les dimensions en mm

2-10 5
] 4
I
(i
(]
I =)
ol o
O
™| <
10 Sy
10 230 s
250
il i
I0M00000T0000000000 0030000000

00000000000000000

IO,

93.3

82

Toutes les dimensions en mm

FR-F840-00170, FR-F840-00250, FR-F840-00310, FR-F840-00380

2-06 @
ST —
[ |
6.0
Iz
(L, o —
vl
6 NI
12.5 195
220 D
0 =—]|
LTI pRRAAR]
MO0 -
: Toutes les dimensions en mm
Type )] D1 H H1 H2
FR-F840-00170, FR-F840-00250 170 84 260 245 15
FR-F840-00310, FR-F840-00380 190 101,5 300 285 3
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FR-F820-00046, FR-F820-00077

26 "
;‘ W = ]
- = =
(B (5pS) m] ===
Il ===
nl olo ==
RS =
==
ng
" ] p—
@ ~ [e—1
6
75 95 ~ D1
110 o~ D )
4928
_ 325 45 325
]
" Jah
a N
a 0000000000
Toutes les dimensions en mm
Type D D1
FR-F820-00046 .6 21,6
FR-F820-00077 126,6 36,6

FR-F820-00340, FR-F820-00490, FR-F820-00630,

2-6 0
~
=L %
\?"
[ |
@B
N —
I T
%A (]!
6 Ll K
@ ®
125 195 ¢
220 o 2l
45 65 65 45
3-944 = I I
- e
o
Toutes les dimensions en mm
Type H H1 H2 D D1
FR-F820-00340, FR-F820-00490, 324 84 260 245 15
FR-F820-00630 190 101.5 300 285 3
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FR-F820-00105, FR-F820-00167, FR-F820-00250,

2-96

75

0000060000

i

245
260
318

8
m

F—1lzza

=== oo

|

125 125
150

23

3-@35

86.1
L

FR-F820-00770, FR-F820-00930, FR-F820-01250;

2-910

10

141.6

Dimensions

Toutes les dimensions en mm

T

380
0
517.3

10

10 230

N

G

=)
23

43.8 81.2 81.2 438

3-963

L/

TUUUUUU0U00000000

IOt

n9

190

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

FR-F820-01540,
FR-F840-00770

2-910

(10)

4-¢20

Ol

i)

Nl

10

270

325

FR-F840-04320, FR-A840-04810

3-912

1010

84

10

10

(15)

4-¢16

|

N
N

(13)

(o
(o

o]

984

FR-F820-01870, FR-F820-02330, FR-F820-03160, FR-F820-03800,
FR-F820-04750

FR-F840-00930, FR-F840-01160, FR-F840-01800, FR-F840-02160,
FR-F840-02600 FR-F840-03250, FR-F840-03610

24d g 4t ‘ﬁem i
[ v |
2
Iz
8 g 1 —
==
C———
C———
==
==
l:l ==
® ® [] ©
i==1 | o
e m‘ @:ﬁ
w2 Wi ‘ 3.2 R
} W | ‘ S D I
Type d d1 D D H H1 H2 H3 H4 W W1 w2
FR-F820-01870,
FR-F820 02330,
FR-F840-00930, 12 25 250 24 550 525 15 514 18 435 380 12

FR-F840-01160,
FR-F840-01800

FR-F820-03160 12 25 250 22 700 675 15 664 18 465 410 12

FR-F820-03800,
FR-F820-04750
FR-F840-02160,
FR-F840-02600
FR-F840-03250,
FR-F840-03610

12 24 360 22 740 715 15 704 18 465 400 12
1224 300 22 620 595 15 584 18 465 400 12

25 25 360 22 740 715 15 704 18 465 400 12

Toutes les dimensions en mm

FR-F840-05470, FR-F840-06100, FR-F840-06830

22

4-16
[ Fan

3-912

(13)

i
i
|

[
e
984
1010
984

E
!

300

680 380

Toutes les dimensions en mm
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B FR-F842

FR-F842-07700, FR-F842-08660

3-912

(15)

1300
1330

®]e

= T A& T ﬁ‘i.&‘
12

o]
70| 200 200 (9] —

FR-F842-09620, FR-F842-10940, FR-F842-12120

S MITSUBISHI ELECTRIC

3-912

(17)

1296

o| O
| O
0|0
5 : 3
e = = =]
12 ©
100| 240 240 |(100)| ©
680

17

JD

4.5 |

1546

4.5 |

185

440

17

Dimensions

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions E

Dimensions

B FR-A741
at i ta - (]
[0 nouono, oooooooo Ao Jonoooon
’ ) m m
i
i
m m
[ 1 o|® i
. e ® . l:l
I==} m‘ﬁ‘ [N \
AX A1 & cx |
A C
Bl FR-A770
4o
& Ol + = + oAl R -
ATV, TR IITNANII. (T
N B
5 6 2 8 il
[ o1 s £y O] = = 45 R
| 300 | 80 | 30 || ® 440
995
[RILT T8 [PT_ U W ]
Isio Ine To ly i

86

45

Type
FR-A741-5,5K/7,5K
FR-A741-11K/15K
FR-A741-18,5K/22K
FR-A741-30K
FR-A741-37K/45K
FR-A741-55K

250
300
360
450
470
600

190
220
260
350
370
480

470
600
600
700
700
900

454
575
575
675
670
870

8
15
15
15
15
15

¢

270
294
320
340
368
405

x

23
3,2
3.2
32
3.2
3.2

Respectez également les dimensions pour les bobines de circuit intermédiaire correspondantes (voir la Page 101).

Type
FR-A770-355K/560K-79

995

H
1580

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm

449
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H FR-A800

FR-A840-00023, FR-A840-00038, FR-A840-00052,
FR-A840-00083, FR-A840-00126

2-96 @
) q E — =
E:%:;:] g =™
g8 Illl=
Il 0
= —
6 2|2 JJ
125 125 140
150
w©
<2
Toutes les dimensions en mm
FR-A840-00470, FR-A840-00620
2-910 gl
[ o |
=®s
ol o
®| O
™ <
B 8
4] N
10 \ 9a
10 230 hot
250
—
| b ik b
000000000000000000000000000000000

(0000000000000000

OO0

93.3

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

FR-A840-00170, FR-A840-00250, FR-A840-00310, FR-A840-00380

2-06 Ef
[ |
(o)
Iz
vl
6 ~N|T
12.5 195
220 D
I —]
TR
000 -
: Toutes les dimensions en mm
Type D D1 H H1 H2
FR-A840-00170, FR-A840-00250 170 84 260 245 15
FR-F840-00310, FR-A840-00380 190 101,5 300 285 3
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Dimensions

Dimensions

FR-A820-00046, FR-A820-00077

2-06

N

7.5

I | i I=

)= S=

ﬁﬁ;

245
260
310

7.5

10

TS

D1

4-928
325 45 325

B
N
(000000000

231

37

D1 285

Type D
FR-A820-00046 11,6
FR-A820-00077 126,6

FR-A820-00340, FR-A820-00490, FR-A820-00630

2-06 [t}
~
= +
[ |
EE §\:I
N —
I T
I%JA i
6 I 2
@ ®
12.5 195 2
220
45 65 65 45
3-044 = I I
Type H H1
FR-A820-00340, FR-A820-00490, 324 84
FR-A820-00630 190 101,5

88

Toutes les dimensions en mm

D1
21,6
36,6

Toutes les dimensions en mm

H2 D D1
260 245 15
300 285 3

FR-A820-00105, FR-A820-00167, FR-A820-00250

*\EE—'

LT

I:H:H

7.5

I

)

|

245

260
318

75

FAN

=== oo

0000000000

125

125

150

3-@35

47 28

23

141.6

Toutes les dimensions en mm

FR-A820-00770, FR-A820-00930, FR-A820-01250

2-910 o
P
(-
|
)=
olalm
S
I
i
=
10
10 230 i -
250 ~ 190
4338 812 81.2 4338
3-963
kS \ } _ 1
\V |
UUUUUUUUUUUUUUUUT
2| | | Jmooomaog

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

FR-A820-01540,
FR-A840-00770

FR-A820-01870, FR-A820-02330, FR-A820-03160, FR-A820-03800,
FR-A820-04750

FR-A840-00930, FR-A840-01160, FR-A840-01800, FR-A840-02160,
FR-A840-02600 FR-A840-03250, FR-A840-03610

2-010 5 4-¢20
~ 4 D1 =
- ¢ d1 ﬁ
LI N2
g [ Fan |
QLLH o
* ==
==
==
==
C——c—
==
s = ° s =
J_ﬂ f ( M : —1 S
10 32| @ w2 32 ‘B
270 = 195 - ‘ W ‘ ‘ ¢ b : S
325 ‘ ‘ £
[an)
Type d d1 )] D1 H H1 H3 H4 W W1 W2
FR-A820-01870,
FR-A820 02330
FR-A840-00930, 12 25 250 24 550 525 514 18 435 380 12
FR-A840-01160,
FR-A840-01800
FR-A820-03160 12 25 250 22 700 675 664 18 465 410 12
FR-A820-03800,
FR-A820-04750 12 24 360 22 740 715 704 18 465 400 12
FR-A840-02160,
FR-A840-02600 12 24 300 22 620 595 584 18 465 400 12
FR-A840-03250,
FR-A840-03610 25 25 360 22 740 715 704 18 465 400 12
Toutes les dimensions en mm
FR-A840-04320, FR-A840-04810 FR-A840-05470, FR-A840-06100, FR-A840-06830
. 22 2 N
3912 e 4-916 g 3412 g 4-416 2|
S =% P &7 r —
=2 | SESH LN
g = 3 2 3
° < 3 S 3
e g
== : —
L] e — e ] -
e - ——t —— a2 Ll o 2 |,
12 " i 32 300 300 - =
— 200 200 ° 380 - ‘ ‘
498 - 680 380
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Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

B FR-A842

FR-A842-07700, FR-A842-08660

3-12

(15)

1300
1330

®]e

[ T Ak = ﬁrﬁ.&‘
2
0
70, 200 | 200 _|(0)] ™
540

FR-A842-09620, FR-A842-10940, FR-A842-12120

90

3-912

(15)

o| O
| ©
0|0
3 - 3
T — = = ]
12 ©
100| 240 240 |(100)| <
680

(17)

(o]
(o]
il
L
]
) &l Bl—
45| 45 |
185 T
440
185 _ _23
8-925

(17)

©
<
o
45| 45
185 ”
440

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm
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l FR-A846

FR-A846-00023-00170

S MITSUBISHI ELECTRIC

<
I . M
P I
[e] o]
O
Ol
[TolNTe]
|
K — Na————— /I
8 o 2.3
18.5 201 J (18.5) 271 23.
238
"
© ©
® ® @
23
D 4-420 S
— M —
' ,j,o FAN
o [ o
58 || E
% o
| [ ] 8§48
N o 1
H 10 n o
[ee} (2]
201 (18.5) 23]
238 285

©)
e]
©)

O
Yo
O

®
®

z

Dimensions

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

FR-A846-00620-01160

2-¢12 _ 4-925 24 _
o [ce)
s A
° -
F ="/ FAN
° ° R <
NS wn
~
L) (-] ] L@ v
12 o 23| @
225 300 (22.5) 357
345
Toutes les dimensions en mm
FR-A846-01800-03610
I
3-915 = 4-425 .
N < 3
E — %
» | oo |FAN
. (eYe}
(e]e]
BEE b
]
g " =] oog (
35 L 175 175 (35) 456.6 e .
420
5 5 Type H H1 H2 H3
FR-A846-01800—FR-A846 02600 1360 1334 16 1314
° ° FR-A846-3250, FR-A846 03610 1510 1482 18 1464
o o

Toutes les dimensions en mm
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l FR-A860

FR-A860-00027, FR-A860-00061, FR-A860-00090

FR-A860-00170, FR-A860-00320

2-06 @
hS) e
;
wn
N8
o~
[ee]
=
@
i
I 1
6 [ vl
Il 2 %
@ ® L
125 125 (12.5) =
150 <
3-935 28 47 47 (2%
1 —————
) n
Q
2-96 ®
=
| S
[se]
I~
I
I
8
%%r ﬂu‘l
sl 28
12,5 195 || (12.5) g
} 220 B
45__ 65 __ 65 _ (45)
3-944
J’f l ‘ Type
FR-A860-00170,
FR-A860-00320
N H H
o
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FAN__

I=—
==
I=—
=

I

Is=

a >
=

|

= oo—>
==——1
= —>

140

-‘D =
o [=
o | ——
o |=2 —=
o & =
o = —x=
of |=2 —x=
SRE——]
of | —=
= —
=
I=——1
=

H H1
324 260
363 300

H2
64
63

Dimensions

Toutes les dimensions en mm

H3 D D1 D2
245 170 89,3
285 190

126,8

1093 1468

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

FR-A860-00450

2-910

S
1 D
oo
B4
)
~
n
fl, Niai
I |
=3 —|
e
~
10 =
745
10 J 230 %)
| 250 | c 190
438 81.2 812 _(438),
3-963 |
e 3 R
|
‘Q UU mUUUUUmUUUUUUU
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FR-A860-00680, FR-A860-01080 435 380 550 525 514 25 250 24

FR-A860-01440, FR-A860-01670,

FR-A860-02430 465 400 620 595 584 24 300 22
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Toutes les dimensions en mm
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Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

FR-A860-02890, FR-A860-03360
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Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

H FR-A862

FR-A862-05450

FR-A62-06470, FR-A62-08500

96

3-912

3-912

(15)

45

1296

45 |

185

440

(17)

17

o| o
o m
m | ™M
® L]
8 8
® ®
= =y
L2
©
70| 200 _| 200 _|0)
540
@
P S SR =
o O
wn| oo
wn wn
s 8
= Sl m“’.”
a2 -
100| 240 240 |(100) | ~
680

1546

45 |

185

17

Toutes les dimensions en mm
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B FR-CC2-H

FR-CC2-H315K, H355K
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Dimensions

Toutes les dimensions en mm

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

B FR-CC2-C

FR-CC2-C355K

3-¢12 8-¢25 185 23

(15)

T e s s s s e e o == R
| | | s s | | | s s s | s s [ | ~ FAN -
] | | e | | s s [ o

Kd == =

1300
1330
1296

J
T h = n =  a=] el el——
45 45
200 |(100) 185

600 440

15
17

100 200

Toutes les dimensions en mm

FR-CC2-C400K, C560K
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H Bobine de circuit intermédiaire FFR-HEL-(H)-E

Bobine de circuit
intermédiaire

FFR-HEL-0,4K-E
FFR-HEL-0,75K-E
FFR-HEL-1,5K-E
FFR-HEL-2,2K-E
FFR-HEL-3,7K-E
FFR-HEL-5,5K-E
FFR-HEL-7,5K-E
FFR-HEL-11K-E
FFR-HEL-15K-E
FFR-HEL-18,5K-E
FFR-HEL-22K-E
FFR-HEL-30K-E
FFR-HEL-37K-E
FFR-HEL-45K-E
FFR-HEL-55K-E
FFR-HEL-HO,4K-E
FFR-HEL-HO,75K-E
FFR-HEL-H1,5K-E
FFR-HEL-H2,2K-E
FFR-HEL-H3,7K-E
FFR-HEL-H5,5K-E
FFR-HEL-H7,5K-E
FFR-HEL-H11K-E
FFR-HEL-H15K-E
FFR-HEL-H18, 5K-E
FFR-HEL-H22K-E
FFR-HEL-H30K-E
FFR-HEL-H37K-E
FFR-HEL-H45K-E
FFR-HEL-H55K-E

Types a 200V

Type de chassis IP20

Typesa 400V

Type de chassis IPOO

H Bobine de circuit intermédiaire FR-HEL-H75K/H90K

| Bobine de circuit
§|o © O 1 intermédiaire
= [ f 1 | T
FR-HEL-75K
=
‘S FR-HEL-90K
s
=
FR-HEL-110K
om| o
>
S FR-HEL-H75K
<
@ S FRHEL-HO0K
T T 1 )
B |= o | O 3
Al
A C
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A

88
88
125
125
120
133,2
1332
1332
133,2
1332
172
150
150
150
150
75
88
88
12,5
12,5
120
120
1332
133,2
1332
172
172
172
150
150

150

150

175

140

150

53,5
53,5
75
75
747
85
85
85
85
85
107
237
237
237
237
X}
53,5
53,5
75
75
74,7
74,7
85
85
85
107
107
107
202
212

130

130

150

120

130

70
70
81

81

86
12
12
12
156
163
166
94

114
134
134
60

70

70

81

81

86

100
12
12
128
166
166
186
14
134

340

340

400

320

340

75
75
98
98
102
15
15
15
15
15
150
125
125
125
125
62
75
75
9%
9
102
102
15
15
15
150
150
150
125
125

50
50
64
65
65
85

Dimensions

Poids
[kg]
0,6
0,6
12
12
15
31
31
31

55
82
107
13
144
035
06
0,61
12
12
15
22
31
3
4
53
575
8
13
144

Toutes les dimensions en mm

310

310

365

295

310

190

200

200

185

190

20

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

Hl Bobine de circuit intermédiaire FR-HEL-H110K-H160K

B1
B

PV

Bobine de circuit

intermédiaire

FR-HEL-H110K 150 130 340 310 195 Mé Mé 22
FR-HEL-H132K 175 150 405 370 200 M8 Mé 26
FR-HEL-H160K 175 150 405 370 205 M8 Mé 28

Toutes les dimensions en mm

Hl Bobine de circuit intermédiaire FR-HEL-H185K-H355K

S2

& | o

Al

[

45510
500+10

245

140,

e

150
5

21

100

M10

4 -M10

Bobine de circuit

intermédiaire A m

FR-HEL-H185K 175 150 405 370 240 M8 M6 — M2 29
FR-HEL-H220K 175 150 405 370 240 M8 M6 M6 M12 30
FR-HEL-H250K 190 165 440 400 250 M8 M8 M8 M12 35
FR-HEL-H280K 190 165 440 400 255 M8 M8 M8 MI6 38
FR-HEL-H315K 210 185 495 450 250 M10 M8 M8 Mi6 4
FR-HEL-H355K 210 185 495 450 250 M10 M8 M8 Mi6 46

Toutes les dimensions en mm

Bobine de circuit A C Poids
intermédiaire [kql
FR-HEL-H400K 235 250 50
FR-HEL-H450K 240 270 57

Toutes les dimensions en mm

i : o g
FR-HEL-H500K 345 455 405 67
FR-HEL-H560K 360 460 410 85
FR-HEL-H630K 360 460 410 95

Toutes les dimensions en mm
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B Bobine de circuit intermédiaire FR-HEL-N355K
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H Selfs monophasés FR-BAL-S-B-[ I IK
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Dimensions

Bobine de circuit

intermédiaire

FR-HEL-N355K 240+2,5 80

<360 3845

Toutes les dimensions en mm

Bobine de circuit

intermédiaire

FR-HEL-N560K <390 450 £10 <230 105
Toutes les dimensions en mm
Poids
Selfs B T H L1 L3 d1 kgl
FR-BAL-S-B-0.2K 66 70 86 50 4 4,5 0,7
FR-BAL-S-B-0,4K 78 88 95 56 47 45 1,2
FR-BAL-S-B-0,75K 9% 120 15 84 86 55 45

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

M Selfs triphasés FR-BAL-B-[ILIK

Utviwiuz2vawz

S i 5
o®

M Filtre antiparasite pour FR-D720S SC

N
o
_

%

8 R
-Noon O

102

ﬂ d1
L1 L3
T ]

Selfs B T H 1 13 da P[‘I’('gd]‘
FR-BAL-B-4.0K 5 8 130 100 56 56 30
FR-BAL-B-5.5K 155 85 145 130 55 &2 37
FR-BALB-7.5K 1 100 150 130 70 82 55
FR-BAL-B-11K/-15K 9 115 210 170 79 8a2 | 107
FR-BAL-B-22K 10 M5 20 10 79 &2 M2
FR-BAL-B-30K 19 18 280 10 79 82 30
FR-BAL-B-37K a0 18 w5 15 9 &2 | 37
FR-BAL-B-45K 20 165 280 180 12 &2 55
FR-BAL-B3-55K 20 190 185 75 9% a2 16
FR-BAL-B3-75K 20 210 200 180 12 &1 2
FR-BAL-B3-90K #0170 325 1% 10 1a5 25
FR-BAL-B3-T10K M0 185 325 10 10 15 29
FR-BAL-B3-132K 40 185 325 190 120 15 29
FR-BAL-B3-160K #0205 325 190 130 15 32
FR-BAL-B3-185K 25 205 35 190 130 1a5 33
FR-BAL-B3-220K 0 20 30 240 155 15 47
FR-BAL-B3-250K 30 240 30 240 160 15 48

Toutes les dimensions en mm

Filtre }’:‘e:z‘e‘:'(’: de A B C D £
FFR-CS-050-14A-RF1

FFR-CS-050-14A-RF1-LL

FFR-C5-080-20A-RF1

FFR-CS-080-20A-RF1-LL

FFR-CS-110-26A-RF1

FFR-CS-110-26A-RFI-LL

FR-D7205-008—-0425C 168 72 38 158 56
FR-D7205-0705C 168 13 38 158 9

FR-D7205-1005C 214 145 46 200 104

Toutes les dimensions en mm

FFR-CSH-036-8A-RF1
FFR-CSH-036-8A-RF1-LL
FFR-CSH-080-16A-RF1

FFR-CSH-080-T6A-RF1-LL FR-D740-050/080SC 168 114 45 158 96
FFR-MSH-170-30A-RF1

FFR-MSH-170-30A-RF1-LL  FR-D740-120/160SC

FFR-MSH-170-30A-RB1-LL 210 150 55 200 30

FR-D740-012-0365C 168 114 45 158 96

210 225 55 198 208

Toutes les dimensions en mm
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M Filtres antiparasites pour FR-E720S-008-030SC

7
F 7

M Filtres antiparasites pour FR-E740 SC

37—

145
12840.3

5.0

B fefets]

138£0.3

4xm4

198

il

21
17

Filtre

FFR-CS-050-14A-RF1
FFR-CS-050-14A-RF1-LL
FFR-CS-080-20A-RF1
FFR-CS-080-20A-RF1-LL
FFR-CS-110-26A-RF1
FFR-CS-110-26A-RF1-LL

Filtre

FFR-MSH-040-8A-RF1
FFR-MSH-095-16A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1
FFR-MSH-170-30A-RF1-LL
FFR-MSH-170-30A-RB1-LL
FFR-MSH-300-50A-RF1

M Filtres antiparasites pour FR-A/F840-00023-01800

4|

ol

B1

Ly
=

Ly
=

Al

S MITSUBISHI ELECTRIC

Filtre

FFR-BS-00126-18A-SF100
FFR-BS-00250-30A-SF100
FFR-BS-00380-55A-SF100
FFR-BS-00620-75A-SF100
FFR-BS-00770-95A-SF100

Variateurs de fréquence

FR-E7205-008-030SC

FR-E7205-050/080SC

FR-E7205-110SC

Variateurs de fréquence

FR-E740-016-040SC
FR-E740-060/0955C

FR-E740-120/170SC

FR-E740-230/3005C

Variateurs de fréquence

FR-A/F840-00023-00126
FR-A/F840-00170/00250
FR-A/F840-00310/00380
FR-A/F840-00470/00620
FR-A/F840-00770

FFR-BS-01160-120A-SF100  FR-A/F840-01160
FFR-BS-01800-180A-SF100  FR-A/F840-00930/01800

A

168

168

214

A

210
210
210
210
210
318

A

150
220
21,5
2515
340
450
450

72

113

145

38

38

46

Dimensions

158

158

200

56

96

104

Toutes les dimensions en mm

145
145
225
225
150
216

C

38
46
55
55
55
56

D

198
198
198
198
200
302

E

128
128
208
208
30
195

Toutes les dimensions en mm

Al

110
180
180
210
280
380
380

315
315
360
476
626
636
652

B1

260
260
300
400
550
550
550

¢

50
60
80
80
90
120
120

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

M Filtre antiparasite pour FR-A/F840-02160-12120

@ % Filtre Variateurs de fréquence A A B B1 C

° ° FN 3359-250-28 FR-A/F840-02160-02600 230 205 360 300 125
1o ° FN 3359-400-99 FR-A/F840-03250-04320 260 235 386 300 15
FN 3359-600-99 FR-A/F840-04810-06100 260 235 386 300 135
FN 3359-1000-99 FR-A/F840-06830-09620 280 255 456 350 170
— FN 3359-1600-99 FR-A/F840-10940-12120 300 275 586 400 160
o & |¢—— 1o -

Toutes les dimensions en mm

M Filtres antiparasites pour FR-A741-5.5K-55K

B/ °T Filtre Variateurs de fréquence A B C D 3
O 888 0 [ FFR-RS-7,5k-27A-EF100  FR-A741-5,5K~7,5K 560 250 60 525 200
- FFR-RS-15k-45A-EF100  FR-A741-11K15K 690 300 70 650 250
FFR-RS-22K65A-EF100  FR-A741-18,5K-22K 690 360 80 650 300
FFR-RS-45k-127A-EF100  FR-A741-30K—45K 815 470 90 775 400
FFR-RS-55k-159A-EF100  FR-A741-55K 995 600 107 955 500

[a] <

Toutes les dimensions en mm

—5
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B Filtres antiparasites pour FR-A770

H1—

A+l
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Ly Ly
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B Filtre du/dt
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Filtre

FFR-VBS-690V-600A-RB100 FR-A770-355K-79 260 210 300 120 235 150

Dimensions

Variateurs de
fréquence AB C D E F G H Hl 1
135 60 60

+ 386

FFR-VBS-690V-800A-RB100 FR-A770-560K-79 280 230 350 145 255 170 170 60 85 456

Filtre du/dt
FFR-DT-10A-SS1
FFR-DT-25A-S51
FFR-DT-47A-SS1
FFR-DT-93A-SS1
FFR-DT-124A-SS1
FFR-DT-182A-SS51
FFR-DT-330A-SS51
FFR-DT-500A-SS1
FFR-DT-610A-SS1
FFR-DT-683A-SS1
FFR-DT-790A-SS1
FFR-DT-1100A-SS1
FFR-DT-1500A-SS1
FFR-DT-1920A-SS51

Toutes les dimensions en mm

A ] ¢ D E F G Type
100 65 120 56 43 488 25mm’ A
125 80 140 100 55 58  4mm’ A
155 110 195 130 70 8&12 10mm’ A
90 100 240 130 70 812 16mm’ A
19 150 170 130 67 812 35mm’ B
210 160 185 175 95 8&I12 610 B
240 240 220 190 135 11x15  g12 B
240 20 325 190 119 11x15 610 B
240 230 325 190 128 11x15 el B
240 230 325 190 128 11x15 o1l B
300 218 355 240 136 1115 o1l B
360 250 380 310 144 11x15 a1l B

3600 250@ 0] 0] 0] 0] 0] B
3600 250@ ® 0] ® 0] 0] B

(@ sousréserve / vérification technique en cours

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

B Filtre sinus

< Filtre sinus A ] C D E F G Type
Eg FFR-S1-4,5A-551 125 75 180 100 55 58 25mm’ A
| FFR-SI-8,3A-551 155 95 205 130 70 812 4mm’ A
T FFR-SI-18A-551 190 130 210 170 78 812 10mm’ A
FFR-SI-25A-551 210 125 270 175 85 812 10mm’ A
c FFR-SI-32A-551 210 135 270 175 95 812 10mm’ A
FFR-SI-48A-551 240 210 300 190 125 115 16mm’ B
. FFR-SI-62A-551 240 220 300 190 135 115 16mm’ B
| £ FFR-SI-77A-551 300 210 345 240 134 115 35mm’ B
. FFR-SI-93A-551 300 215 345 240 139 115 35mm’ B
FFR-SI-116A-SS1 300 237 360 240 161 115 95mm’ B
| FFR-SI-180A-SS1 40 235 510 370 157 115 1Tmm’
' FFR-SI-260A-SS1 40 295 550 370 217 115 11 mm’
FFR-SI-432A-5S1 510 320 650 430 288 1318 11mm’
@ FFR-SI-481A-SS1 510 340 750 430 247 1318 14mm’
,% —1 FFR-SI-683A-SS1 600 390 880 525 270 13x18  18mm’
g FFR-SI-770A-SS1 600 430 990 525 290 1318 18mm’
i | % @ FFR-SI-880A-SS1 600 500 1000 525 350 1318 18mm’
TR TR TIRTW PRI o w4

FFR-SI-1212A-551 870 420 1050 750 320 13x18 218 mm’
c FFR-SI-1500A-5$1© @ © o] @ 0] ® ®
FFR-SI-1700A-5$1© @ @ @ 0] 0] ® ®

() sous réserve/vérification technique en cours

1 g e E B 11 110 "l
@ [ Mm
s L L Toutes les dimensions en mm

— ﬁ‘—ﬂ i C Unité de freinage A N ] B’ ¢ Poids [kg]
/—.Li} m | BU-UFS22) 100 50 250 240 175 24
a4d oh BU-UFS22 100 50 250 240 175 25
BU-UFS40 100 50 250 240 175 25
BU-UFS110 107 50 250 240 195 39

Toutes les dimensions en mm

HOOA OF
i il i ™ M5 x 15
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Dimensions

Bl Unités de freinage FR-BU2-1,5K-15K, FR-BU2-H7,5K/H15K

5 Unité de freinage H B T Poids [kg]
0 FR-BU2-1,5k 128 68 1325 09
[ N f* FR-BU2-3,7k 128 68 1325 0,9
0 FR-BU2-7,5k 128 68 1325 09
FR-BU2-15k 128 68 132,5 09
0 FR-BU2-H7,5k 128 68 1325 5
FR-BU2-H15k 128 68 1325 5
=g
T Toutes les dimensions en mm
0
0
) ffid ] =
6 56 6 18.5 52 62

68 132.5

Dimensions

B Unités de freinage FR-BU2-30K/H30K

2-¢5

Unité de freinage H ] T Poids [kq]

ra i FR-BU2-30k 128 108 129,5 5

- f o Q FR-BU2-H30k 128 108 129,5 5

i Hin Toutes les dimensions en mm
———
o|00000000MY
s o M,Jﬂﬂﬂ L”
Hill ICH
6| 96 6 18.5 52 59
108 129.5

Unité de freinage H B T Poids [kq]
FR-BU2-55k 128 68 132,5 5
FR-BU2-H55k 128 68 1325 5
FR-BU2-H75k 128 68 1325 5

Toutes les dimensions en mm

(&)

g
6] 56 6] 18.5 52 62
68 132.5
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Dimensions

Dimensions

B Résistance de freinage externe RUFC

M Résistances de freinage externe FR-ABR-LILIK

500+20

100

Résistance de A N B

freinage Poids [kg]
RUFC22 310 295 75 47
RUFC40 365 350 75 9,4
RUFC110 365 350 75 18,8

A prendre en considération : Dans les fournitures de livraison de la RUFC40 se trouvent deux des résistances de
freinage représentées, RUFC110 comprend quatre des résistances de freinage représentées.

Toutes les dimensions en mm

}‘reesl:";;:‘e de A B C D E F Poids[kg]
FR-ABR-0,4K M5 10 75 4 20 25 02
FR-ABR-0,75K 15 10 4 20 25 02
FR-ABR-1,5K N5 00 15 4 0 25 0.4
FR-ABR-2,2K W D5 W 0 B 20 05

Toutes les dimensions en mm

B Résistances de freinage externe FR-ABR-HLILIK

X+10

108

?;:L‘;;’;‘e de A B C D E X Poids[kg]
FR-ABR-HO,4K M5 10 75 4 20 500 02
FR-ABR-HO,75K M0 125 100 40 20 500 02
FR-ABR-H1,5K A5 200 175 40 20 500 04
FR-ABR-H2,2K 40 25 200 S0 25 500 05
FR-ABR-H3,7K 25 200 175 60 30 500 08
FR-ABR-HS, 5K B30 295 60 30 500 13
FR-ABR-H7,5K 00 385 360 80 40 500 2
FR-ABR-H11K 00 —  — 10 50 700 3
FR-ABR-H15K 0 — — 100 50 700 24()série
FR-ABR-H22K 00—  — 10 50 700 33(c2)paralléle

Toutes les dimensions en mm
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M Passerelle du Profibus PBDP-GW-GS8/E8

115
k 4 36
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flefl e
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Attention : L'écart entre |'unité de base et les extensions doit étre d'au
moins 2 mm.

H Unité de récupération de I'énergie FR-HC2-(H)LIK

Type A

&

| |Ed
l |

|

o il

|

TE i
Aol
I
i
]
i
]
i
i
. )
et 1 1 T »JII """" |E‘
. o
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Unité de récupération de
I'énergie

Types a 200V

Typesa400V

FR-HC2-7,5K
FR-HC2-15K
FR-HC2-30K
FR-HC2-55K
FR-HC2-75K
FR-HC2-H7,5K/H15K
FR-HC2-H30K
FR-HC2-H55K
FR-HC2-H75K
FR-HC2-H110K
FR-HC2-H160K/H220K
FR-HC2-H280K
FR-HC2-H400K/H560K

w

220
250
325
370
465
220
325
370
325
465
498
680
790

w1

195
230
270
300
400
195
270
300
270
400
200
300
315

260
400
550
620
620
300
550
670
620
620
1010
1010
1330

H1

245
380
530
595
595
285
530
645
595
595
985
984
1300

Dimensions

Toutes les dimensions en mm

Poids

D d Type Ikg]
170 6 A 7
190 10 A 12
195 10 A 24
250 10 A 39
300 12 A 53
190 6 A 9
195 10 A 26
250 10 A 5]
250 10 A 37
300 12 A 56
380 12 B 120
380 12 B 160
440 12 B 250

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

M Selfs antiparasite FR-HCL21-(H)LIK pour FR-HC2

N8 N N T Self antiparasite W H D* D1 d ’E‘I’(g']‘
I I W@ _ RHOIZSK 132 5005 150 100 86+025 Mo 42
L S RRHC2ISK 16 7505 172 126 10740/25 M6 7,0

® Ej ®| = Eﬁ\ g FR-HCL21-30K 195 7505 210 150 87+0/25 M6 107
o ——— L R \ S RRHU2155K 210 75405 180 2005 97+0/25 M6 174
< FRHC2IZ5K 240 150=1 215 2155 10940/25 M8 pE!

FRHC2I-HZSK 132 50405 140 105  9040/1 M6 4

FRHCL2IHISK 162 7505 170 128 105401 M6 6

——— FRHCL2I-H30K 182 7505 195 1455 9040/1 M6 9
! @ @ ‘ | :,%Eﬁ;‘j FRHCLZIHSSK 2825 255415 245 165  112£15 M6 18
FRHC2I-HZSK 210 7541 175 2105 10540/25 M6 20

4d Lowt ‘ ‘ ‘

} | MAX D | FR-HCL21-H110K 240 150 +1 230 220 99 +0/-5 M8 28
FR-HCL21-H160K 280 150 £1 295 2745 150+0/-5 M8 45
FR-HCL21-H220K 330 170 +1 335 2895 150+0/-5  M10 63
FR-HCL21-H280K 330 170 +1 335 321 203+0/-5  M10 80
FR-HCL21-H400K 402 250 +1 460 550 305+10 M10 i

FR-HCL21-H560K 452 3001 545 645 35510 M2 190

Types a 400V

* Les dimensions indiquées par W et D ne se référent pas a I'angle de fixation, mais a toute la bobine.

Toutes les dimensions en mm

W Selfs antiparasites FR-HCL22-(H)LIK fiir FR-HC2

MAX D Self antiparasite w* w1 H D* D1 d P[nla(;i]s

FRHCL2275K 2375 210+15 230 140 11015 M6 98

?% i % FRHCL22-1SK 2575 230415 260 165 120415 M6 19

S FRRHU2230K 3425 31015 305 180 13015 M8 36

E@ﬂj‘ D S RHI255K 425 270415 380 280  240+15 M8 65

: . : . Tl ! FRHCL22-75K 474 43042 460 280 12842 M2 98

% FRHCL22H75K 2375 210+15 220 140 11015 M6 98

= FRHCL22-HISK 2575 230+15 260 165 120415 M6 19

FRHCL22-H30K 3425 310+15 300 180 130415 M8 36

FRHCL22-HSSK 3925 36015 365 200 130415 M8 65

‘ ‘ § FRHCL22-H75K 430 265415 395 280 20015 M0 120

S FRHCL22-HI0K 500 350+15 440 370 26015 M0 175

‘ © ‘ ‘ E@]ﬂl FD ‘ S PRHC2-HI60K 560 400+15 520 430 290£15 M2 250
‘ W1 J N D1 FR-HCL22-H220K 620  400+15 620 480  320£15  M12 345
MAX W FRHCL22-H28K 690 50042 700 560 35042  M12 450

T ad FRHCL22Z-HA00K 632 40042 675 705 43510 M2 391

FR-HCL22-H560K 632 400+2 720 745 475 +10 M12 507

* Les dimensions indiquées par W et D ne se référent pas a I'angle de fixation, mais a toute la bobine.

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Bl Boitier externe FR-HCB2-(H)LIK pour FR-HC2-7,5K-75K, FR-HC2-H7,5K-H220K*

2 trous
i Tz
Q
>
@ @
- = [ ]
w1 D +
w
3 trous
) Bl
®
o E *
[
e e
2
® ®
Lt 1 i
\ w1 w1
w

Boitier externe w w1 H H1 D Type P[(;(igd]s

= FR-HCB2-7,5K/15K 190 130 320 305 165 A 7

& FR-HCB2-30K n

) 270 200 450 435 203 A

& FR-HCB2-55K 13

= FR-HCB2-75K 400 175 450 428 250 A 27
FR-HCB2-H7,5K-H30K 190 130 320 305 165 A 8

§ FR-HCB2-H55K 270 200 450 435 203 A 16

<

= FR-HCB2-H75K 300 250 350 328 250 B 16

%

= FR-HCB2-H110K 350 125 450 428 380 B 37
FR-HCB2-H160K/H220K 400 175 450 428 440 B 54

* La partie avec les accessoires pour les unités d'alimentation/récupération a partir des modéles FR-HC2-H280K,
est disponible séparément (aucune mise a disposition comme pour un boitier externe).

Toutes les dimensions en mm

B Condensateurs antiparasites FR-HCC2-(H)LIK pour FR-HC2-H280K-H560K

FR-HCC2-H280K

90+5 90+5

A Aok
N

| 365+ 3 |
‘ 400+ 3 ‘

T
*5
<365

200+3

370+ 3
394+ 3

FR-HCC2-H560K
500+3

16 ©,9

140£5 140+5

115

¥
250+3

165+2

£.4

< 340

4.5

(25) @

P
=

470£2
494%3

S MITSUBISHI ELECTRIC

FR-HCC2-H400K

400 +3 Pied de montage
365+3 | i
1 = N
3 | g >
3 j; N ‘ oo/[ A A% \
- j @ @ @ Ty B |
I S—— 370+3
S |28925.] 300 - 30423
90+5 905 77
1
& 4yd
il Lo e
® JEE%}:S Ao
VI
g | 8
2 g 4B
1 370+3
394+3
Condensateur Poids
antiparasite B H T [kg]
FR-HCC2-H280K 394 +3 <365 130 17
FR-HCC2-H400K 394 +3 <315 130 15
FR-HCC2-H560K 494 +3 <340 115 21

Toutes les dimensions en mm
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Dimensions

Dimensions

B Résistance pour limiter le courant transitoire FR-HCR2-(H)LIK pour FR-HC2-H280K-H560K

0.960HM BKO-CA1996H21 (sans thermo-commutateur)

0.960HM BKO-CA1996H21 (avec thermo-commutateur)

— =
= T
™ i i | | S| v [E
sl gl F o 3 g H 2{
g & 00 o & c 7 &
) i <
215+2 2-500+10 2152 2-500+10
20012 2641, 200412 32515
175+2 | L 175+2 N
] ( —‘ 2:6+1, | | 2621
T —
1 Il i
‘ * 60=1.5 6015
e ——
[ ] L = I [3 ¢ = 07
A s — 25 .
(30) (30)
B Transformateur de tension FR-HCM2-(H)LIK pour FR-HC2-H280K-H560K
Transformateur pour le fusible (MC) BKO-CA2001H06
. Transformateur Poids
Transformateur de tension ] H T kgl
1PH 630VA BKO-CA2001H06 ~ FR-HCM2-H280K-H560K 153 +2 166 +3 <180 10

132+2
166+3

(0]
2.3
—pe

270
310

4-M10 290 !

112

Toutes les dimensions en mm

S-N600FXYS AC210V 2A2B

4-M8 M4
©) 136
< 4-M8 —W
o= g i —
& g |
w| o
88 82 E (R [
= -
il L?@
E ‘ ‘ = 7 Jls q
T =
EiNElE q
_M12] 55 — 0 3.2
163 M4 1 195
Fusible (MC) avec limite du Transformateur B H T Poids
courant transitoire de tension [kg]
S-N60OFXYS AC210V 2A2B FR-HCM2-H280K 290 310 235 24
S-N40OFXYS AC200V 2A2B FR-HCM2-H400K/560K 163 243 195 9,5

Toutes les dimensions en mm
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Spécifications types transatlantique

Caractéristiques techniques des types transatlantiques FR-D710W

-, FR-D710W
Série
0,1K 0,2K 0,4K 0,75K
zluagmeo(ti:usrortle nominale kW] 01 02 04 075
. Courant nominal appareil [A] 038 14 2,5 4,
Sortie Capacité de surcharge 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 0,5 s
Tension Triphasée, 0-230V CA
Plages de fréquences 0,2-400 Hz
Tension d'alimentation Monophasée, 100-115V CA
Entrée Plage de tension 90-132V (A a50/60 Hz
Plages de fréquences 50/60 Hz
Autres Température ambiante 50°C
Référence article Réf. 219059 219060 219061 219062

Caractéristiques techniques des types transatlantiques FR-D720W

19, |

-, FR-D720 7
Série =
0,1K 0,2K 0,4K 0,75K 1,5K 2,2K 3,7K 5,5K 7,5 11k 15k g
Z'Lfgmeo‘tjs:r"’“e e kW] 0,1 02 04 075 15 22 37 55 75 1 15 :_cg
. Courant nominal appareil [A] 08 14 2,5 42 7 10 16,5 23,8 31,8 45A 58A z
Sortie (apacité de surcharge 150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 0,5 s g
Tension (A triphasée, 0V a la tension d'alimentation ]
Plages de fréquences 0,2-400 Hz g:
Tension d'alimentation Triphasée, 200-240V CA, pa)
Entrée Plage de tension 170-264V CA 4 50/60 Hz g
Plages de fréquences 50/60 Hz S
Autres Température ambiante 50°C E
Référence article Réf. 217399 217400 217401 217402 217403 217404 217415 217416 217417 243781 243782 &
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Spécifications types transatlantique

Spécifications types transatlantique FR-E560

Série
Plage de sortie nominale
du moteur
. Courant nominal appareil
Sortie (apacité de surcharge
Tension
Plages de fréquences
(apacité de surcharge
Entrée Tension d‘alimentation
Plages de fréquences
Autres Température ambiante
Référence de commande

19, |

Plage de sortie nominale
du moteur

Courant nominal appareil
Capacité de surcharge
Tension

Plages de fréquences
Tension d‘alimentation
Plage de tension

Plages de fréquences
Température ambiante

Sortie

Entrée

Autres

Référence article

Spécifications types transatlantique

FR-E560 NA

0,75K 1,5K 2,2K 3,7K
[kwl 0,75 1,5 22 3,7
[Al 17 2,7 4,0 6,1

150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 0,5 s
Triphasée, 0V a la tension d'alimentation

0,2-400 Hz

Triphasée, 575V CA, -15 %/+10 %

490-632V (A a 60 Hz

60 Hz

-10—+40°C

Réf. 160811 160813 160834 160835

Spécifications types transatlantique FR-E710W

FR-E710W-008-NA FR-E710W-015-NA FR-E710W-030-NA
[kwl 0,1 02 0,4
[Al 038 15 3

150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s
Triphasée, 0-230V CA

0,2-400 Hz

Monophasée, 100-115V CA

90-132V CA & 50/60 Hz

50/60 Hz

50°C

Réf. 225922 225923 225924

Caractéristiques techniques des types transatlantiques FR-D720 SC

Série
Plage de sortie nominale
du moteur
5 Courant nominal appareil
Sortie Capacité de surcharge
Tension
Plages de fréquences
Tension d‘alimentation
Entrée Plage de tension
Plages de fréquences
Autres Température ambiante
Référence article

114

FR-E720 SC
0,1K 0,2K 0,4K 0,75K 1,5 2,2K 3,7
[kw] 0,1 0.2 0,4 0,75 15 2,2 3,7
[Al 038 1,5 3 5 8 n 17,5

150 % de la puissance nominale du moteur pendant 60 s ; 200 % pendant 3 s
CA triphasée, 0V a la tension d'alimentation

0,2-400 Hz

Triphasée, 200-240V (A, (283-339V (C)

170-264V CA a 50/60 Hz (240-373V (()

50/60 Hz

50°C

Réf. 236465 236466 236467 236468 236469 236470 236471

236472

5,5K 7,5K
55 75

9,0 12,0
160836 160837

FR-E710W-050-NA

0,75

5

225935

5,5K 7,5 11K 15K

75 n 15
33 47 60
236473 236474 236475
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Your solution partner

Your solution partner

Mitsubishi Electric propose une large gamme de matériels d'automatisation : API, IO, CNC et EDM.

Un nom, une réputation

Depuis sa création en 1870, quelque
45 sociétés ont adopté le nom de
Mitsubishi. Elles appartiennent a des
domaines aussi divers que la finance, le
commerce ou l'industrie.

Quel que soit le domaine, le nom
Mitsubishi est toujours synonyme de
qualité.

Le groupe Mitsubishi Electric Corpo-
ration, quant a lui, est actif dans les
domaines suivants : espace, transports,
semi-conducteurs, énergie, communi-
cation, informatique, matériel audiovi-
suel, électronique grand public, gestion
de batiments, gestion de I'énergie et
automatisation. Il possede 237 usines
et laboratoires répartis dans plus de

1 pays.

Vous pouvez vous fier aux solutions
d'automatisation Mitsubishi Electric. En
effet, personne n'est mieux placé que
Mitsubishi Electric pour comprendre
vos besoins de fiabilité, d'efficacité et de
facilité d'utilisation en matiére d'auto-
matisation et de controle.

En tant que société d'envergure multi-
nationale (4 milliards de yens de chiffre
d'affaires, soit 40 milliards de dollars
environ et plus de 130 000 employés),
Mitsubishi Electric dispose des res-
sources nécessaires pour proposer les
meilleurs produits et fournir un service
et une assistance de qualité. D'ailleurs,
elle s'y engage.

Basse tension : MCCB, MCB, ACB

Moyenne tension : VCB, VCC

Surveillance de la puissance, gestion de I'énergie

APl compact et modulaire

La

Variateurs defréquence, Motion Controlet

servomoteurs

Commandes CNC

).
™ ®

=y =

Robots : SCARA, articulés

Machines-outils : étincelage, laser, IDS

B

e —
Climatisation, photovolta

ique, EDS



Global Partner. Local Friend.

IPSYSTEMES

8 rue du Colonel Chambonnet—BP&7

69672 BRON Cedex

Tel.: 04 7214 18 00

Fax:04 7214 18 01

www.ip-systemes.com — info@ip-systemes.fr

S¥YSTEMES

Succursales Europeennes

Allemagne

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1
D-40882 Ratingen

Tel: +49 (0)2102/ 4860

Espagne
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Carretera de Rubi 76-80 Apdo. 420
£-08190 Sant Cugat del Vallés
rcelona)

+34(0) 93 /5653131

France
Mitsubishi Electric Europe B.V.
25, Boulevard des Bouvets

F-92741 Nanter
Tél:+33(0)1/5

Ireland

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Westgate Business Park, Ballymount
IRL-Dublin 24

Tél: +353 (0)1 4198800

Italie

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Viale Colleoni 7 Palazzo Sirio
1-20864 Agrate Brianza (MB)
Tél:+39.039/6053 1

Pays-Bas

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Nijverheidsweg 23C

NL-3641RP Mijdrecht

Tél: +31 (0) 297 250 350

Pologne

Mitsubishi Electric Europe B.V.
ul. Krakowska 50

PL-32-083 Balice

Tél: +48 (0) 12 347 65 00

Rép. Tcheque

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Pekafskd 621/7

CZ-155 00 Praha 5

+420 255 719 200

Russie

Mitsubishi Electric (Russia) LLC
2bld. 1, Letnikovskaya st
RU-115114 Moscow

Tél: 47495 /721 2070

Suéde

Mitsubishi Electric Europe B..
(Scandinavia)

Hedvig Mollers gata 6
SE-223 55 Lund

Tél: +46 (0) 8 625 10 00

Turquie

Mitsubishi Electric Turkey Elektrik
Uriinleri AS.

Serifali Mahallesi Nutuk Sokak NoiS
TR-34775 Urnraniye-ISTANBUL

Tél: 490 (216) 969 25 00

UK

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Travellers Lane

UK-Hatfield, Herts. AL10 8XB

Tél: +44 (0)1707 / 28 87 80

UAE

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Dubai Silicon Oasis

United Arab Emirates - Dubai
Teél: +9714 3724716

Representations
Autriche Belarussie Bosnie-Herzégovine Bulgarie Croatie Danemark Estonie
GEVA 000 TECHNIKON INEARBT d.0.0. AKHNATON INEA CR HANS FBLSGAARD A/S Electrobit OU
Wiener Strafie 89 Prospect Nezavisimosti 177-9 Stegne 1 4, Andrei Ljapchev Bivd, PO Box 21 Losinjska 4 a Theilgaards Torv 1 Parnu mnt. 1601
A-2500 Baden BY-220125 Minsk 5I-1000 Ljubljana BG-1756 Sofia HR-10000 Zagreb DK-4600 Kage EST-11317, Tallinn
Tél: +43 (0). Tél:+375 (0)17/393 1177 Tél: +386 (0)1/ 5138116 Tél: +359 (0)2 /817 6000 Tél: +385 (0)1/ 36 940 01/-02/ -03 Tél: +45 4320 8600 Tél: +372 6518 140
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UTU Automation Oy UTECOABEE. MELTRADE Kft. TOO Kazpromavtomatika OAK Integrator Products SIA Automatikos Centras, UAB ALFATRADE Ltd.
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+358 (0)207 / 463 500

GR-18542 Piraeus
él:+30 (0)211/ 1206-900

HU-1107 Budapest
Tél: +36 (0)1 /431-9726

KAZ-100017 Karaganda
Tél: +77212/50 1000

LV-1058 Riga
Tél: +371 67842280

LT-48397 Kaunas
Tél: +370 37 262707

Malta-Paola PLA 1702
Tél: +356 (021 / 697 816

Moldawie

INTEHSIS SRL

bld. Traian 23/1
MD-2060 Kishinev

Tél: +373 (0122 / 66 4242

Portugal

Fonseca S.A.

R.Jodo Francisco do Casal 87/89
PT-3801-997 Aveiro, Esqueira
Tél: +351 (0)234 /303 900

Rép. Tchéque
AutoCont C.5.S.RO.
Kafkova 1853/3
CZ-702 00 Ostrava 2
Tél: +420 595 691150

Roumanie

Sirius Trading & Services
Aleea Lacul Morii Nr. 3
RO-060841 Bucuresti, Sector 6
Tél: +40 (0)21/430 40 06

Serbie

INEA SR d.0.0.

Ul Karadjordjeva 12/217
SER-11300 Smederevo
Tél: +386 (026) 461 54 01

Slovaquie

SIMAP SK

Dolné Pazite 603/97
SK-911 06 Trencin

Tél: +421(0)32 743 04 72

Slovénie

INEARBT d.0.0.

Stegne 11

S1-1000 Ljubljana

Tél: +386 (0)1 /5138116

Suisse

OMNI RAY AG

Im Schérli 5

CH-8600 Diibendorf

Tél: +41(0)44/ 802 28 80

Ukraine

CSC- AUTOMATION Ltd.
4B, Yevhena Sverstyuka St
UA-02002 Kiev

Tél: +380 (0144 /494 33 44

Afrique du Sud
ADROIT TECHNOLOGIES
20 Waterford Office Park 189
Witkoppen Road
ZA-Fourways

Tél: +27 (0)11/658 8100

Egypte

EIM Energy

3 Roxy Square

ET-11341 Heliopolis, Cairo
Tél: +202 24552559

Israél

SHERF MOTION TECHN. Ltd.
Rehov Hamerkava 19
IL-58851 Holon

Tél: 4972 (0)3 /559 54 62

Liban

CEGLIBAN
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Autostrade DORA
Lebanon-Beirut

Tél: 4961 (0)1/ 240 445
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